3 - MOTEUR
Variantes : 5 - [ : 15’5 - l 60..
3 a};un - typ? e S —— DAIMLERCHRYSLER .
3.1. e ——— T oMS02LA N/ | OMBO02LAV/1 | OMSO2LAN/Z | OMS0Z2IAV/2 | OMSO0ZLA /3 | OMS02LAV/3
g:% {.- er?f rale ................................................................................................................. ! moteur 3 combustion inteme a pistons en mouvement altematif et vilebrequin
3.2.2. - Pu CHIOMMBITIENE § oaooeeessesreresessessessssrssssnensesesensesaresesssssansistsssassasestssssassnisssssasaes Allunageparcamessméﬁrtanps ' o
3.2.3.-Sura G T A A S s oA AR s SR A par 1 tubocompresseurs entrainés par les gaz d'échappement et eurar / ar
3.2.4. - Dispt HUION | ....ooocoonmsesisisissiisssissinis ssssis Sooss b SRS o s oiasasearsas asosns Systeme de réduction catalytique avecréservor dadditf abase duree
3.3.- Nombr deS CYlINATES © ovveveveererisssacsesscisscssss s s sp s s i 8enV
3.4. - Cylindre S —— 31553280 .
3.5. - Rapport v compression : ......... - | e 440
3.6. - Puissance O st iR R AR SRR S e s s e e sas ] 1800
3.7.-Régime de pu DY PR (L0411 11) R B - | 240 280
3.8, - Couple maximalfIAAN] TR .........ccovvvnrsrimrer s 1080
3.9. - Régime de coupl mn} ¢ .. 2300 +/- 60
3.10. - Regime de rotati /mn): Gazdl
3.11.-Carburant utilisé : T — sussonsssmsassasoarsnssssnseasisissisans dzoie No—
3.12 - Réservoirs de carbur . __Sur demande A , *
3.12.1 - Emplacement : Coté gauche ou droit | Dos de
o 1 4 BB
3.12.2- Capacité: 0 200[ 210_1__230 280 | 300 | 345 | 400 (25‘0 coj | 450 | 500 | 550 | 590 | (36060) | 450 |(a20c0)| (470G0) | 7%° 900
3.12.3 - Matériaux : ' " .
Acier : X X X , X X - ]
Aluminium : X [ X [ X X X X X X X X X | X X X X
Synthétique : X _ _ L L
- (1] % Le poids du réservoir de série {gazole + us dans le poids a vide du véhicule en ordre de marche indiqué au point 2. 9. -{2) : Réservoirs combinés gazole / huile.
- Aprés carrossage, il sera vérifi¢ qu'il n‘existe p illantes ou coupantes a proximité des réservoirs. - La combinaison entre réservoirs c6té droit + cote gauche est possible. _
3.13. - Mode d'alimentation duMOTEUT S ....... it ottt e vess e ssenssnassasasssssessessessasessssssnsssases injection directe - 8 injecteurs 3 pompe indviduelle 3 commande mécanique et gestion électronique
3.14.-Type de filtre @ air ! .....ccccvvvnneresenvcniarnnnn: Sec.
B AR G RUUMBER & 1orosocssssssroninsonponssinsasssbtsibisiisssionses par compression
3.16. - Tension d'alimentation des circuits électri 24
3.17. - Dispositif anti-parasitage : ...........cccuvcvnneee.. SOMIEEIEER, .........ococcrsnssonsssses senscssssssess non
3.18. - Refroidissement moteur ; ............coeeinericre. QORTEEEEEEI, .........occreneesnenesssnsasssssssasses par circulation d'eau forcée et radiateur avec visco coupleur (ou sur demande entrainement hydrostatique)
3.19. - Nombre de silencieux d'échappement: .........} 1 de type catalyseur T
3.20. - Niveau sonore au point fixe : .......cccvniiinnncncnnes .
OMS502 LA /... OMS502 LA V/...
sral vers l'arriére: 91 90
vers I'extérieur: 90 89
- vertical: 87 ”
- verti jeux vertical: 86 c
3.20.2 - Régime de rotation correspondant (tr/mn) : ...................... 1350
3.20.3 - Position de la sortie d'échappement | ........ocvvrinnminnnninines Dansl'empattement vers amiére, coté gauche
= SUr JBMANGTE evreerrreesrcnssorsasersssasonssesensssose N CUMRRIRRIREIRIETR ++ v oo0seee Dansl'empattement versle bas, c6té gauche. vertical derriere cabine, cote gauche.
3.21. - Emplacement du symbole de la valeur corrigée du coefficient diabsorptions, ......... sur la plaque constructeur
g%g -Euqsn_mrnations_cnnvednti;:_nnegesdde ca;buraré 0 e R - |
.23, - Emissions massiques de dioxyde de carbone NPA—— -
3.24. - Classe environngmentale: y ) . _ 0555°0651C ) ] _?_555‘0&5!6 -
MISSION DU MOUVEMENT
4.1, - Type de boite de vitesses : de Série : G240mécanique a 16 rapports avant et a (l*" = 11,720) X
Sur demande : G280 mécanique a 16 rapports avant et 4 marche arriere ' G201- G211mécanique a 12 rapports avant et 4 marche arrigres (15 = 14,930),
G260 mécanique a 16 rapports avant et 2 marche arriere G230 mécanique a 12 rapports avant et 2 marche arriéres (1 “=1 \ !.é73).
6210(6230 mécanique & 16 rapports avant et 2 marche arr 90),,, GZ?1-GZB1rnecani¢1ue a 12 rapports avant et 4 marche arriefes (1 "= 14,930),
G211 ‘]/GZSH*L/G 41 mécanique a8 16 rapports avant et 4 (17 =17,030), G330 mécanique a 12 rapports avant et 4 marche arrieres (1 ®=11,639).
(*) : uniquement avec 2 rapports de marche arriere (AR1 et ARZ).
4.1.1 - Emplacement du levier de commande : au plancher, Sur demande : commande de tr tronique intégrée au siége.
4.2 - Type d'embrayage : monodisque a sec, Sur demande : convertisseur embrayage.
4.2.1 - Mode de commande : par pédale et transmission hydraulique (sur demande : boite méca ande électronique : automatique).
4.3. - Type de transmission entre la boite de vitesses et les roues : par arbres a cardans
4.4, - Démultiplication de la transmission : |
4.4.1. - Dimensions et circonférence de roulement des pneumatiques de référence (mm): 13R 2
4.4.2, - Démultiplications et vitesse a 1000 tr/mn: o - ;
Combinaison des vitesses 1. 1 2 3 4 5 6 7 - 10 11 12 | 13 14 | 15 | 16 | ARf AR2
Rapports de la boite 11,720 9,747 7,916 | 0,583 9 4400 | 3,03 3,02 2,215 %,7‘7‘9 1,4 1,203 , 0,820 [ 0, 0,656 | 8,861
Rapport du pont | ~ )
Démultiplications finales | 62,503 | 51981 | 42,218 35,107 | 26,217 | 23,465 | 19,397 | 16,122 31 9.594 | 7,978 | 6,416 | 5333 | 4,405 | 3,684 [ 56828 [ 47,256
Vitesses 8 1000tr/mn | 3558 | 3,053 | 4,868 | 5854 | 7,83 | 8,758 | 10,598 | 12747 | | 21420 | 25758 | 32,029 | 38,534 | 46,652 | 56,086 | 3,616 | 4,349
"es rapports de la boite et du pont sont donnés comme le quotient de la vitesse de rotation d'entree sur la vitesse de e. - ' *
En option : Boites de vitesses : - _
&rEL_-G”im/G?é'ﬁ— Vitesse | 1 2 [ 3 1] | 12 13 4 15 1 1 | ARZ | AR3 | AR4
(1% =14,190) 16 rapports | Rapport [ 14,190 11,720 9,580 | 3,636 [ 3,224 | 2 1,799 | 1,476 | 1,219 | 1,000 | 0,82 : 10,656 - -
e . 5280 itesse | 1 2 3 | 7 8 9 |1 i3 | 14 | 15 | 16 | ART | AR2 | AR3 | AR4
(17" = 11,720) 16 rapports | Rapport | 11,720 9,747 17,916 | 6,583 | 5291 | 4,400 | 3,023 | 2,664 | 2,215 1,203 | 1,000 | 0,826 | 0,687 | 10,656 886112422 12,014
e . G260 itesse [ 1 3 4 5 | 6 | 10 13 | 14 15 6 1 | AR2 | AR3 | AR4
(1= 9,747) 16 rapports | Rapport | 9,747 [ 8,067 | 6,583 | 5448 | 4,400 | 3,641 | 1,833 1 1} 1,000 [ 0,828 | 0,687 | 0, 8 333 [ -
| Gﬂ2m1 1(*!?G231i*5/G241 Vitesse 1 2 | 3 4 5 6 | 10 1 13 14 15 | 16 1 | ARZ | AR3 | AR4
| (17" =17,030) 16 rapports [ Rapport | 17,030 14,186 _11,§01|_9,580 7,798 | 6,496 | 3,224 | 2,61 72 | 1476 | 1,200 | 1,000 | 15,481]12,897] 3,519 | 2,931
W G330 [ Vitesse | 1 2 — 3| 4 5 | 6 I 7 8 9 11 1 i ARZ | AR3 [ AR4
(17" =11,639)(12 rapports) | Rapport | 11,639 | 9,020 I 7,035 5,452 4400 | 3,410 2,645 2,050 1,599 000 0,775 | 12,774 | 9,900 2,903 2,250
—G201-G211 Vitesse | 1 2 3 | 4 | 5 - o 9 i 1 ARt R2 | _AR3 | AR4
(17" =14,930)(12 rapports) | Rapport | 14,930 | 11,673 | 9,024 7,056 | 5028 4 400 3,393 2,053 ' 2,051 | 9 1,000 14,930 | 11,673 | 3,393 2,053
. G230 Vitesse | |1 2 | 3 | 4 | 5 | 6 7 8 9 2 T | ARZ | AR3 | AR4
(1 =11,673)(12 rapports) [ Rapport | 11,673 | 9,101 | 7,056 | 5501 | 4400 | 3431 | 2,653 | 20068 | 1,604 1,2 0780 | 11,673 | 9,101 . .
—G271- G281 Vitesse | 1 2 3 Z 5 . | 7 : 9 0 RT | ARZ | AR3 | ARG
(1% =14,930)(12 rapports) | Rapport 14,930 | 11,639 | 9,024 7,035 5,044 I 4,400 3,393 2,045 2051 | 1,999 000 | 16,38 12,774 | 3,724 2,903
(*) uniquement avec 2 rapports de marche arriere (AR1 et AR2).

En option : Ponts : (Pour toute les boites de vitesses)

HL6 | 2,533 | 2,846 [ 3,077 [ 3,583 [ 3,909 [ '
L 3,714 | 3,826 | 4,143 | 4,222 | 4,333 | 4,571 | 4,750 | 4,833 | 5,143 [ 5,333 | 5,402 | 5849 5,000 | 6,824
HLB | 2,733 | 2,929 | 3,154 | 3,727 | 4,100 | 4,556 | 5,125

4.5.- Vitesse maximale effective (km/hJ: 90.
4.5.1 - Systeme de régulation de vitesse et
avec le véhicule le précedant.

4.6. - Indicateur de vitesse : oui

4.7. - Compteur kilométrique : oui.

4.8, - Chronotachygraphe : oui, sauf réglementation specifique.
4.9, - Limiteur de vitesse : oui. :

typehydraulique - 2 barres stabilisatrices.

5.2 - Essieux 3 et 4 : Essieux rigides en tandem - ressorts & lames paraboliques - jambes de force - 4 amortisseurs télescopiques de typ
3 une suspension pneumatique au sens de I'annexe |l de la directive 96/53 /CE.

5.2.1 - Suspension des essieux moteurs : ni pneumatique ni équivalente

5 - SUSPENSION
5.1 - Essieux 1 et 2 : Essieux rigides - systéme de compensation de la charge entre les deux essieux par biellettes et renvois articulés - ressorts 4 lames paraboliques - 4 amortisseurs télescopiqu

6 - DIRECTION - sur essieux 1 et 2 -

6.1 - Type de direction : 3 vis et circulation de billes avec assistance hydraulique.
L'effort volant est amplifié par pression hydraulique sur I'écrou récepteur du boitier de direction. Cette pre

La servo-direction commande les essieux 1 et 2 grice 3 des biellettes. Pour faciliter les manceuvres, I'essi

boite de vitesse intervient en remplagant les fonctions de la pompe principale.
6.2 - Diametre de braguage hors-tout (m)

[ Empattement 42 a5 | 48 51 ] 54 | 57 60
o 186 | 195 | 204 | 214 | 223 | 232 | 241

e hydraulique - barre stabilisatrice.

ssion est délivrée par une pompe hydraulique entrainée par le moteur. _
eu 2 est assisté par un vérin piloté par Ia pompe principale. En cas de défaillance, une deuxieme pompe

de proximité (ART) : (sur demande) -Ce montage permet une assistance au conducteur afin de conserver une vite

u une distance de securité conslante

ainée par 12




