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SCHEDA TECNICA PER APPARECCHI E IMPIANTI DI SOLLEVAMENTO PERSONE

PONTE MOBILE SVILUPPABILE:

08/200505/CN Matricola INaIL" : 08/200505/CN

Ragione sociate aot tanwreante:_1191€1T€ S.1.1. (Airo) Via Villa Superiore, 82- 42045 Luzzara (RE)

Ragione soclate del
Dati identificativi:
{nf, EN 280 puntal 1), m " D ‘
' . Tipo 1 anoz Tnpcs
Yigs Piattaforma ci lavoro semovente verticale — X12EW
L] SF222086 Anna d ct 2008 Portata nominaie (xg) i N* persone. 4
D i rivimione el TSI per Tisd: 03/2008- 045.20.UEM-IT
Comunicazione di messa in sarazio allINAIL di: Tosn n data. 20/09/2008
Certifi CE (se de) N* 04CM020802 Rilasciata da Icep' N'ON 0066

kel ponts - - Macchina coslituita da un carrobase dotato di qualtro ruote di cui due motrici e due direttrici.

Ad esso & collegata la struttura a pantografo, azionata da due martinetti idraulici; all'estremita viene collocata la piattaforma porta opera-
torl. Tutti i movimenti vengono assicurali da un sistema elettro-idraulico composlo da accumulalori ricaricabili da elettropompa

cita variabile. La piattaforma & aitresi alirezzata con un'esiensione manuale con due posizioni d'arresto. Accesso in plattaforma sul retro

tramite scaletia

Caratteristiche principali del ponte sviluppabile:

Statiizzator
Stabdizzaton principal [[] eswavw [Jes
Scarlamento stabilizzaton peincipali (m) == stadifizzaton supp: 1(m) e (m) 164 ——
Distanza stabdixzalori principali dali'asse ruote (m) == one sugll appogg) (dal): 1980

al deila pi Pianale in alluminio con superficie 2250x890 mm e parapetto costituito da corrente supe-

riore ( h 1150 mm)), fascia fermapiede (h 150 mm) e comrente intermedio ( h 550 mm) tra le due precedent.. Lunghezza estensione ma-
nuale di 1500 mm. Accesso tramite asta che si richiude per effetto della gravita.

Setiore dilavom (gradi). — Limitazione del setiore ol lavoro tramite — —

Numero d 1eia0 del velcolo:
Comandi principali in cesta tramite manipolatore che abilita tutti | movimenti della macchina. Quadro comandi d'emergenza

Posudi
sul carro base che consente solamente la salita/discesa della piattaforma.

_ Comandi elettroidraulici proporzionali.
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Radiocomanda | ja ) (marca. L NF ) -

i - Armresti d'emergenza sul carrobase e in cesla, disposilivo antischiacciamento, dispositivo per la discesa di

emergenza, dispositivo antiribaltamento, dispositivo di controllo del carico, inclinomelro, dispositive di controllo delle velocita, valvola di

blocco sui martinelti, dispositive "uomo presente” sul manipolalore, selettore a chiave per abiliiazione comandi carrobase/piattaforma.

T, i e i i, ) Tutte le parti della struttura eslensibile sonoc azionati per mezzo di cilindri

oleodinamici.

Tipo di livellamento della i

Ponte svilupp-abil dalla variazione della modalitd di utifizzo di gru su autocarro:

Marca gru = rokead NF =5 Matr INAIL =

_— Altezza massima di lavoro: 14 m.

Altezza piano di calpestio inserimento velocita di sicurezza: 2.6 m.

Portala massima sull'estensione: 400 kg.

Massima pendenza superabile: 23%.

Massa totale: 3365 kg.

Inclinazione massima longitudinale/trasversale: 3°/1.57,

NOL 1068

D di favoro imm in SBriZIC in as: oh disposizion legisiative e reg: 1o all' ] & norme legisiative e wan d
recepumento delle dirsttive comunitane {es D P R 450/96)

Documentazione:

ibentons S actliouili Direltiva 98/37/CE - 29/07/2008

L2 macchina & dotata oi:

Istruziom per f'uso rev. N° E=pa
Fomito dal costrutiore ed allegalo alla documentazione

Regestro di man.

Dichiarazione di corretia instaiiazione (eventuale] o
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