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% IE“ LI Informazioni generali

caritoio 1 INfOrmazioni generali

1.1 DOCUMENTAZIONE FORNITA

Manuale di istruzioni (questo manuale)
Schemi dell’impianto elettrico e idraulico
Manuale d*uso dell’autocabinato.

NOTE PER FORNITURA IN KiT DI MONTAGGIO:

Questo manuale di istruzioni corrisponde alla macchina completa, con la descrizione
degli eventuali optional fornibili a richiesta ed installata sul relativo autocarro, cosi come
viene fornita dalla ISOLI S.p.A.

Per macchine fornite in “KIT” di montaggio (che viene allestito da officine diverse dalla
ISOLI 8.p.A.), la stesura del Manuale uso e manutenzione, conforme all’allestimento ed
alle direttive vigenti, diventa compito dell’allestitore finale.

La documentazione ISOLI S.p.A. potra essere utilizzata esclusivamente nelle parti che
restano invariate rispetto all’installazione originale.

N. B.: in linea generale per KIT di montaggio si intende la fornitura di strutture e/o gruppi
preassemblati (braccio, sovrastruttura, stabilizzatori) e dei principali componenti elettrici
¢ idraulici che in funzione della fornitura possono essere anche sfusi.

La realizzazione dell’allestimento finale da parte dell’ Allestitore pud richiedere
I’esecuzione di saldature di componenti strutturali critici.

1.2 DATI MANUALE

Manuale di istruzioni Piattaforma di lavoro elevabile _
Modelle: PNT210.J

Edizione: 1.0
Revisione: 0.0

Nota: Alcuni immagini potrebbero non essere specifiche dell’allestimento in possesso del
cliente ma forniscono le indicazioni necessarie allo scopo per il quale sono state inserite.

1.2.1 Destinatari

Utilizzatore
Manutentore

Attenzione: Gli addetti al montaggio ¢ allo smontaggio si atterranno a un capitolo a parte,
poichs tali operazioni saranno eseguite nello stabilimento del fabbricanto.

Nota: Per informazioni inerenti all’autocabinato fare riferimento al manuale dello stesso,
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TInformazioni generali

1.3 PROPRIETA’ DELLE INFORMAZIONI

Questo documento contiene informazioni di proptieta riservata. Tutti i diritti sono riservati.

Questo manuale non pud essere riprodotto, totalmente o parzialmente, senza il preventivo
consenso scritto di ISOLI S.p.A. L utilizzo di questo documento & consentito solo al cliente
a cui il manuale & stato fomito come corredo dell’apparecchiatura, e solo per scopi di uso e
manutenzione dell’apparecchiatura a cui il manuale si riferisce. ISCLI S.p.A. dichiara che
le informazioni contenute in questo manuale sono congruenti con le specifiche teoniche e di
sicurezza dell’apparecchiatura a cui il manuale si riferisce. I1 fabbricante non si assume
alcuna responsabilita per danni diretti o indiretti a persone, cose 0 animali conseguenti
all’uso dell’apparecchiatura in condizioni diverse da quelle previste.

ISOLI S.p.A. siriserva il diritto di apportare modifiche o miglioramenti senza preavviso a
questo materiale documentale e alle apparecchiature, eventualmente anche alle
apparecchiature commercializzate dello stesso modello di quella a cui si riferisce questo
manuale, ma con numero di matricola differente. Le informazioni contenute in questo
manuale si riferiscono in particolare alle apparccchiature specificate in 1.6 Dati di
identificazione della P.L.E. ¢ alla relativa documentazione.

1.4 CONVENZIONI

1.4.1 Convenzioni terminologiche

Personale gualificato: quelle persone che, per formazione, esperienza € istruzione, nonché
per la conoscenza delle relative norme ¢ prescrizioni, oltre che per provvedimenti per la
prevenzione degli incidenti e condizioni di servizio, sono state autorizzate dal responsabile
della sicurezza ad eseguire qualsiasi necessaria attivitd e sono in grado di riconoscere ed
evitare ogni possibile pericolo.

P.L.E.: Piattaforma di lavoro elevabile (autocabinato pit postazione aerea).
P.L.: Piattaforma di lavoro (cestello porta persone).
p.d.f: Presadiforza.

1.4.2 Convenzioni tipografiche

Testo in cor&_z‘vo: Indica il titolo di un capitolo, un paragrafo, una tabella o una figura di
questo manuale, o diun'altra pubblicazione di riferimento.

(per es. (AD)): Rappresentazione simbolica di un dispositivo di comando o

d1 segnalazione (p.es. pulsant, selettori, spie luminose, ece...).
(peres. CB)): Rappresentazione simbolica di una parte dell’apparecchiatura.

Nota: Le note contengono informazioni importanti, evidenziate all’esterno del testo a
cui si riferiscono.

Attenzione: Le indicazioni di attenzione indicano quelle procedure la cui mancata ©
parziale osservanza pud produrre danni all’apparecchiatura o alle apparecchiature ad
essa collegate. :

Pericolo: Le indicazioni di pericolo indicanc queile procedure la cui mancata o
parziale osservanza pud predurre jesioni anche gravi, ia morte 0 danni alla
salute deil’operatore o delle persone esposte.
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I 5 nll Informazioni generali

1.5 DATI DI IDENTIFICAZIONE DEL FABBRICANTE
ISOLIS.p.A.

Via Boschi, 44
35014 Fontaniva - (PD) - Italia
e-mail isoli@isoli.com

Tel. +39-049-9438611
Fax +39-049-9438600

1.6 DATI DI IDENTIFICAZIONE DELLA P.L.E.

Denominazione Piattaforma di lavoro elevabile
Allestimento FRT
Matricola l
Anng di fabbricazione | 7511

Marca autocarro

Tipo

Telaio

Fare comunque riferimento ai dati sulla targa di identificazione per una esatta
identificazione della P.L.E. :

Fig. 1-1-Targa di identzﬁcaziane

COSTRUTTORE
MANUFACTURER
| INDIRIZZO
' | ADDRESS

3
MOBEL

¥ TELAIO W=
| PRAME N

ANNO D1 INSTALLAZ IONE
HNSTALLATION YEAR

1.7 DICHIARAZIONE C.E. DI CONFORMITA’

Vedere il facsimile della dichiarazione CE di conformita riportata nella pagina
seguente,
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Informazioni generali % IS“L‘ s

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA® “CE” PER LE MACCHINE

1SOLU 5.p.A.
Via Boschi 44
Fontaniva (PD) - Halia

La persona autorizzata & costit uire i fascicolo tecnico &
1SOL GIAMMARCO - Via Boschl 44 — Fontaniva (PCY - ltaliz

IL SOTTOSCRITO
ISOL GIAMMARCO, In qualitiy di Legele Fappresertante della ditta SOl S.p.A

DIC HIARA CHE LA SEGUENTE MACCHINA

W Denominezione: Piattaiorma di laworomob' 2 slavabile
o Furzione: Soilevarnento di persor,

¢  Modellof Denomingzions cormnmerciale:

¢«  Nurmnero di serie PLE .../

»  Anno di costruzlone, 2010

Installsta sull'autovelcolo:

s  Fabbrlca

»  Tipo

s Netelalo:

E CONFORME Al REQUISITI ESSENZIAL’ PREV'STI DALLE SEGUENTI DIRETTIVE

. Direltiva 2006/42/CE "macchir . I« @nto:
comprasa nelt'slegato IV ad il oL tipo & statorl conosaiuto conforme seconds I'sttestato di
esarne CE n, DO0O/OM ernassc in data 00/00/0000 dallistituto nctificato:
n. 0934 - CENPI, Consorzio Eurepeo di Nomalizezio ne e Preverzione Infortuni
- via Cesend, 60 —00182 Roma - ltalic
+ Direftiva 2004/108/CE “competibiité elettromagnetica”
« Direttive 2006/95/CE “berssa tensione™

« Direttives 2000/14ce "emissione acustica ambientale”

Fortaniva, [ oo 1S0L S pA
Il Legale Rappresariante
Dichiarazione di Corformita . PLE 0o0/2010 SO L GIAMMARCO -
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% IS"LI Informazioni generali

1.8 GARANZIA

1.8.1 Condizioni generali

Le condizioni ¢ il periodo di garanzia sono indicati di seguito:

GARANZIA

La Isoli S.p.A. garantisce gli apparecchi di propria produzione e si impegna a
sostituire, gratuitamente, nel pill breve tempo possibile, quelle parti che a suo
giudizio risultassero difettose di lavorazione e/o di materiale. Tale garanzia avra la
durata di mesi 12 dalla data di consegna delPapparecchio. Ogni intervento in
garanzia potra essere eseguito solo presso lo stabilimenta della Isoli S.p.A. ed a
condizione che il Cliente sia in regola con i pagamenti, La consegna
dell’apparecchio per I’intervento ed il successivo ritiro dopo la riparazione sono
eseguiti a cura e spese del Cliente. Quest’ultimo decade dalla predetta garanzia ove
non consegni I’apparecchio per 1a riparazione entro giorni 30 dalla data della prima
contestazione da effettuarsi per iscritto. Ad eccezione delle ipotesi di dolo o colpa
grave, ¢ esclusa ogni responsabilita della Isoli S.p.A. nei confronti del Cliente per
eventuali danni dipendenti da vizi/difetti degli apparecchi compravenduti.

Il Cliente decade da ogni garanzia se apporti modifiche alle macchine senza
preventiva autorizzazione scritta della Isoli S.p.A. efo ne faccia uso erroneo/
improprio delle stesse. Nel caso di compravendita di allestimenti e/o veicoli usati,
prodotti dalla Isoli S.p.A., la garanzia per eventuali vizi/difetti viene limitata alla
durata di giorni 30 dalla data di consegna della merce. Il vizio/difetto riscontrato in
tale termini deve comunque essere denunciato alla venditrice entro e non oltre
giomi 8 dalla scoperta a pena di decadenza dalla garanzia stessa.

D e SS——

1.8.2 Richiesta di interventi in garanzia e modalita

Eventuali richieste di parti di ricambio o interventi tecnici in garanzia devono essere
segnalate a ISOLI $.p.A. non appena viene riscontrato un difetto che rientra nelle
condizioni previste dal Par. 1.8.1 Condizioni generali,

Indicare sempre il tipo e la matricola della macchina durante la richiesta di parti di
ricambio in garanzia o interventi tecnici in garanzia, Questi dati sono indicati sulla
targa di identificazione dell’apparecchiatura,
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1.9 ASSISTENZA

Per quanto riguarda I’impiego ottimale dell’apparecchiatura ¢ le operazioni di
manutenzione straordinaria, questo manuale non sostituisce 1’esperienza del Servizio
Assistenza e Riparazione ISOLI (vedere anche il Capitolo 6 Manutenzione).

1.9.1 Richiesta di interventi di assistenza e riparazione

Servizio Assistenza e Riparazione isoLl
Per la richiesta di Personale Tecnico Specializzato ISOLI il cliente potra contattare
direttamente il Servizio Assistenza e Riparazione rivolgendosi a:

ISOLIS.p.A.

Via Boschi, 44

35014 Fontaniva - (PD) - Italia
e-mail: isoli@isoli.com

Tel. +39-049-9438611

Fax +3'9-049—9438600

Durante le richieste di interventi di assistehza specificare il modello e la matricola
dell’apparecchiatura: questi dati sono indicati sulla targa di identificazione della stessa.

1.10 UTILIZZO DEL MANUALE

Nota: Conservare il presente manuale in luogo accessibile e noto a tutti gli
utilizzatori (operatori e personale addetto alla manutenzione).

Leggere attentamente Capitolo Informazioni generali, Capitolo 2 Informazioni sulla
sicurezza, Capitolo 3 Descrizione Macchina e Prestazioni, Capitolo 4 Istruzioni per l'uso,
Capitolo 5 Proceduere di emergenza.

Per qualsiasi operazione utilizzo, manutenzione e demolizione consultare il corrispondente
" capitolo.

Tab. 1-1 — Come usare la documentazione

Se si richiedono Consultare
Istruzioni, raccomandazioni e procedure Capitolo 1 Informazioni generali
sulla sicurezza. Capitolo 2 Informazioni sulla sicurezza
|1dentificazione e descrizione della - | Capitolo 1 Informazioni generali
macchina. “4 Capitolo 3 Descrizione Macchina e
- | Prestazioni .

Servizio assistenza, richiesta di partidi | Capitolo I Informazioni generali
ricambio.
Messa a punto, attrezzaggio della Capitolo 4 Istruzioni per I'uso
macchina.
Utilizzo della macchina. Capitolo 3 Descrizione Macchina e

Prestazioni

Capitolo 4 Istruzioni per ['uso
Regolazioni durante 1" utilizzo. Capitolo 4 Istruzioni per I'uso
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¢% . Isull Informazioni generali

Tab. I-1 -~ Come usare la documentazione (Continuazione)

Se si richiedono Consultare
Soluzione dei problemi che si presentano Capitolo 4 Istruzioni per [ 'uso
durante 1*utilizzo della macchina, Capitolo 5 Procedure di emergenza
Capitolo 7 Diagnostica
Prevenzione ed esecuzione della Capitolo 6 Manutenzione
manutenzione.

Dismessa definitiva o-demolizione della— -Capitolo-8 Smaltimento e rottamazione
macchina.

Attenzione: Per qualunque altra informazione relativa all’autocabinato fare
riferimento al corrispondente manuale di istruzioni d’uso e marnutenzione,

Nota: Questo manuale deve essere conservato in luogo protetto all’internc della
cabina di guida dell’automezzo in modo da essere facilmente reperibile in caso di
necessith per eventuali consultazioni nel corso dell’intera vita tecnica
dell’apparecchiatura. '

Nota: In caso di smarrimento o danneggiamento di questo manuale, deve esserne
richiesta una nuova copia al costruttore, specificando il numero di matricola
dell’apparecchiatura riportato sull’apposita targa di identificazione. Il costruttore si
impegna a fornire una nuova copia.

Nota: In caso di vendita dell’apparecchiatura usata, I’apparecchiatura dovra essere
venduta completa di questo manuale e dei relativi allegati e sard necessario
segnalare al costruttore il nuovo proprietario (vedere 3.3 Successivi trasferimenti di
proprietd all’ Allegato 3 Registro di controllo).

1.11 DESTINAZIONE D’USO E US! NON PREVISTI

1.11.1 Destinazione d’uso

La P.L.E., costituita da un autotelaio cabinato e dall’apparecchiatura ISOLI, che ne
diventa parte integrante, & costruita per essere impiegata per il sollevamento di persone e
utensili di lavoro in conformiti con quanto previsto al Par. 3.4 PRESTAZIONI” e nel
rispetto del numero massimo di cicli di lavoro previsti della PLE che & pari a 100.000 (*).

Deve essero manovrata da personale adeguatamente addestrato in modo da operare in
piena sicurezza senza mettere in pericolo eventuali persone esposte,

1.11.2 Usi non previsti

Ogni altro uso espressamente non indicato in 7.11.] Destinazione d'uso.

(*) Come esemplificato da EN 280 i 100.000 cicli previsti, se spalmati su 10 anni di vita
della macchina, avrebbero la seguente intensita operativa:

impiego della macchina per 50 settimane/anno, 40 ore/settimana, 5 cicli/ora.
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-----&---.---ﬂ---u----—-u--

41.11.3 Casi che solievano il costruttore da
responsabilita

Tt costruttore & sollevato da qualsiasi responsabilitd nei seguenti casi:

« Uso non previsto da questo manuale

+ Uso improprio della macchina o suo utilizzo da parte di personale non addestrato .
« Uso difforme alle normative specifiche

« Carenze nella manutenzione prevista

« Modifiche o interventi non autorizzati

« Rimozione di sigilli

« Utilizzo di ricambi non originali

« Tnosservanza totale o parziale delle istruzioni

. Mancata compilazione o sottoscrizione della scheda interventi (vedere Allegato 3
Registro di controllo).
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capitoto 2 INFOrmazioni sulla
sicurezza

2.1 CRITERI DI SICUREZZA

Nella progettazione e nella costruzione di questa macchina sono stati adottati i criteri
e gli accorgimenti atti a soddisfare i requisiti essenziali di sicurezza imposti per legge
e previsti da:

In Italia:

Direttiva 2006/42/CE “Macchine”

CEI - EN 60204-1 Equipaggiamento elettrico delle macchine

UNI EN 280- Calcoli per-la progettazione - Criteri di stabilita - Costruzione -
Sicurezza - Esami e prove,

Direttiva 2000/14/CE “emissione acustica ambientale™.

f
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22  Tdoneita del personale addetto )

Gli operatori impiegati alla manovra, devono essere adeguatamente formati, informati
od addestrati all'uso della macchina, in tutta sicurezza (Decreto Legislativo 9 aprile
2008, n. 81 “Attuazione dellarticolo 1 della legge 3 agosto 2007, n. 123, in materia di
tutela della salute e della sicurezza nei luoghi di lavoro” e successive modifiche).

Gli operatori incaricati devono aver compiuto 18 anni ed essere riconosciuti idonei dal
punto di vista psicofisico 2 tale mansione.

In particolare & necessario verificare i seguenti requisiti:

. vista ¢ udito inn buone condizioni
. assenza di alterazioni indotte dall’uso di alcol o droghe
+ equilibrio psicologico, assenza di depressione o stress

Gli operatori devono conoscere 1a legislazione che regola il movimento su strada della
macchina e il suo uso. Inoltre devono essere in possesso della relativa patente di guida.

Nota: Isoli S.p.a. non si assume alcuna responsabilitd per eventuali danni a
persone, animali 0 cose derivanti dal mancato rispetto:

- delle norme di sicurezza e del Decreto Legislativo 9 aprile 2008, n. 81

- dall’impiego da parte di operatori non qualificati

- deile raccomandazioni contenute nella documentazione fornita
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2.3 SEGNALAZIONI

Sull’apparecchiatura sono state poste targhe di:

* Identificazione (vedere la Fig. I-1 — Turga di identificazione)
* Istruzioni

* Obbligo/divieto

« Attenzione

* Pericolo

Informazioni sulla sicurezza

2.3.1_ Targhe di istruzioni

~ ISTRUZIONI PER GLI OPERATORI

1+ Prirma di ogni eperazions consultars I inenusie “USO @ MANUTENZIONE®

2- B vietalo Tuse delia piattaforma 2 parsonake non dabitaments add&;strat-o.

- E'vistato eseguire laver i prossimita di linse slettrichs seres & distarsza minore i 5 metr,

4+ E'vigtato lavorars con velogits del venta supsriorea guella indlcats relly targhetta di identificazione,

5« E vietals stazionare sul basamanio dellautomesio duranté s manovra della piattaforma.

8-~ B vietate mucvers il veloolo son operaton: & hordo dells pisttaforma, ‘ L

7+ Laportats indicats non deve sssers mai stperata s comprende sia le persona che gl attrezzl inersnt

. @llattivit, Distribuire il carice su tutta la superficie det cestello, o e

8~ Usars la piatlaforma par Yaltezza provista. Non ulilizzare scale o altrd par innalzars Paltezza dilavoro
delia piaitaforma, ' o _ ' '

8- Qualora lautopiaiisforna venga usata [ungo sirade epers al traffics 2 Fatto obbligo segnalarme fa
presenzacen 'apposita segnaletics a terrs. ' : o

10- Stabillzzare sempre hene I earro prima diiniziars a tavoraie con la piatiaforma, Utiizzars e piastre di
appogyic in dotazione. 1f ferréno su cui opera la plaliaforma deve ssserg solida, non seivoloso, non
oedevalp e tivatiats, ' ' '

11 - Lapattaforma non deve mal appoggisre ad aftre strutture, srano esse fisse o mobiil, _

12- Tutli | movimenti necessar, per ragyiungsre i pusto di interventn, davono assers agaguiti’
dalfoperatare vhe sl trova sulia platiaforma, La mariovra da torra & ammatss solo i sandizion df
emergenza. o _ : NEEEE I :

13- Bulla piattaforma Foperatora deve far usa delfelmetia di protezione & delld cimura d) sicurezza

- essiourata slta piattaforma stesss. L'slmatto o prolezione deve essare indossalo anche
dat'operatore eliabase della plattaformns, ' :

14+ Nel egso manchl temporansaments fa sorveglianza da terra di un altro operatore, il quadis di
comando & terra deve sssere bioccats adil vano delia cabina non deve ey sere acnassiblie daparte di
terzi, ’ '

15+ La pttaforna per lavors seres & ura macshing atta & soltevare persone, @ quindi essenzials ehe
vengs ulilizzata @ mantenuta in mods appropriato, garaniends nel tempo Ia massima officienzs o
sicurezza.

Co8 20001320 1oy 1
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Informazioni sulla sicurezza

2.3.2 Targhe di attenzione, targhe di obbligo, targhe di
pericolo, targhe di identificazione e targhe di

istruzioni.

Nota: Le targhe applicate alla macchina sono di ausilio all’operatore e/o segnalano
eventuali rischi ai quali I'operatore & esposto durante I’ utilizzo della Macchina stessa.
Le targhe peraltro non sostituiscono in nessun caso il manuale che resta 'unico
documento di riferimento per completezza di informazioni.

Fig. 2-1- Disposizione targhe

|

1

e

13

b

| TLATO @NETRD.
|

i

:;E i | :; Q’EL _.

i VYRR vemummwmm ., 4N
B ' £33
k2

AP s arsoe

caondal

Attenzione: Rispettare le avvertenze richiamate dalle targhe. L'inosservanza pud
causare gravi lesioni fino alla morte o comunque offesa all’incolumita degli operatori
e/o delle persone esposte. Accertarsi che le targhe siano sempre presenti ¢ leggibili. In

caso contrario, applicarle o sostituirle.
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2.3.3 Significato della simbologia delle segnalazioni

Attenzione/Pericolo. Questo simbolo indica di prestare attenzione o la presenza di un
pericolo la cui mancata osservanza pud provocare danni alla macchina o all’operatore
o alle persone esposte.

Attenzione. Questo simbolo indica di prestare attenzione ad un quadro o altro
dispositivo elettrico in tensione.

Obblige. Questo simbolo obbliga di attenersi alle istruzioni conterute nel “manuale
d’uso e manutenzione”,

Obbligo. Questo simbolo obbliga all’uso dell’elmetto di protezione a bordo della
piattaforma di lavoro. :

Obbligo. Questo simbolo obbliga all’uso dei guanti di protezione a bordo della
piattaforma di lavoro.

Obblige. Questo simbolo obbliga all’uso delle cinture a bordo della piattaforma di
lavoro ¢ individua i relativi punti di attacco.

Obblige. Questo simbolo obbliga di utilizzare la P.L.E. con il cesto perfettamente
livellato,

Divieto. Questo simbolo vieta di dirigere getti d’acqua in pressione (idropulitrici) su
quadri o parti elettriche.

Divieto. Questo simbolo vieta di sostare o transitare nel raggio d’azione della
macchina.

Divieto. Questo simbolo vieta di sostare o transitare nel raggio d’azione della
macchina,

Divieto. Questo simbolo vieta di utilizzare la P.L.E. con il cesto non perfettamente
livellato.

13 ' FILENAME: PNT210 I_uso ed.l-rev.0.fin



Informazioni sulla sicurezza % Isnll .

Pericolo. Questo simbolo indica pericolo di lesioni agli arti inferiori dovuto ad organi
in movimento. Prestare attenzione a non abbassare gli stabilizzatori sui piedi propri o

altrui,

Pericolo. Questo simbolo indica pericolo di lesioni agli arti superiori dovuto ad organi
in movimento. Prestare attenzione a non inserire le mani nelle aperture atticolate

taglienti o tra elementi in movimento.

Pericolo. Questo simbolo indica pericolo di caduta 0 scivolamento. Prestare attenzione
quando si scende o si sale a bordo della piattaforma di lavoro ¢/0 del pianale.

.

Pericolo. Questo simbolo indica pericolo di schiacciamento. Prestare attenzione
quando si esegue il movimento della P.L.E. dalla postazione di emergenza a terra.

Pericolo. Questo simbolo indica lo sforzo orizzontale massimo di 40 daN sul cestello.

Pericolo. Questo simbolo indica la velocita massima del vento. E’ possibile utilizzare
la piattaforma in condizione di sicurezza, per un vento di velocitd non superiore 2
12,5 m/s (ved. par, 4.2.2 Azioni del vento).

Questo simbolo indica I"altezza approssimativa del veicolo allestito in assetto
di maxcia.
L'altezza effettiva puo- comundque variare in funzione del veicolo e

dell’ allestimento.
Sard cura dell’operatore e/o autista verificare D’altezza reale in caso sia

necessario transitare sotte ponti o strutture la cui altezza sia prossima a quella
del veicolo allestito.

= 2800mm
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2.4 DISPOSIZIONI GENERAL!

Nota: Il rispetto delle norme e 'uso attento dei dispositivi di sicurezza mette
I’operatore in condizione di lavorare produttivamente senza il rischio di arrecare
danni a se stesso o a terzi.

Attenzione: E’ fatto divieto di utilizzare la macchina in atmosfera
potenzialmente esplosiva.

* Verificare il buom funzionamento dei dispositivi e delle protezioni di
sicurezza, segnalare immediatamente  aj responsabili  gli  eventuali
malfinzionamenti dei medesimi perché vengano effettuati gli opportuni interventi
¢ siano ripristinate le originali condizioni di sicurezza e affidabilita,

* Non rimuevere, disattivare o modificare in alcun modo i dispositivi di sicurezza

e protezione, pena la decadenza di ogni responsabilits e garanzia da parte della
ISOLI S.p.A.

Pericolo: E’ assolatamente vietato all’operatore disinserire i sistemi di
sicurezza della macchina.

Pericolo: E’ assolutamente vietats I’utilizzo della macchina con i dispositivi
di sicurezza non efficienti.

* Diverse parti della macchina sono costruite in acciaio speciale ad alto limite
elastico: non effettuare mai delle saldature sulla macchina senza 1’autorizzazione
scritta e le istruzioni del costruttore.

* Prima di mettersi in strada, assicurarsi che la macchina sia in assetto di marcia.

* Prima di mettersi in marcia con il veicolo, disinserire sempre la presa di forza

(p.df).

* Non compiere manovre improprie o con le quali non si abbia adeguata
dimestichezza e competenza, per non compromettere la sicurezza propria e di terzi.
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2.5 PRESCRIZIONIE PRECAUZIONI GENERALI

Leggere aftentarmente - questo manuale prima di -procedere alle operazioni di
avviamento, impiego, manutenzione o ad altri interventi sulla macchina.

E’ necessario che prima di ogni utilizzo si proceda ai controlli di efficienza della
macchina e dei suoi apparati. E’ essenziale che 1a P.L.E. venga sempre mantenuta in
perfetto stato seguendo il programma di manutenzione descritto nel Capitolo 6
Manutenzione.

Non indossare anelli, orologi da polso, gioielk, capi di vestiario slacciati o sciolti, quali

ad esempio cravatte, indumenti strappati, sciarpe, giacche sbottonate o bluse con
chiusure lampo aperte, che possano impigliarsi nelle parti in movimento.

Usare capi approvati ai fini antinfortunistici, ad esempio scarpe antiscivolo e giubbotti
catarifrangenti.

Tenere il compaxto operatore, i piani, i gradini, i mancorrenti ed i maniglioni d’appiglio
serpre puliti e liberi da qualsiasi oggetto estraneo o traccia d’olio, fango o neve, per
- tidurre al minimo il rischio di scivolare o di inciampare.

Pulire le suole delle scarpe prima di salire sulla P.L.E.
Non servirsi dei comandi o delle tubazioni flessibili come appigli.

Avvertire i responsabili della manutenzione di ogni eventnale jrregolaritd di
funzionamento.

Accertarsi che tutti i tipari e le altre protezioni siano cotrettamente posizionati e che
tutti i dispositivi di sicurezza siano presenti ed efficienti.

Scendere e salire suila P.L. utilizzando I’apposita scaletta (Fig. 2.2) posta sul
lato destro del veicolo.

Fig. 2-2 — Scaletta di accesso alla P.L

%
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2.6 PRECAUZIONI PRIMA DI INIZIARE A LAVORARE

Eseguire le verifiche giomaliere come prescritto in “6.2.2 Verifiche giornaliere”.

Stabilizzare sempre correttamente la P.L.E. prima di iniziare ad operare, scegliendo
con attenzione I'area dove posizionare il mezzo, che deve essere piana, compatta, e non
cedevole (ved. Capitolo 4 Istruzioni per I'uso) .

Fare attenzione a non posizionare gli stabilizzatori su tombini, rete fognaria o simili.
Utilizzare sempre le piastre di appoggio in dotazione o piastre fornite dalla Ditta
costruttrice per distribuire pil uniformemente i pesi (ved. Capitolo 4 Istruzioni per
l’uso).

Fare attenzione a non far scendere gli stabilizzatori sui piedi propri o altrui.

Quando la P.L.E. opera su strade o in condizioni di precaria visibilita per i mezzi che
transitano, ¢ obbligatorio segnalare sempre la presenza della piattaforma con cavalletti
a strisce oblique bianche e rosse, mantenendo sempre in funzione i fari lampeggianti
montati sull’autocabinato,

Collegare il conduttore di terra (PE) al potenziale di terra, con lo scopo di proteggere
dai contatti indiretti per collegamenti esterni aventi tensioni supetiori ai 24 V.

E’ fatto obbligo all’operatore in piattaforma, secondo le vigenti normative
antinfortunistiche, di fare uso dell’elmetto di protezione ¢ di allacciare I’apposita
cintura di sicurezza assicurata al cestello. Anche Poperatore a terra dovrad munirsi di
€asco. '

E’ fatto obbligo agli operatori in piattaforma di allacciare I'apposita cintura di sicurezza.
Detta cintura dovrd essere agganciata agli occhielli predisposti allo scopo ed
individuati dagli appositi simboli adesivi. Ad ogni anello dovra essere agganciata
un'unica cintura di sicurezza.
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2.7 PRECAUZIONI QUANDO S| LAVORA

Assicurarsi sempre che non ci siano persone o animali nel raggio
d’azione della P.L.E. prima di iniziare ogni attivita.

Nessuna persona o altre tipo di carico deve trovarsi all'interno
della cabina di guida del veicolo per non sovraccaricare il telaio del
veicolo stesso e per non compromettere la stabilita della Macchina..

E’ fatto divieto di posizionare scale o altre strutture all’interno del cestello per
incrementarne 1 altezza ¢/o lo sbraccio.

E’ fatto divieto di operare in prossimita di linee elettriche aeree ad alta tensione e
comunque il cestello e/o gli operatori e gli utensili da questi utilizzati, dovranno
sempre mantenersi ad una distanza minima di sicurezza di 5 metri dai cavi.

"eventuale presenza della cesta in vetroresina, non significa che la piattaforma sia
classificata come isolata e di per se non da alcuna garanzia di isolamento elettrico ne
tra Fase - Fase nie tra Fase ¢ Terra.

E’ fatto divieto di operare con la P.L.E. in presenza di vento con velocita superiore ai
valoti indicati nella targa di istruzioni (Capitolo 3 Descrizione Macchina e Prestazioni.

Non utilizzare la macchina durante i temporali. Esiste il pericolo di essere colpiti da
fulmini.

Usare la P.L.E. solo nella fascia di temperature consentite (Capitolo 3 Descrizione
Macchina e Prestazioni).

Non usare la P.L.E. in caso di scarsa visibilita.

E’ fatte divieto di stazionare sul basarnento dell’automezzo durante la manovra della
piattaforma.

E’ fatto divieto di muovere il veicolo con operatore a bordo della piattaforma; sono
presenti dispositivi automatici di blocco.

E’ fatto divieto di appoggiare la piattaforma ad altre strutture, siano esse fisse o mobili.

Evitare in ogni caso il contatto con oggetti fissi (edifici, ecc.) o con oggetfl in
movimento (veicoli, apparecchi di sollevamento, ece.).

E’ fatto divieto di utilizzare la P.L.E come gru.

E’ fatto divieto di applicare cartelli o striscioni sulla P.L.E o altri elementi che posseno
aumentare la superficie esposta al vento. '

18 FILENAME: PNT210 I_uso ed.l-rev.0.fm



Informazioni sulla sicurezza
i EOE o oem W OB ER MY NN EE BN P g e o o W N O O A N W M

Tutte le manovre necessarie a raggiungere il punto d’intervento devono essere eseguite
dall’aperatore che si trova sulla piattaforma (P.L.). La manovra da terra é ammessa solo
in casi di emergenza.

Quando si utilizza la P.L.E. dalla postazione di emergenza a terra, 1’operatore si trova
all’interno dell’arca di lavoro della P.L.E. ed esiste quindi un rischio di schiacciamento in
caso di etrata manovra, Eseguire tutti i movimenti a bassa velociti e con estrema cautela,

Stare attenti a non fare mai cadere oggetti o attrezzature dal cestello.

N

Usare la macchina solo in ambienti aperti, In caso si lavori in ambienti chiusi (gallerie
fabbricati ecc...) esiste il pericolo di avvelenamento da ossido di carbonio a causa dei gas
di scarico del motore del veicolo.

In case di perdite d’clio deli’impianto idraulico:

- Non avvicinarsi troppo alla perdita!

- Gli spruzzi d’olio possono provocare gravi lesioni poiché 1’olio nel circuito idraulico &
ad alta pressione,

1 Premere il pulsante d’arresto d’emergenza,

2 Disinserire la presa di forza (p.d.f.).

E’ fatto divieto di salire o scendere dalla P.L. quando & elevata.

e E’ fatto divieto di scaricare o caricare oggetti dalla P.L. quando & elevata.
@ In caso di pericolo premere il pulsante d’arresto d’emergenza.
N |

Non premere con il cestello (P.L.) della P.L.E. al suolo.

Non usare la P.L.E. se non perfettamente livellata (riSchio di capovolgimento).

Prestare attenzione che il braccio non interferisca con la cabina del veicolo e/c con altre
parti della macchina. '

E’ fatto divieto sovraccaricare la P.L.E.

La portata della P.L.E. & il carico di esercizio per cui la piattaforma & stata progettata ¢
comprende il peso degli operatori e degli utensili inerenti all’attivita specifica

(ved. Capitolo 3 Descrizione Macchina e Prestazioni).
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Non inserire mai il corpo, gli arti, o le dita nelle aperture articolate di parti della macchina non -
controllate e senza opportuni ripari, tranne nel caso in cui siano bloccati in modo sicuro.

—

ATTENZIONE!
NELLA FASE CONCLUSIVA DI CHIUSURA COMPLETA DEL BRACCIO J1B
PERICOLO DI SCHIACCIAMENTO MANI TRA IL TIRANTE BEL JIBELA

Adtenzione: In caso di rottura dei tubi di collegamento tra i due mattinetti di livellamento, non
eseguite alcuna manovra di sollevamento o abbassamento del braccio telescopico in quanto si
avrebbe come conseguenza il ribaltamento della cesta.

fl livellamento della cesta & infatti garantito da un sistema a doppio martinetto idraulico che
mantjene la cesta stessa orizzontale al variare dell’inclinazione del braccio telescopico. In caso
di rottura dei tubi di collegamento tra i due martinetti, pur essendo garantita la stabilitd della
cesta dalla valvola di blocco montata sul martinetto sotto la cesta stessa, viene meno la funzione
di livellamento.

Per scendere dalla cesta in sicurezza, avvicinarsi il pill possibile a terra utilizzando le manovre
disponibili ad eccezione di sollevamento/abbassamento braccio ed eventudalmente utilizzare una
seconda piattaforma o una scala idonea.

In caso di dubbi, contattare il servizio di Assistenza Isoli.

Pericolo:

A macchina stabilizzata & sempre severamente vietato:

- disinserire il freno di stazionamento

- innestare la marcia

Tale divieto & necessario per eliminare il seguente rischio residuo:

in caso di ruote mon completamente sollevate (stabilizzazione non corretta) 1’inserimento della
marcia potrebbe causare un comportamento anomalo ed incontrollabile della struttura
soprattutto nel caso in cui il braccio non sia nella sua posizione di riposo, con gravi rischi di
danneggiamenio delia Macchina e delle persone che si trovano nell’area della piattaforma.

Nota: Quale avvertimento per I’operatore & prevista una cicalina che entra in funzione se viene
tilasciato il freno di stazionamento con presa di forza inserita.
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2.8 Precauzioni in caso di conclusione o interruzione
del lavoro

Fare attenzione, quando si sollevano gli stabilizzatori, a non far scendere le ruote del
veicolo sui piedi propri o di chi sta vicino alla macchina.

E’ fatto divieto di abbandonare senza sorveglianza la P.L.E. senza prima essersi accertati
di aver spento il motore, inserito il freno di stazionamento, bloccato il quadro di comando
a terra e reso inaccessibile il vano cabina.

2.9 NORME D! SICUREZZA DURANTE LA MANUTENZIONE

Tutte le manutenzioni non previste dal manuale devono essere effettuate da personale
autorizzato dalle officine ISOLI S.p.A.

Effettuare I’ingrassaggio della P.L.E., con opportuni mezzi che consentano di lavorare in
completa sicurezza.

Procedere alla manutenzione solo dopo avere premuto il pulsante d’emergenza e spento
il motore. '

Abbiate cura dell’ambiente: evitate perdite d’olio durante rabbocchi o sostituzioni. Gli
oli usati vanno smaltiti secondo la normativa vigente.

Non inserire mai il corpo, gli arti, o le dita nelle aperture articolate taglienti di parti della
macchina non controllate e senza opportuni ripari, tranne nel caso in cui siano bloccati in
modo sicuro,

Non inserire mai gli arti e/o il corpo tra le strutture orizzontali del parapetto durante la
rotazione della cesta.

Quando si utilizza la P.L.E. dalla postazione di emergenza a terra, ’operatore si trova
all’interno dell’area di lavoro della P.L.E,. ed esiste quindi un rischio di schiacciamento in
caso di errata manovra. Eseguire tutti i movimenti a bassa velocitd e con estrema cautela

Non utilizzare mai bengina, né solventi od altri liquidi infiammabili come detergenti:
ricorrere invece, ai solventi commerciali autorizzati, ininfiammabili e non tossici.

Impiegando aria compressa per la pulizia dei particolari, proteggersi con occhiali aventi

ripari laterali, limitando la pressione ad un massimo di 2 atm. (1,9 bar).

Non servirsi di fiamme libere come mezzo di illuminazione quando si procede ad
operazioni di manutenzione. '

Assicurarsi che tutie le parti del circuito oleodinamico siano scrrate in maniera corretta,
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Prima di smontare raccordi o tubazioni, assicurarsi che non vi siano fluidi in pressione:
J’olio che fuoriesce sotto pressione pud essere causa di gravi lesioni. In caso di lesione 0
accidentale ingestione di fluidi che fuoriescono da tubazioni ecc..., rivolgersi
immediatamente ad un medico. In particolare, ricordarsi che il fluido che trafila da un
foro molto piccolo pud essere quasi invisibile ed avere la forza sufficiente da penetrare
sotto la pelle. Per ricercare eventuali perdite, servirsi di un cartoncino o di un pezzo di

legno.

Non farlo con le manil Se il fluido viene a contatto con la pelle, rivolgersi
immediatamente ad un medico. Infatti in caso di mancato pronto trattamento sanitario,
possono verificarsi serie infezioni o dermatosi.

La zavorra installata sulla PL.E. (dove prevista) & un elemento indispensabile per
garantire la stabilitd della stessa ed & quindi assolutamente vietato rimuoverla o
modificarla.

Qualora fosse necessario toglierla per eseguire un intervento di manutenzione, la P.L.E.
dovra essere in configurazione di marcia su strada con il braccio a riposo sulla cavalletta;
successivamente, prima di eseguire qualsiasi movimento con la PL.E, la zavorra dovra
essere riposizionata e fissata come in origine.

LA DITTA COSTRUTTRICE I SOLLEVATA DA OGNI RESPONSABILITA’
NEL CASO DOVESSERO VERIFICARSI INCIDENTI O GUASTI DOVUTI
ALL’INOSSERVANZA DELLE AVVERTENZE E DELLE NORME DI
SICUREZZA.
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2.10 Rischi residui e relative precauzioni

La lista dei rischi residui ¢ stata divisa in funzione delle fasi operative per una migliore
lettura ed una pii rapida individuazione dei rischi. Peraltro taluni rischi che possono

ricotrere in pitl fasi vengono, per brevitd, riportate solo in un una (esempio: se durante la

manutenzione si eseguone movimenti della piattaforma, ricorrono tutti 1 rischi connessi
con la movimentazione della piattaforma stessa). Si raccomanda quindi di leggere

attentamente tuta la lista.
GENERALI
AZIONE RISCHI PRECAUZIONI
Utilizzo da parte di Danneggiamento delle attrez- | Personale qualificato con

personale non zature. istruzione e formazione
adeguatamente istruito. Incidenti che possono causare | adeguata.

lesioni anche gravi e/o la morte

degli operatori ¢ o di terzi.
Utilizzo della macchina Incidenti che possono causare Seguire le istruzioni in

senza aver eseguito i
controlli giornalieri
preventivi e/o le necessarie
manutenzioni.

lesioni anche gravi e/o la morte
degli operatori e o di terzi.

dotazione ed effettuare i
contrelli prescritti rispettando le
scadenze.

Persone non autorizzate nel | Schiacciamento. Segnalare ’area di lavoro.

raggio d’azione della Interdire I’accesso all’area di

macchina. lavoro e controllare il rispetto
del divieto.

Mancato utilizzo dei mezzi | Schiacciamento. Utilizzare i dispositivi di

di protezione individuale, |Lesioni. protezione previsti dai manuali

dell’idoneo abbigliamento | Cadute dall’alto. in dotazione e/o da quanto

e/o delle cinture di previsto dalle vigenti normative

sicurezza. ¢/o da quanto previsto dal
responsabile dei lavori.

Scarsa pulizia e/o fango, Scivolamento. Tenere puliti i luoght di

neve, ghiaccio su scale di | Inciampo. passaggio e di accesso.

accesso, pianale, maniglie, | Caduta.

ecc.
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delle struiture in caso di urti
( a basse temperature).

caso di basse temperature.

| STABILIZZAZIONE
AZIONE RISCHI PRECAUZIONI RIF.
Abbassamento degli *Schiacciamento. *Mantenersi a debita distanza.
stabilizzatori e/o delle ruote *Controllare che non vi siano
del veicolo sui piedi. persone in prossimita della
) macchina.
Stabilizzazione su terreno | *Ribaltamento della *Verificare la natura del terreno.
non sufficientemente macchina. (attenzione agli effetti del dis-
compatto. gelo durante le ore piu calde).
*Utilizzare piastre di appoggio
opportunamente dimensionate.
Stabilizzazione su terreno in | *Ribaltamento della *Verificare la natura del terreno.
pendenza e/o scivoloso. macchina. *Verificare la pendenza.
*Scivolamento della
macchina.
Stabilizzazione su *Ribaltamento della macchina. | *Verificare la natura del terreno.
marciapiedi, tombini, ecc. *Scivolamento della macchina, *Controllare il punto di appoggio
degli stabilizzatori.
Stabilizzazione della *Ribaltamento o *Solievare le ruote dai terreno.
macchina senza sollevare le | comportamento instabile
ruote dal terreno. della macchina.
Utilizzo della piattaforma | *Ribaltamento della macchina | *Livellare il carro con 1’utilizzo
con carro non livellato della bolla ad aria.
_ CONDIZIONI ATMOSFERICHE E AMBIENTE DI LAVORO
AZIONE RISCHI PRECAUZIONI RIF.
Utilizzo in caso di vento | *Ribaltamento della *Rispettare i limiti ambientali
forte. macchina. prescritti.
| Utilizzo in caso di scarsa | *Urti con rischio di *Non operare in caso di scarsa
visibilita. danneggiamento della visibilita.
= macchina e/o lesioni del
personale addetto.
Utilizzo al di fuori dai limiti | *Funzionamento non corretto *Rispettare i limiti ambientali
di temperatura e umidita della macchina. prescritti.
consentiti. *Pericolo di frattura fragile *Rispettare le prescrizioni in

Utilizzo durante i temporali.

*Folgorazione.

*Non utilizzare la piattaforma n
caso di temporali.

Avvicinamento /o contatto
con linee elettriche in
tensione.

*Folgorazione (la macchina non
fornisce alcun isolamento).

*Mantenersi ad almeno 5 metri
dalle linee elettriche.

Utilizzo in ambienti chiusi *[ntossicazione. *Non utilizzare la macchina o
e/o non sufficienternente convogliare all’esterno i gas di
areati. scarico.
Utilizzo in ambienti *Fgplosione. *Non utilizzare la macchina.
eLsplosivi.
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AZIONE

RISCHI

PRECAUZIONI

Persone e/o carichi
all’interno della cabina di
guida del veicolo.

*Sovraccarico del telaio del
veicolo ¢/o della piattaforma.
*Ribaltamento della macchina,

*Nessun carico aggiuntivo in
cabina veicolo,

Carichi rilevanti sul pianale
(per carichi rilevanti si
intendono carichi superiori
al 3% della massa a vuoto
del veicolo allestito o
carichi che fanno superare i
massimi ammessi dal
veicolo).

*Sovraccarico del telaio
della piattaforma con
rischio di rottura.

*Non sovraccaricare,

*Distribuire il carico sul pianale
prevalentemente nella parte
posteriore.

Inserimento della marcia
con piattaforma stabilizzata,

*Danneggiamento degli
stabilizzatori.

*Ribaltamento ( I rischi si
manifestano qualora le ruote
motrici toccano il terreno,

. evento che peraltro dovrebbe
essere evitato come gia
specificato alla sezione
“STABILIZZAZIONE”,

*Non inserire la marcia con
macchina stabilizzata.

*Tenere sempre il freno a mano
inserito con macchina
stabilizzata.

Personale sul pianale della
macchina e/o nell’area di
azione della macchina.

*Schiacciamento, cesoiamento.

*Caduta oggetti dall’alto con
rischio di lesioni gravi e/o
morte.

*Non sostare sul pianale.

*Non inserire parti del carpo tra
le strutture in movimento.

*Non sostare nell’area di
manovra della PLE ed in
particolare non sostare sotto la
cesta.

Utilizzo della piattaforma
dalla postazione di
emergenza a terra.

*Schiacciamento dell’operatore
a terra (che si trova nell’area di
lavoro del braccio).

*Urto della piattaforma contro
ostacoli e/o schiacciamento del
personale sul cesto (difficolta
di valutare le distanze).

*Utilizzare la piattaforma solo.
dalla postazione in cesta.

*In caso di utilizzo da terra, in
condizioni di emergenza, fare
attenzione ai movimenti della
cesta, del braccio e del
pantografo.

Azionamento e/o rilascio
brusco delle leve.

*QOscillazioni pericolose
per gli operatori.

*Agire sulle leve con gradualita.

*Sollecitazioni della
struttura.
Raggiungimento delle *QOscillazioni pericolose *Moderare la velocita quando ci
configurazioni estreme per gli operatori. si trova ai limiti dell’area di
dell’area di lavoro a *Sollecitazioni della lavoro.
velocita elevate, struttura,

Urto della cesta contro *Schiacciamento e/o *Valutare con attenzione
ostacoli. cesoiamento degli operatoria | 1’ambiente di lavoro.
bordo. *Fare attenzione agli ostacoli.
: *Operare con movimenti lenti.
Parti del corpo e/o arti tra le | Schiacciamento e/o cesoiamento | Divieto di inserire arti o parti del
strutture orizzontali dei degli operatori a bordo durante la | corpo oltre il parapetto durante la
parapetti. rotazione della cesta. rotazione della cesta.
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| Urto dolla cesta e/o della

struttura della piattaforma
contro ostacoli sia in aria

che a terra.

*Danneggiamento delle
strutture.

*Ribaltamento della macchina.

*Valutare con attenzione
1’ambiente di lavoro.

*Fare attenzione agli ostacoli.

*QOperare con movimenti lenti.

spinte orizzontali e/0
inclinate eccessive.

Sovraccarico della cesta e/c

*Danneggiamento delle
strutture.

*Ribaltamento della macchina.

*Non superare i tassimi carichi
di servizio ammessi. '

Utilizzo di scale /o altre
strutture all’interno della
cesta.

*Caduta degli operatori.
*Sovraccarico dello strutture.

*Ribaltamento della macchina.

*Non utilizzare scale e/o altro
all’interno della cesta.

Applicazione di cartelloni *Sovraccarico. *Non applicare.

g/o striscioni ¢/o pannelli | *Ribaltamento.

alla cesta ¢/o al braccio.

Utilizzo della piattaforma | *Sovraccarico. *Rispettare le prescrizioni.

come gru. *Ribaltamento.

Salita ¢/o discesa dalla cesta | *Caduta degli operatori. *Salire e scendere dalla PLE solo

quando € in quota. *Sgvraccarico. quando la piattaforma & nella
*Ribaltamento. configurazione di trasporto e/o

al suolo vicino al veicelo.

dalla cesta quando & in
quota.

Carico e/o scarico di oggetti | *Sovraccarico.

*Ribaltamento.

*(1i utensili necessari al lavoro
devono essere caricati solo
quando la piattaforma & nella
configurazione di trasporto €/0
al suolo vicino al veicolo.

IN CASG DI GUASTO E/O DI EMERGENZA

delle valvole del distributore.

AZIONE RISCHI PRECAUZIONI
Movimenti anomali e/o non | *Urti della cesta /o della *Premere il pulsante di arresto di
coerenti della macchina strattura della piattaforma emergenza.

(dovuti a malfunzionamento contro ostacoli sia in aria che a *Non riattivare la macchina
delle leve di comando ¢/o terra (vedi punto precedente). prima di aver risolto

I’inconveniente.

Perdite di olio dall’impianto
idraulico.

*Ustioni (in caso di olio ad alta

© temperatura).

*Lesioni (in caso di olic ad alta
pressione).

*Stare lontani dalla perdita.

*Premere il pulsante di arresto di
emergenza ¢/o disinserire la
presa di forza e/o spegnere il
motore del veicolo.

*Non riattivare la macchina
prima di aver risolto
I’inconveniente.

Rottura dei tubi di
collegamento tra i due
martinetti di livellamento e/o
perdita di olio dal circuito di
livellamento cesta.

*Slivellamento della cesta
in caso di movimenti di
sollevamento o abbassamento
braccio con conseguente
rischio di caduta dall’alto.

*Non eseguire 1 movimenti di
abbassamento o sollevamento
braccio.

Azionamento mediante
pompa manuale di emergenza
agendo manualmente sulle
valvole.

*Dispositivi di sicurezza
by-passati.

*Seguire scrupolosamente e
nell’ordine indicato le istruzioni
contenute nel manuale.

Azionamento mediante
pompa manuale di emergenza
agendo manualmente sulle
valvole,

*Contatto con parti che
potrebbero essere calde.

*Indossare guanti di protezione
e/o seguire scrupolosamente ¢
nell’ordine indicato le istruzioni
contenute nel manuale.

|
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MANUTENZIONE
AZIONE RISCHI PRECAUZIONI
Manutenzioni non previste | *Danneggiamento delle *Per quanto non espressamente

dai manuali in dotazione.
P R o Plovivie

atirezzature,

*Incidenti che possono causare
lesioni anche gravi e/o la morte
degli operatori e o di terzi.

previsto dai manuali in
dotazione rivolgersi alla ISOLI
S.p.A. o ad un Centro
Assistenza autorizzato.

Manutenzione da parte di
personale non
adeguatamente istruito.

*Danneggiamento delle
attrezzature,

*Incidenti che possono causare
lesioni anche gravi e/o la morte
degli operatori e o di terzi.

*Personale qualificato con
istruzione e formazione
adeguata,

Mancato utilizzo dei mezzi | *Schigcciamento. *Utilizzare i dispositivi di
di protezione individuale, | *Cesoiamento. protezione previsti dai manuali
dell’idoneo abbigliamento. | *Lesioni. in dotazione e/o da quanto
*Ustioni. previsto dalle vigenti normative
*Cadute dall’alto. e/o da quanto previsto dal
responsabile dei lavori.
Manutenzione con partiin | *Schiacciamento. *Eseguire le manutenzioni con
movimento e/ con *Cesoiamento, pulsante di arresto premuto,
dispositivi di protezione *Lesioni. presa di forza disinserita e
rimossi. *Ustioni, motore spento.

*Prestare sempre estrema
attenzione.

Interazione e/o
manipolazione di materiali
tossici.

*Intossicazione e/o
avvelenamento in caso di
contatto o se ingeriti o

*Agire con cautela indossando i
dispositivi di protezione
adeguati.

inalati. *Smaltire i materiali secondo le
leggi vigenti.

Rimozione di zavorre. *Ribaltamento. *Mantenere la piattaforma nella
configurazione di trasporto o
comungue con braccio rivolto
verso il posteriore.

*Rimontare le zavorre prima di
imettere in funzione la
macchina.

Smontaggio di parti *Schiacciamento. *Sostenere adeguatamente le

strutturali senza 1’ausilio dei | *Cesoiamento. parti mobili mediante puntoni

necessari dispostivi di *Lesioni anche gravi fino &/o imbracature in perfetto stato
sostegno e/o imbracatura. alla morte, di efficienza e rispondenti alle

~normative vigenti.
*Se possibile non sostare sotto le
parti sospese.

Smontaggio di parti di
circuiti in pressione.

*Lesioni (in caso di olio

*Ustioni (in caso di olio
ad alta temperatura).

ad alta pressione).

*Scaricare la pressione.
*Far raffreddare I’olio.

Smontaggio di parti in
tensione.

*Scossa elettrica.
*Corto circuito.

*Spegnere il motore,
*Rimuovere l¢ chiavi.
*Staccare la batteria.
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capitolo 3 DE@ScCrizione Macchina e
Prestazioni

3.1 STRUTTURA DELL’APPARECCHIATURA

In questa sezione sono descritti gli elementi principali dell’apparecchiatura ¢ la loro
funzione. :

Fig. 3-1 - Vista complessiva dell'apparecchiatura.

3.1.1 Parti principali dell’apparecchiatura

TELAIO AUSILIARIO

Il telaio ausiliario & costituito da una struttura formata a freddo, in acciaio ad alto limite
elastico, portante gli stabilizzatori ¢ la piastra di base su cui appoggia la sovrastruttura. Al
fine di garantire una elevata rigiditd torsionale, sono presenti traverse di collegamento e
opportune scatolature di rinforzo. Il tutto viene ancorato al telaio del veicolo per mezzo di
bulloni ad elevata resistenza, 11 telaio & coperto da un pianale in lamiera antisdrucciolo.

STABILIZZATORI

Gli stabilizzatori (A) sono 4, del tipo ad estensione idraulica e sfilabili verticali (Fig. 3-1).
L’azionamento avviene per mezzo di 5 leve, poste sotto il pianale. 1! circuito idraulico, di
sfilo verticale, ¢ completamente indipendente per ciasciino stabilizzatore in modo tale da
permettere un perfetto livellamento del mezzo anche su terreni irregolari. I martinetti sono
dotati di valvole di blocco pilotate.
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GRUPPO ROTAZIONE E TORRETTA

La rotazione della sovrastruttura avviene per mezzo di una ralla interposta tra la torretta
ed il telaio ausiliario. La movimentazione avviene mediante gruppo pignone-riduttore &
motore idraulico dotato di valvola & blocco e controllo freno. La torretta (B), -
realizzata in acciaio formato a freddo, & opportunamente scatolata al fine di elevare la
rigidita torsionale.

BRACCIO ARTICOLATO |
La struttura di sollevamento (€) ¢ a doppio pantografo ad azionamento idraulico ed
elemento finale con prolunga telescopica a due sezioni di cui una a sfilo proporzionale
mediante martinetto idraulico a doppic effetto.

Le strutture sono tubolari e realizzate in acciaio formato 2 freddo con saldatura lungo
1’asse neutro della sezione resistente. ‘

JIB ARTICOL.ATO
11 braccio jib articolato su 98°, consente di ottimizzare le prestazioni € le
possibilitd di movimento.

PIATTAFORMA DI LAVORO E LIVELLAMENTO

La piattaforma di lavoro o cestello & biposto in alluminio, con rotazione
oleodinamica 90° dx e 90° sx. :
1l livellamento della piattaforma viene ottenuto mediante doppio martinetto (master/
slave). Tl martinetto slave all’estremits del braccio jib & dotato di valvola di blocco a
doppio effetto.

ALTRE CARATTERISTICHE:

1 Comandi elettroidraulici sdoppiati con azionamento dalla cesta ¢ da terra
(postazione di emergenza).
Un selettore a chiave impedisce il funzionamento simultaneo delle due postazioni.

2 Dispositivo di interblocco di sicurezza tra stabilizzatori e sovrastruttura.

3 Dispositivo di- controllo del carico in cesta con interdizione dei movimenti al
superamento della portata nominale.

4 Pompa manuale, per discesa in caso di emergenza, azionabile dal pianale.
5 Presa elettrica da 220 Volt 2 bordo del cestello.
6 Elettropomypa 220V (optional).
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3.2 INTERFACCIA OPERATORE
3.2.1 SPIE IN CABINA

Tab. 3-1 ~ Spie in cabina

Simbolo Identificazione Funzioni comandate

Spia rossa accesa | Presa di forza inserita

Spia rossa accesa | Macchina non in configurazione di marcia

31 FILENAME: PNT210 J_uso ed.l-rev.0.fim




Descrizione Macchina ¢ Prestazioni

Pagina lasciata intenzionalmente bianca

32 FILENAME: PNT210 I_uso ed.l-rev.0.fm



T i i o S DL

% IE“LI Descrizione Macchina ¢ Prestazioni
MO M M M OE I W M MO W N EEmE

3.2.2 QUADRO A TERRA - Quadro comando stabilizzatori
Postazione secondaria di emergenza

ONIDAIRG

Tab. 3-2 - Quadro a terra

Simbelo Identificazione Funzioni comandate

Sl achiavs || one it 4 b o comardTs o
Spia verde accesa Piattaforma stabilizzata

Pulsante verde Pulsante di consenso alla manovra stabilizzatori

Seletore Selttore gios Scleions vetoit one

Selctiore Selttore g roaztons e, 1 sono anioarc
o e

Seletiore Selettore g iotro bacci

 |selettors Selttore g roazione ceselo vom deon
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Tab. 3-2 — Quadro a terra

£ ISOLL

Simbolo Identificazione Funzioni comandate
Selettore su: sollevamento pantografo
1
Selettore Selettore giti: discesa pantografo
Selettore su: sollevamento braccio jib
A | .
Selettore Selettore giti: discesa braccio jib
@& Selettore Ripristino livellamento cestello (ved. 5.1 PROCEDURA DI
RIPRISTINO DEL LIVELLAMENTO CESTO)
Selettore su: Esclusione dispositivo anticollisione (se presente)
@12 Selettore Selettore giti: Dispositivo anticollisione funzionante, se
presente
Selettore su: Avviamento motore (quando ¢ collegata
I’elettropompa 220V, il selettore avvia I’elettropompa)
A Selett: ’
elotiore Selettore gili: Spegnimento motore (quando & collegata
I’elettropompa 220V, il selettore spegne 1’elettropompa)
Pulsante a fungo rosso | Arresto di emergenza
Contaore Conta le ore di lavoro della P.L.E.

Spie verdi accese

Segnalazione del relativo stabilizzatore appoggiato al terreno

Spia verde accesa

Segnalazione traverse stabilizzatori completamente estese

Spia rossa accesa

Macchina non in configurazione di marcia

Spia verde accesa

Segnalazicne torretta correttamente allineata con la cavalleita

Gl IR

Spia verde accesa

Segnalazione cesta diritta

Nota: 1l pulsante a fungo per I’arresto di emergenza taglia 1’alimentazione alla

macchina e spegne il motore del veicolo.

Nota: La manovra di ogni movimento si ottiene per mezzo di un doppio comando

costituito dal selettore 0 0 0 0 indicante il

movimento desiderato e dal selettore per la regolazione della velocita.
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3.2.3 LEVE DI COMANDO STABILIZZATORI

Quadro comandi - B

Tab. 3-3— Leve di comando stabilizzatori

‘Simbolo Identificazione Funzioni comandate
Leva comando In basso, spingendo: sfilo stabilizzatore posteriore Dx
pIg P
idraulico In alto, tirando: rientro stabilizzatore posteriore Dx
| Leva comando In basso, spingendo: sfilo stabilizzatore posteriore Sx
idraulico In alto, tirando: rientro stabilizzatore posteriore Sx
Leva comando In basso, spingendo: sfilo stabilizzatore anteriore Sx
idraulico In alto, tirando: rientro stabilizzatore anteriore Sx
Leva comando In basso, spingendo: sfilo stabilizzatore anteriore Dx
idraulico In alte, tirando: rientro stabilizzatore anteriore Dx
Leva comando In basso, spingendo : sfilo traverse stabilizzatori
- idraulico In alto, tirando : rientro traverse stabilizzatori

35 FILENAME: PNT210 J_uso éd.1-tev.0.fim




Descrizione Macchina ¢ Prestazioni % IE“LI Lo

3.2.3.1 Quadro comandi stabilizzazione automatica
(Optional)

Quadro comandi - B
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Tab. 3-4 ~ Quadro comandi stabilizzazione automatica

Simbeolo Identificazione : Funzioni comandate
Pulsante bianco Puisante sfilo stabilizzatori
@D Pulsante bianco Pulsante rientro stabilizzatori
Spia verde Segnalazione stabilizzazione corretta
Spia rossa Segnalazione stabilizzazione non corretta
Leva comando In basso: sfilo stabilizzatore posteriore Dx . o
B10 idraulico ' In alto: rientro stabilizzatore posteriore Dx
& Leva comando In basso: sfilo stabilizzatore posteriore Sx
B11 idraulico In alte: rientro stabilizzatore posteriore Sx
Leva comando In basso: sfilo stabilizzatore anteriore Sx
12 idraulico In alto: rientro stabilizzatore anteriore Sx
Leva comando In basso: sfilo stabilizzatore anteriore Dx
idraulico In alto: rientro stabilizzatore anteriore Dx
Leva comando In basso: sfilo traverse stabilizzatori
B14 idraulico . {In alto: rientro traverse stabilizzatori -
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3.2.4 QUADRO CESTELLO - Postazione principale di lavoro

Quadro comandi - C

e

Tab. 3-5 — Quadro cestello

Simbolo Identificazione Funzioni comandate
Verso dx: selezione e regolazione velocitd, rotazione torretta in
§enso orario :
Leva . . ‘s . .
Verso sx: selezione e regolazione velocita, rotazione torretta in
senso antiorario _
&5 Leva In alto: selezione e regolazione velocita, sollevamento braccio
In basso: selezione e regolazione velocitd, discesa braceio
Lev'a In alto: selezione e regolazione velocitd, sfile braccio
In basso: selezione e regolazione velocitd, rientro braccio
Leva In alto: selezione e regolazione velocita, sollevamento pantografo
In basso: selezione e regolazione velocita, discesa pantografo
Leva In alto: selezione e regolazione velocitd, sollevamento braccio jib

In basso: selezione e regolazione velocitd, discesa braccio jib

Spia verde accesa

Postazione abilitata

21888 0|8 86

Spia rossa accesa | Intervento limitatore di carico in cesta
c3 Spia rossa accesa | Intervento limitatore di raggio (vedi nota)
Spia rossa accesa | Segnalazione rottura catena sfilo/rientro braccio (vedi nota)
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Tab. 3-5 — Quadro cestello

Simbolo -Identificazione Funzioni comandate

c10 Spiarossa accesa | Intervento limitatore anticollisione (vedi nota)

Spia rossa accesa e | Segnalazione dell’avaria del sisterma di interblocco
avvisatore acustico |stabilizzatori/sovrastruttura

Spia verde accesa | Segnalazione torretta correttamente allineata con la cavalletta

Spia verde accesa | Segnalazione cesta diritta

. Selezione rotaziene cestello verse sx
Pulsanti . .
Selezione rotazione cestello verso dx

Segnala che la rotazione cesta ¢ inibita quando il braccio jib non ha

Spia gialla accesa raggiunto I"ape ima

Pulsanti ON-avviamento / OFF-spegnimento motore (quando & collegata
Ielettropompa 220V, i pulsanti avviano/spengono |’elettropompa)

Premuto e mantenuto premuto: Esclusione dispositivo

Pulsajntg anticollisione (se presente)

Pulsante NESSUNA FUNZIONE

Pulsante Pulsante di abilitazione postazione cestello |
« | Pulsante NESSUNA FUNZIONE

Pulsante ‘_ NESSUNA FUNZIONE

Pulsante NESSUNA FUNZIONE

Pulsante a fungo Pulsante per I’arresto di emergenza

BBBEEE 9|8 823880

Nota: Le spie (C8), (C7), sono sempre presenti sullé postazione di comando.
11 loro effettivo funzionamento & perd subordinato alla presenza sull’allestimento del

relativo dispositivo, il quale pud essere non necessario od opzionale.

Nota: La manovra di ogni movimento si ottiene per mezzo del comando costituito

dalla leva per la selezione e regolazione della velocita o 0 o 0
(C5) e dai pulsanti ©14). - |

Nota: Il pulsante a fungo per I’arresto di emergenza taglia 1’alimentazione alla
macchina e spegne il motore del veicolo.
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3.3 DISPOSITIVI DI SICUREZZA

Attenzione: Verificare sempre il buon funzionamento dei dispositivi di
sicurezza.

Durante le operazioni di lavoro ’operatore deve essere in grado di valutare,
riconoscere ed evitare ogni possibile pericolo e segnalare immediatamente ai
responsabili gli eventuali malfunzionamenti dei medesimi perché vengano
effettuati gli opportuni interventi e siano ripristinate le originali condizioni di -
sicurezza ¢ affidabilita.

i

La piattaforma comprende una completa dotazione di dispositivi di sicurezza
(vedere Tab. 3-6 — Dispositivi di sicurezza).

1

Una spia rossa ¢ una cicalina in cabina del veicolo, segnalano se la macchma nomn ¢
in configurazione di marcia. Il controllo & effettuato da 8 sensori () (2 per

stabilizzatore) che sentono lo sfilo delle traverse ¢ lo sfilo verticale degli
stabilizzatori.

Una cicalina segnala. se viene disinserito il freno di stazionamento con presa di
forza msenta

Un selettore a chiave (A1), quando & ruotato verso destra eicon chiave rimossa,
impedisce la manovra dala postazione a terra da parte di persone non autorizzate ¢
consente di operare solamente dal cestello.

Le valvole di blocco pilotate montate sui martinetti sono flangiate direttamente sui
cilindri o collegate con tubazioni rigide.

La pompa a mano (A ), posta sulla cassa dello stabilizzatore anteriore sinistro,
garantisce la discesa di emergenza in caso di malore del personale operante a bordo
o in caso di avaria della pompa del circuito idraulico.

Il motore idraulico (B) di rotazione della torretta & integrato con una valvola di

blocco per garantire un preciso posizionamento anche nelle condizioni pil
sfavorevoli. :

11 dispositivo di interblocco tra stabilizzatori e sovrastruttura (2 micro-interruttori
su ogni stabilizzatore) consente di operare solo con veicolo correttamente
stabilizzato. Il consenso di manovra del braccio & dato solo quando tutti gli
stabilizzatori sono correttamente piazzati e assale posteriore sollevato (micro-
interruttore CE ) sulle balestre) L’abilitazione al rientro stabilizzatori ¢ attivata

solo quando il braccio ¢ completamente ripiegato e abbassato sull’apposito
supporto,

Un sistema anticollisione jib/stabilizzatori/barra posteriore, impedisce di
danneggiare le parti della piattaforma sia in partenza che in rientro. Il sistema &
costituito da sensori/micro-interruttori (un micro-interuttore (F ) sul pantografo,
un sensore (G ) sulla rotazione torretta e un sensore (H) tra braceio e jib).

In partenza: ¢ necessario sollevare il pantografo sopra I’angolo minimo per poter
poi eseguire liberamente le altre manovre.

In rientro: le manovre vengono bloccate se la torretta non & correttamente
allineata e se il braccio ed il braccio jib non sono completamente rientrati (la spia
rossa (C10)segnala I’intervento del sistema anticollisione). Il sisterna anticollisione,

sotto ’esclusiva responsabilita dell’operatore, & by-passabile con il pulsante

di esclusione anticollisione. :
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9 Un sistema anticollisione tra cesta e braccio jib impedisce 1a rotazione della cesta
se il braccio jib non & aperto oltre I’angolo minimo. In caso di chiusura del braccio
jib con cesta ruotata, il dispositivo blocca la chiusura del braccio jib e si attiva una
cicalina.

Il sistema anticollisione tra cesta e jib non & by-passabile con il pulsante
esclusione anticollisione.

10 In aggiunta ai sistemi anticollisione dei punti precedenti, il micro-interruttore
(1) del supporto del braccio jib blocea la rotazione torretta.

11 11 dispositivo anticollisione pantografo/cabina veicolo, impedisce la collisione tra
il pantografo della P.L.E. ¢ la cabina del veicolo mediante ’intervento di umn
microinterruttore (I._) posto sulla torretta e un microinterruttore posto sulla
ralla. 11 dispositivo blocca i movimenti di rotazione torretta e discesa pantografo.
L’'intervento del dispositivo anticollisione & segnalato dall’accensione della
spia sul quadro comandi in cesta.

12 Un pulsante a fungo @14, €23 presente su entrambe le postazioni di comando (a
terra e sul cestello) consente ’arresto della P.L.E. in caso di emergenza, taghando
I’alimentazione e spegnendo il motore del veicolo. I pulsanti a fungo sono
entrambi funzionanti indipendentemente dalla postazione selezionata.

13 Un dispositivo di controllo del carico in cesta, costltmto da 2 rmcro—mterrutton

(N posizionati sotto il piano di calpestio del cestetlo, blocca i movimenti della
PL.E. al superamento della portata nominale e prima che il carico ecceda il 20%
:“della portata nominale stessa (200+240 kg). Contemporaneamente all’intervento

del blocco macchina, in cesta si attiva una spia rossa ¢ un segnalatore

acustico intermittente di avvertimento.

Per sbloccare i movimenti scaricare il peso eccessivo.

In caso di blocco dei movimenti causato dall’avaria al sistema di controllo del

carico in cesta, fare riferimento al Par, 5.3 PROCEDURA IN CASC DI AVARIA

DEI SISTEMI DI POTENZA E/O ALIMENTAZIONE E/O COMANDO E/O
CONTROLLO.

14 Un sensore per ogni traversa stabilizzatore, controlla che queste ultime siano
completamente estese. Qualora una sola delle quattro traverse non abbia raggiunto
la posizione di completa estensione, la logica di controllo in automatico seleziona
I’area di lavoro con traverse chiuse. Il sistema inibisce completamente lo sfilo del
braccio e attiva la spia rossa in cesta del limitatore di raggio. Un ulteriore
micro-interruttore di sicurezza blocca lo sfilo del braccio in caso di sfilo
accidentale dovuto a guasto idraulico (inceppamento della valvola di sfilo braccio).

150gni qualvolta si abbassa o si solleva il braccio jib dal relativo supporto, un
cicalino emette un breve suono a scopo di controllo del corretto funzionamento del
sistema di interblocco stabilizzatori/sovrastruttura.
In caso di avaria del sistema di intetblocco stabilizzatori/sovrastruttura costitnito
da 2 micro-interruttori (1) situati sul supporto di messa a riposo del braccio jib, si

attivano sulla postazione in cesta una spia rossa e un segnalatore acustico
continuo.
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Nota: Ad ogni messa in servizio devono essere controllati il corretto funzionamento ¢ la
taratura di tutti i dispositivi di sicurezza. In modo particolare il dispositivo di interblocco tra
stabilizzatori e sovrastruttura, il dispositivo di controllo del carico in cesta e del limitatore di
raggio ed i puisanti a fungo per |’arresto di emergenza.

Tab. 3-6 — Dispositivi di sicurezza

— o
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Tab. 3-7 — Dispositivi di sicurezza

=
£
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L

Nota: ISOLI S.p.A. non si assume alcuna responsabilitd per eventuali danni a persone, animali
o cose derivanti dal mancato rispetto delle precauzioni prescritte, dalla rimozione dei dispositivi
di sicurezza o dal mancato utilizzo dei dispositivi di protezione individuali, prescritti.
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3.4 PRESTAZIONI

3.4.1 Dati tecnici

--------------------------

Modello piattaforma PNT210J
Tipo autoveicolo NISSAN CABSTAR
Portata massima piattaforma 200 kg
Massa complessiva minima 3350 kg
Altezza max da terra al piano calpestio 18.65 m
con traverse stabilizzatori aperte ?
Altezza max da terra al piano calpestio con 15.90 m
stabilizzatori in sagoma ?
¢cio massimo con tra

ssiggaﬂizzator: Sa;(:'teog)ord‘:}e:::ta girata) 9,20 m su 360°
Sbraccip massimo conlstabilizzateri in 6,40 m su 3 60°
sagoma (bordo cesta girata)
Sforzo orizzontale massimo 40 daN -
Velocita del vento massima 12,5 metri/sec
Carico max esercitato dal singolo ;
stabilizzatore sul terreno ° 2800 daN
Slivellamento massimo carro 0°
Temperatura di esercizio da-10 °C a +50 °C
Umidita relativa di esercizio tra il 30% ed il 95%
Livello di potenza sonora LWA 92 dB(A)

(Direttiva 2000/14/CE)

Vibrazioni prodotte sull’operatore
(rif. D.Lgs. 81/2008 e modificato dal Lgs. 166/2009)

av max (i) < 0,5 m/s?
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Fig. 3-1 ~ Quadrilatero stabilizzazione (sfilanti stabilizzatori completamente estesi)

>g

© TS 4

anter. 2800 mm 3570 mm
poster. 2800 mm

Fig. 3-2— Quadrilatero stabilizzazione (sfilanti stabilizzatori completamente chiusi)

poster. 1940 mm
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- 3.4.1 Diagramma di lavoro

Nota: L’area di lavoro ridotta corrispondente alla stabilizzazione in sagoma, viene
selezionata automaticamente qualora anche una soltanto delle traverse stabilizzatori
non sia completamente estesa.

Attenzione: Con le traverse non completamente estese, lo sfilo del braccio ¢ inibito
(braccio completamente chiuso).
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Pagina lasciata intenzionalmente bianca
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Capitolo 4

Istruzieni per 1'uso

Istruzioni per Puso

Nota: Tutti i riferimenti relativi a pulsanti, selettori, ecc... presenti sui diversi quadri di
comando sono conformi con quanfo indicato nel Par. 3.2 INTERFACCI4A OPERATORE.
Pertanto fare riferimento a tale Capitolo per le singole descrizioni.

4.1 QUALIFICA DELL'OPERATORE

L’uso dell’apparecchiatura deve essere effettuato esclusivamente da personale
adeguatamente formato, informato ed addestrato all’'uso della P.L.E. e che abbia studiato e
compreso le informazioni fornite da questo manuale.

Nota: Prima di ogni fase operativa eseguire i relativi controlli giornalieri riportati nel
Capitolo 6 Manutenzione.

4.2 OPERAZIONI PRELIMINARI

Attenzione: E’ di primaria importanza che tutte le raccomandazioni e i divieti descritti
nel Capitolo 2 Informazioni sulla sicurezza siano osservati scrupolosamente. Prima di
stabilizzare 1a P.L.E. scegliere con cura la zona dove posizionare ’atirezzatura in modo
da poter operare in completa sicurezza (ved. 4.2.1 Controllo della natura e delle
condizioni del terreno per la stabilizzazione della P.L.E.).

Nota: Accendere il/i faro/i rotanti (quando presenti) mediante I’apposito interruttore
posto in cabina e contrassegnato dall’apposito simbolo ﬁ .

4.2.1 Controllo della natura e delle condizioni del terreno
per la stabhilizzazione della P.L.E.

Un presupposto essenziale per operare in modo sicuro con la P.L.E. & I'impiego della stessa
su un suolo idoneo. Altrettanto importante & la scelta appropriata del luogo di impiego delia
P.L.E. ove eseguire il lavoro programmato,

11 lnogo deve essere scelto in modo tale che:

- non ci sia pericolo di scivolamento della P.L.E. stabilizzata,

- il tipo di suolo resista alle sollecitazioni esercitate dagli stabilizzatori (vedi carico max
indicato).

- gli stabilizzatori possano essere estesi correttamente.

Pericolo: per assicurare un funzionamento sicuro della P.L.E. & indispensabile che
Ia stessa venga stabilizzata su un suolo sufficientemente resistente, piano e non
scivoloso. In caso contrario aumenta il pericolo di incidenti.
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4.2.1.1 ldoneita del terreno contre il pericolo di
scivolamento della P.L.E. stabilizzata

Un requisito estremamente importante per confermare I'idoneita del terreno, oltre a quanto
evidenziato negli altri punti del §4.2.1, ¢ che esso sia tale da non far scivolare la piattaforma
una volta che la stessa sia stata stabilizzata.

Due fattori concorrono ad aumentare il pericolo di scivolamento:

» Pendenza
*» Scarsa aderenza (o scivolosita) (dovuta ad un basso coefficiente d'attrito)

I due fattori sopraccitati devono. essere valutati con molta attenzione ed in concomitanza
l'uno con 'altro. Non esistono infatti valori accettabili di un "fattore" che possano escludere
il pericolo di scivolamento se 1'altro fattore risultasse estremamente sfavorevole. Di fatto un
terreno quasi pianeggiante potrebbe non essere idoneo in caso di superficie ghiacciata o,
d'altro canto, una superficie ad elevata aderenza non risulterebbe idonea in caso di pendenza
troppo elevata.

PENDENZA DEL TERRENO: la condizione ideale per la stabilizzazione di una
Piattaforma di lavoro Aereo ¢ rappresentata da terreno pianeggiante ed orizzontale anche se
di fatto tale condizione del terreno si verifica molto raramente. Gli stabilizzatori sono
progettati e costruiti infatti, olire che per garantire la stabilita della P.L.E., per compensare
le pendenze del terreno e consentire quindi la stabilizzazione della P.L.E. in posizione
orizzontale. '
La P.L.E. deve essere stabilizzata su terreno piu pianeggiante ed orizzontale possibile; in
ogni caso & assclutamente vietato stabilizzare e quindi operare con una P.L.E.
" posizionata su un terreno la cui pendenza superi i 4,5° = 8% cirea (sia longitudinale
che trasversale).

ADERENZA DEL TERRENO: la condizione ideale & rappresentata da terreno asciutto
(non ghiacciato), compatto e ruvido (elevato coefficiente d'attrito). Quanto pit ci si
allontana dalla condizione ideale tanto pill il terreno deve essere pianeggiante ed
orizzontale. Ad oggi inoltre, non sono disponibili strumenti semplici, accurati ed affidabili
per misurare l'aderenza fornita dal terreno agli stabilizzatori, pertanto & importante usare la
massima cautela in caso le condizioni di utilizzo delle P.L.E. si discostino da quelle ideali.

Quando sussista una pur minima pendenza & assolutamente vietato stabilizzare la
P.L.E. sui seguenti terreni:
.» Terreni ghiacciati e/o innevati _
* Terreni molto lisci e bagnati (ad esempio il marmo levigato bagnato offre un'aderenza
quasi nulla);
» Terreni non compaitti e/o friabili
* Terreni fangosi;
Si raccomanda comunque una riduzione del valore massimo ammesso di pendenza
quando si stabilizza la P.L.E. sulle seguenti superﬁcl
* Superfici lisce con bassa aderenza
+ Superfici bagnate
» Superfici ricoperte di erba, muschio, fogliame, ghiaino, ecc.

Nota: In caso di dubbi sull'idoneita del terreno non stabilizzare e non utilizzare la
PL.E,

48 FILENAME: PNT210J_uso ed.1-rev.0.fin



IS“LI Istruzioni per [*uso

4.2.1.2 Pressione del suclo consentita

Prima di iniziare ad operare con la P.L.E., potrebbe risultare necessario determinare le
condizioni del suolo quanto a portata e soliditd avvalendosi degli opportuni sistemi di
controllo (se necessario, eseguire un esame del suolo servendosi di strumenti idonei).
Successivamente, in base alle condizioni del terreno, potrebbe essere necessario utilizzare
delle piastre supplementari. Tali piastre supplementari devono essere richicste alla Isoli
S.p.A. che declina ogni responsabilitd in caso di incidenti dovuti all’utilizzo di piastre
supplementari non idonee.

La massima pressione esercitata sul suolo puo essere calcolata dividendo il carico verticale
massimo esercitato dal singolo stabilizzatore sul terreno (vedi targhetta del carico verticale)
per la superfice della piastra di appoggio in cm>.

Carico verticale = 2800 daN
Pressione sul snolo =

Superfice della piastra di appoggio in cm?
Pressione con piattello @ 16 cm => ~14 daN/em?
Pressione con piastra supplementare 30x30 cm => ~3,1 daN/cm?

La pressione sul suolo calcolata deve sempre essere inferiore alla pressione consentita per
il suolo corrispondente.

La superfice minima di appoggio richiesta puo essere calcolata dividendo il carico massimo

esercitato dal singolo stablhz.zatore sul terreno (2800 daN) per la portata consentita dal tipo
di suolo.

Carico verticale = 2800 daN
Superficie di appoggio in cm?minima necessaria =
Portata consentita del suolo daN/cm?

La superﬁme di appoggio disponibile non deve essere inferiore alla superﬁc:le minima di
appoggio calcolata,

Indicazioni circa le pressioni specifiche sul suolo consentite sono riportate nella norma DIN
1054 “Carichi consentiti sul terreno di fondazione”, un estratto della quale ¢ contenuto
nella tabella qui di seguito riportata.

Pressione consentita in funzione del tipe di suolo (estratto della DIN 105 4)

TIPO DI SUOLO daN/cm?
Suole di rinterro, compattato non in modo artificiale . _ 0-1
Suelo naturale, chiaramente intatto: Fango, torba, palude 0

Sabbia da grana fine a grana media| 1,5
Da sabbia a grana grossa a ghiaia| 2,0

Suolo legante: Pastoso 0
Cedevole| 04
Rigido| 1,0
Semi-rigido; 2,0
Duro 4,0
Reoccia, leggermente crepata, in condizioni buone, non alterate dalle intemperie e
con una buona stratificazione: Sotto forma di strati regolari 15
Sotto forma di massi e colonne 30
Sucio compattato artificialmente: Asfalto| 5-15

Cemento BI| 50 - 250
Cemento B II | 350 - 550
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4.2.2 Azione del vento

E’ possibile utilizzare la piattaforma in condizione di sicurezza, nel rispetto dei Limiti indicati
sulle tabelle, per un vento di velocitd non superiore a 45 km/h.
Di seguito si riporta una tabella espllcatlva di conseguenze riferite alle varie velocita del vento.
Nella tabella sono stati riportati i dati della scala di Beaufort

Tabella azione del vento

Scala del servizio ' Scala internazionale Co
Idrografico Italiano Beaufort onseguenze
N°| Denominazione | Velocitd | N°1 Denominazione \{'elocltﬁ
del vento in Km/h del vento cortispondente
in in
Km/h | m/sec

0 | Camaperfetta | VS | U3 |Calma, il fumo sale

0 Calma 0-7 3,60 | 1,0 |verticalmente
6.12 1.7 Direzione del vento indicata dal
1 |Aura leggera, bora| .’ ’ | fumo, non da banderuola
7,20 ¢ 2,0
segnavento

S1pud seniire il vento sul viso,
11,16 | 3,1 . \
14.40 | 4.0 le foglie tremano, si muove la
! ! banderuola

1| Vento debole 7-14 | 2 | Brezzaleggera

17,28 | 4,8 |Simuovono le foglie e i rami
21,60 | 6,0 - softtili. Si alzano le bandiere.
24,12 | 6,7 |1 vento solleva la polvere e le
28,80 | 8,0 |foglie. Si muovono i rami

2 | Vento moderato | 14-29 3 | Ventoleggero

4 | Vento moderato

Cominciano a muoversi,
- 31,68 | 8,8 |roteano, piccoli cespugli.
36,00 | 16,0 |Sul mare si vedono le creste.
spumeggianti delle onde.

3 | Vento quasi forte | 29-36 | 5 Vento fresco

6 Vento forte 38,52 | 10,7 |Cominciano a muoversi i rami
4 Vento forte 36-50 4320 | 12,0 | grossi

46,44 | 12,9 |Tutti gli alberi si muovono al
50,40 | 14,0 | soffio del vento.

7 1 Vento molto forte

55,44 | 15,4 |11 vento rompe i rami e diventa

61,20 | 17,0 |difficile camminare liberamente.
64,80 | 18,0 |Danni alle abitazioni (volano via

> _ Temposta 50-83 1 9 Tempesta 72,00 | 20,0 |tegole e comignoli)

75,60 | 21,0 | Alberi sradicati. Gravi danni alle

82,80 | 23,0 |abitazioni.

8 { Vento tempestoso

10 | Forte tempesta

86,40 | 24,0 ) . .
6 Uragano 83-108 { 11 Fortunale 108,0 | 30.0 Gravi ed estesi danni.

44,0 | 40,0

Non classificato 12 Uragano Danni molto gravi

180,0 | 50,0

Pericolo: La piattaforma non deve essere mai utilizzata quando la forza del
vente corrisponde ai valori compresi tra 7 e 12 della scala Beaufort.

Per valori comprem tra il 4 e il 6 della scala, prestare in ogni caso la massima
attenzione.
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4.3 INNESTO/DISINNESTO PRESA DI FORZA/POMPA

DELL’'IMPIANTO OLEODINAMICO

4.3.1 innesto presa di forza/pompa

1
2
3

6

Posizionare il veicolo nel punto prescelto e bloccare le ruote con il freno di stazionamento.
Posizionare la leva del cambio di velocit in folle.

Attivare la pompa dell’impianto oleodinamico: premere a fondo il pedale della frizione e
successivamente inserire la presa di forza (p.d.f)), azionando il comando costituito dall’apposita
leva posta a fianco del sedile di guida del veicolo o dal pulsante sul cruscotto (in caso di presa di
forza a comando elettrico).

L’avvenuto inserimento della presa di forza (p.d.f)) & segnalato da una spia a luce rossa posta sul
cruscotto del veicolo.

Rilasciare il pedale della frizione lentamente per evitare che un eventuale impreciso innesto della
presa sull’ingranaggio del cambio possa danneggiare la stessa (eventualmente ripetere la
procedura descritta al punto 3).

Uscire dalla cabina del veicolo e chiudere la porta.

La macchina & ora pronta per la procedura di stabilizzazione (Par. 4.4) ed il successivo utilizzo.

4.3.2 Disinnesto presa di forza/pompa

Al termine delle operazioni di lavoro, depo aver fatto rientrare completamente gli stabilizzatori (Par.
4.4) procedere come segue:

i
2

Salire in cabina.

Premere il pedale della frizione e disinserire la presa di forza con 1’apposita leva di comando
posta a fianco del sedile di guida o dal pulsante sul cruscotto (in caso di presa di forza a comando
elettrico). Lo spegnimento della spia rossa sul cruscotto indica 1’avvenuto disinserimento della
presa di forza.

Disinserire il freno di stazionamento e spegnere il/i faro/i rotanti mediante interruttore
contrassegnato dall’apposito simbolo .

La macchina & ora pronta alla marcia su strada.

Attenzione: Al fine di non danneggiare la presa di forza/pompa, non inserire la marcia
né tantomeno mettere in movimento il veicolo con la presa di forza inserita.

Nota: Quale avvertimento per 1’operatore, & prevista una cicalina che entra in funzione
se viene rilasciato il freno di stazionamento con presa di forza inserita.

Attenzione: Prima di procedere nella marcia su strada, verificare che gli stabilizzatori
e le relative traverse siano completamente rientrati e che le spie (3.2.1 SPIE IN

CABINA) ¢ @18) ¢ (AT (3.2.2 QUADRO 4 TERRA) siano spente,

Attenziome: Prima di mettersi in marcia, verificare sempre che la spia rossa della presa
di forza inserita sia spenta.
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4.4 STABILIZZAZIONE

Dopo aver eseguito correttamente le procedure riportate nel Par. 4.2 ¢ 4.3 si pud procedere alla
stabilizzazione della P.L.E.

Nota: Nella procedura di stabilizzazione mantenere il pill possibile la macchina livellata,
evitando eccessive torsioni del telaio. Per stabilizzare correttamente la P.L.E. & necessario
sfilare gli stabilizzateri fino a sollevare completamente le ruote dal terreno.

La postazione di comando degli stabilizzatori & posta sul late destro della P.L.E.
Per identificare i movimenti, seguire quanto specificato nelle targhe identificative.
Per azionare uno qualsiasi degli stabilizzatori & necessario agire sul comando relativo posto sulla

postazione e contemporaneamente dare il consenso premendo il pulsante sul quadro
comando stabilizzatori.

Gli stabilizzatori possono essere azionati singolarmente per permettere di posizionare la P.L.E.
sempre perfettamente a livello.

Fig. 4-1 — Collimatore

Sr’ NO

Per stabilizzare correttamente la P.L.E. & necessario abbassare gli stabilizzatori fino a scaricare le
ruote dell’autocabinato.

Pericolo:

A macchina stabilizzata & sempre severamente vietato:

- disinserire il freno di stazionamento

- innestare Ia marcia

Tale divieto ¢ necessario per eliminare il seguente rischio residuo:

in caso di ruote non completamente sollevate (stabilizzazione non corretta) Pinserimento
della marcia potrebbe causare un comportamento amomale ed incontrollabile della
struttura soprattutto nel caso in cui il braccio non sia nella sua posizione di riposo, con
gravi rischi di danneggiamente della Macchina e pericolo grave per le persone che si
trovano nell’area della piattaforma.

Nota: Ad ausilio dell’operatore & prevista una cicalina che entra in funzione se viene rilasciato
il freno di stazionamento con presa di forza inserita.

4.4.1 Stabilizzazione manuale

4.4.1.1 Sequenza di operazioni per una corretta stabilizzazione
Procedura di stabilizzazione: -

1

Insérire la chiave nel selettore (A1) del quadro comando stablhzzatorl posto sul lato destro della
macchina e posizionarla in posizione centrale.

Nota: In caso si voglia eseguire la stabilizzazione in sagoma, passare al punto 3.

Premere il pulsante di abilitazione ¢ sfilare completamente le traverse degli stabilizzatori
mediante la leva fino all’accensione della spia @A17).
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3

4

Premere il pulsante di abilitazione ed abbassare gli stabilizzatori anteriori destro e sinistro
mediante Ie leve e finché non sono ad una distanza di alcuni cm dal terreno.

Premere il pulsante di abilitazione ed abbassare gli stabilizzatori posteriori destro e sinistro
mediante le leve e finché non sono ad una distanza di alcuni cm dal terreno.

5 Ripetere in sequenza i punti 3 e 4 finché non si ha ’accensione della spia verde (A2), che indica

6

7

il corretto posizionamento della P.L.E.

Completare la stabilizzazione della P.L.E. fino a sollevare completamente le ruote verificando la
messa in piano per mezzo della livella a bolla d’aria (ved. Fig. 4-1 — Collimatore) visibile a
fianco della postazione di comando degli stabilizzatori.

Se il mezzo & stato livellato correttamente, la bolla deve trovarsi al centro del collimatore.

Terminate queste operazioni, ricordarsi di rimuovere la chiave dal quadro comando stabilizzatori
in modo che persone non autorizzate non possano disattivare il funzionamento dell’impianto: si
pud ora accedere alla P.L..E. per iniziare ad operare. :

Attenziene: Non eseguire lo sfilo delle traverse con gli stabilizzatori appoggiati al
terreno in quanto si potrebbe danneggiare la struttura della P.L.E.

4.4.1.2 Procedura per un corretto solievamento degli stabilizzatori

e disattivazione

Attenzione: Prima di procedere al sollevamento degli stabilizzatori, verificare che il braccio
della P.L.E. sia nella posizione di riposo.

Un dispositivo di interblocco, impedisce il movimento degli stabilizzatori se il braccio non ¢
correttamente posizionato.

Nota: Nella procedura di sollevamento stabilizzatori, mantenere il pil possibile 1la PL.E,
livellata, entro qualche grado di slivellamento, per evitare eccessive torsioni del telaio.

Attenzione: Fare attenzione, quando si sollevano gli stabilizzatori, a non far scendere le ruote
del veicolo sui piedi propri o di chi sta vicino alla Macchina. :

Nota: Eseguire le seguenti operazioni finché gli pneumatici della P.L.E. non appoggino al
terreno; raggiunta questa condizione, & possibile sollevare completamente gli stabilizzatori.

Procedura di rientro:

1

Premere il pulsante e sollevare gli stabilizzatori posteriori destro e sinistro mediante
le leve e di circa 10 cm.

Premere il pulsante e sollevare gli stabilizzatori anteriori destro € sinistro mediante
le leve e di circa 10 em. '

Ripetere le operazioni 1 e 2 fino al sollevamento completo degli stabilizzatori.

Premere il pulsante e rientrare con le traverse degli stabilizzatori mediante la
leva (B5) qualora la P.L.E. fosse stata stabilizzata con sfilanti stabilizzatori estesi.
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Attenzione: Non eseguire il rientro delle traverse con gli stabilizzatori appoggiati al
terreno in quanto si potrebbe danneggiare la struttura della P.L.E.

Attenzione: Prima di procedere nella marcia su strada, verificare che gli stabilizzatori
e le relative traverse siano completamente rientrati ¢ che le spie (3.2.1 SPIE IN
CABINA) e e @17 (3.2.2 QUADRO A TERRA) siano spente.

Attenzione: Qualora si dovesse mettersi in marcia, seguire le procedure per il
disinnesto della presa di forza riportate al Par. 4.3.

4.4.2 Stabilizzazione automatica (optional)

4.4.2.1 Sequenza di operazioni per una corretta stabilizzazione
automatica

Procedura di stabilizzazione:

1 Inmserire la chiave nel sclettore del quadro comando stabilizzatori posto sul lato
destro della macchina e posizionarla in posizione centrale.

Nota: In caso si voglia eseguire la stabilizzazione in sagoma, passare al punto 3.

2 Premere il pulsante di abilitazione ¢ sfilare completamente le traverse degli
stabilizzatori mediante la leva fino all’accensione della spia @17).

3 Premere il pulsante di abilitazione ed sfilare in automatico gli stabilizzatori

mediante il pulsante finch& non si ha 1’accensione della spia verde (88), indicante il
corretto livellamento della P.L.E.

Attenzione: Qualora si accendesse la spia (stabilizzazione non corretta), rientrare
completamente gli stabilizzatori e ripetete I’ operazione del punto 3.

Attenzione: E’ responsabilita dell’operatore verificare sempre la messa in piano
della P.L.E. per mezzo della livella a bolla d’aria (ved. Fig. 4-1 - Collimatore).

Nel caso la P.L.E. non risultasse perfettamente in piano mediante la procedura di
stabilizzazione automatica, rientrare completamente gli stabilizzatori e procedere
alla stabilizzazione manuale (ved. 4.4.1 Stabilizzazione manuale).

4 Terminate queste operazioni, ricordarsi di rimuovere la chiave dal quadro comando
stabilizzatori in modo che persone non autorizzate non possano disattivare il
funzionamento dell’impianto: si pud ora accedere alla P.L.E. per iniziare ad operare.

Attenzione: Non eseguire lo sfilo delle traverse con gli stabilizzatori appoggiati al
terreno in quanto si potrebbe danneggiare la struttura della P.L.E.
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4.4.2.2 Procedura per un corretto sollevamento degli
stabilizzatori e disattivazione '

Attenzione: Prima di procedere ai sollevamento degli stabilizzatori, verificare che
il braccio della P.L.E. sia nella posizione di riposo.

Un dispositivo di interblocco, impedisce il movimento degli stabilizzatori se il
braccio non ¢ correttamente posizionato,

Attenzione: Fare attenzione, quando si sollevano gli stabilizzatori, a non far
scendere le ruote del veicolo sui piedi propri o di chi sta vicino alla Macchina.

Nota: Eseguire le seguenti operazioni finché gli pneumatici delia P.L.E. non

appoggino al terreno; raggiunta questa condizione, & possibile sollevare
completamente gli stabilizzatori.

Procedura di rientro:
1 Premere il pulsante di abilitazione e sollevare in automatico gli stabilizzatori
mediante il pulsante (spegnimento della spia verde (B8)).

2 Premere il pulsante e rientrare con le traverse degli stabilizzatori mediante la

leva a comando idraulico qualora la P.L.E. fosse stata stabilizzata con sfilanti
stabilizzatori estesi.

Attenzione: Non eseguire il rientro delle traverse con gli stabilizzatori appoggiati
al terreno in quanto si potrebbe danneggiare la struttura della P.L.E.

Attenzione: Prima di procedere nella marcia su strada, verificare che gli
stabilizzatori e le relative traverse siano completamente rientrati e che le spie
(3.2.1 SPIE IN CABINA) e e A17) (3.2.2 QUADRO A TERRA) siano spente.

Attenzione: Qualora si dovesse mettersi in marcia, seguire le procedure per il
disinnesto della presa di forza riportate al Par. 4.3.
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4.5 MOVIMENTAZICNE DELLA SOVRASTRUTTURA

Dopo aver provveduto ad una corretta stabilizzazione della P.L.E. secondo le istruzioni
riportate al Par. 4.4.1, si puo procedere alla movimentazione della sovrastruttura.

Attenzione: Per sollevare la sovrastruttura dalla posizione di trasporto, & necessario eseguire la
cotretta sequenza delle manovre (ved. 4.7.2 Procedura di raggiungimento della quota di lavoro)
al fine di non danneggiare le strutture della macchina. La sequenza cotretta deve essere eseguita
sia che si utilizzi la postazione in cesta che quella a terra.

Attenzione: Per riportare la sovrastruttura nella posizione di trasporto, & necessario eseguire la
corretta sequenza delle manovre (ved. 4.7.3 Procedura di vientro dalla quota di lavoro e messa
a riposo del braccio fib sul supporto di appoggio) al fine di non danneggiare le strutture della
macchina. La sequenza corretia deve essere eseguita sia che si utilizzi la postazione in cesta che
quella a terra. ‘

Nota: Ad ausilio dell’operatore, 1a P.L.E. & provvista di idonei dispositivi anticollisione
(ved. 3.3 DISPOSITIVI DI SICUREZZA). :

4.5.1 Selezione postazione di comando

Procedura di selezione:

L’attivazione della postazione di comando prescelta si esegue per mezzo del selettore a
chiave (A1) posto sulla postazione di comando a terra. _
L’abilitazione della postazione prescelta si ottiene ruotando il selettore a chiave sulla

posizione desiderata: a destra attiva i comandi del cestello; a sinistra attiva i comandi a
terra. La postazione a terra deve essere usata solo per manovre di emergenza,

Nota: Il selettore ha in dotazione due chiavi uguali, una delle quali deve essere custodita
nel cassetto porta oggetti posto ail’interno della cabina di guida.

In condizioni normali, ’operatore predispone il selettore per la manovra dal cestello e,
prima di abbandonare la postazione a terra, deve estrarre la chiave del selettore (A1).

Nota: I pulsanti a fungo sono sempre attivi su entrambe le postazioni, indipendentemente
dalla postazione selezionata

Pericolo: Per le prove a vusto, dopo che vi sia stato un intervento di manutenzione periodica
o dopo langa inattivitd dell’attrezzatura e comunque solo nei casi di stretia necessita, la
postazione di comande a terra deve essere usata senza persenale a borde del cestello.

4.6 CAUTELE E CONSIGLI D’USO

11 sistema, per funzionare correttamente, deve essere azionato secondo la procedura che segue:

4.6.1 Dalla postazione a terra

Per effettuare i movimenti, & necessario mantenere azionati contemporaneamente il selettore
relativo alla velocitd (A4) e il selettore relativo alla manovra prescelta, regolandone
progressivamente la velocita fino al completamento della manovra stessa.
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In fase di partenza, affinché avvenga in modo graduale, & necessario azionare prima il
selettore relativo al movimento e poi azionare il selettore relativo alla velocita.

In fase di arresto, affinché avvenga in modo graduale, & necessario rilasciare prima il
selettore relativo alla velocitd e poi quello relativo al movimento.

Nota: Tutte le manovre devono essere effettuate variando la velocitd del movimento
prescelto in modo da non indurre accelerazioni e decelerazioni elevate e in particolar modo,
moderare la velocitd quando si & prossimi al raggiungimento dei limiti dell’area di lavoro.

Pericolo: Quando si utilizza ia P.L.E. dalla postazione di emergenza a terra, i’operatore
si trova all’interno dell’area di lavero della P.L.E. ed esiste quindi un rischio di
schiacciamento in caso di errata manovra. Eseguire tutti i movimenti a bassa velocita
e con estrema cautela.

4.6.2 Dalla postazione cestello

Mediante la leva o il pulsante del movimento desiderato (ved. 3.2.4 QUADRO CESTELLO
- Postazione principale di lavoro), manovrare regolando gradualmente la velocitd
desiderata, fino al completamento della manovra.

Rilasciare quindi gradualmente la leva di selezione o il pulsante.

Nota: Prima di iniziare ad operare liberamente, il pantografo ed il braccio jib devono
essere sollevati a sufficienza per evitare interferenze con gli stablhzzaton efo la
scaletta di accesso e/o altre parti della macchina, :

Nota: Tutte le manovre devono essere effettuate graduando la velocitd del movimento '
prescelto in modo da non indurre accelerazioni e decelerazioni elevate e in particolar modo,
moderare 1a velocitd quando si & prossimi al raggiungimento dei limiti dell’area di lavoro. |

4.7 PROCEDURE Di LAVORO

4.7.1 Accesso al cestello
Condizioni preliminari per operare dal cestello:
1 P.L.E. correttamente stabilizzata come da procedura Par. “4.4 STABILIZZAZIONE”,

2 Inserire la chiave nel selettore posto sul quadro comando stabilizzatori,
selezionare la postazione “cestello” e togliere la chiave dal selettore (A1).

3 Salire sul cestello utilizzando I’apposita scaletta.

Fig. 4-2 ~ Quadro a terra
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4.7.2 Procedura di raggiungimento deila quota di laveoro

Fig. 4-3 — Quadro cestello

Attenzione: Rispettare tassativamente la sequenza delle operazioni descritte di seguito.

Ad ausilio dell’operatore, la P.L.E. & provvista di idonei dispositivi anticollisione (ved. 3.3
DISPOSITIVI DI SICUREZZA).

Far comunque attenzione alla possibilita di interferenza con la scaletta di accesso, con la barra
paraincastro o altri parti della macchina.

1 Abilitare la postazione premendo il pulsante del quadro comandi sul cestello. L'abilitazione
viene segnalata con I’accensione della spia (C§).

2 Sollevare il braccio telescopico sopra l'orizzontale azionando il comando corrispondente,
regolando gradualmente la velocitd di movimento.

3 Sollevare il pantografo azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la velocita
di movimento.

4 Sollevare il braccio jib azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la velocita di
movimento.

5 Sfilare il braccio azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la velocita di
movimento.

6 Ruotare, se necessario, il cestello azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la
 velocitd di movimento, ' '

7 Ruotare, se necessario, Ia torretta azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la
velocitd di movimento. ‘

Pericolo: Nonostante la cesta sia progettata per ridurre Ie possibilita di schiacciamento delle mani
grazie al parapetto posizionato in zona rientrata rispetto al bordo esterno, esistono dei rischi
residui ai quali gli operatori devono prestare attenzione e in partticolare:

- PPoperatore ai comandi, deve tenere le mani sulla console e deve sempre prestare attenzione a
non urtare contro eventuali ostacoli (pareti, sottotetti, pali ecc.....)

- il passeggero deve prestare particolare attenzione ai punti a cui aggrapparsi:

1) per manovre in direzione orizzontale del cestello, porre sempre le mano sul parapetto esistente
nella zona opposta al verso del movimento;

2) per manovre in direzione verticale del cestello, porre le mani sui montanti verticali della cesta
preferibilmente dal lato in cui sono posti i comandi.

Ved. Fig, 4-2 — Cestello

Pericolo: Durante la rotazione della cesta esiste il pericolo di cesoiamento o/0 schiacciamento tra
imontanti verticali dei parapetti e la struttura del martinetto di livellamento; pertanto, & vietato
inserire parti del corpo e/o arti tra le strutture orizzontali dei parapetti durante la rotazione
della cesta.
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Fig. 4-4 — Cestello

4.7.3 Procedura di rientro dalla quota di lavoro e messa a
riposo del braccio jib sul supporte di appoggio

Attenzione: Rispettare tassativamente la sequenza delle operazioni descritte di seguito.

Ad ausilio dell’operatore, la P.L.E. & provvista di idonei dispositivi anticollisione (ved. 3.3
DISPOSITIVI DI SICUREZZA).

Far comunque attenzione alla possibilitd di interferenza con la scaletta di accesso, con Ia barra
paraincastro o altri parti della macchina.

Attenzione: Prima di iniziare la procedura, il pantografo deve essere sollevato sopra
I’angolo minimo del dispositivo anticollisione.

Procedura di rientro dalla quota di lavoro:

1 Ruotare il cestello riportandolo in posizione ortogonale al braccio azionando il comando
corrispondente. 11 cotretto allineamento & segnalato dall’accensione della spia verde €13).

2 Rientrare il braccio azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la
velocitd di movimento,

3 Abbassare completamente il braccio jib, azionando il comando corrispondente, regolando
gradualmente la velocita di movimento.

4 Ruotare ed allineare la torretta/pantografo alla cavalletta di appoggio azionando il
comando corrispondente, regolando gradualmente la velocitd di movimento. Il corretto

allineamento & segnalato dall’accensione della spia verde €12).

5 Abbassare il braccio azionando il comando corrispondente, regolando gradualmente la
velocita.

6 Abbassare il pantografo facendo attenzione che supporto cesta si inserisca correttamente
nell’apposita sede di supporto.

7 Scendere dal cestello, utilizzando ’apposita scaletta.

Attenzione: Nonostante la presenza dei dispositivi di anticollisione e delle segnalazioni di
allineamento, 1’operatore deve sempre vetificare il corretto posizionamento dell’attrezzatura
nelle varie fasi operative. '
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4.8 AVVIAMENTO/ARRESTO MOTORE DA TERRA O DA

CESTELLO

4.8.1 Condizioni preliminari:

P.L.E. correttamente stabilizzata come da procedura
Par. “ 4.4 STABILIZZAZIONE”.

Abilitazione della postazione desiderata (da terra o da cestello).
Motore del veicolo spento/acceso.

4.8.2 Avviamento da quadre comandi a terra o cestello:

1

2

Selezionare su START il selettore (a terra) o il pulsante (cestello) e mantenere
la posizione finche non si avvia il motore.

A motore avviato rilasciare il selettore o il pulsante.

4.8.3 Arresto da quadro comandi a terra o cestello:

1

Selezionare su STOP il selettore (a terra) o il pulsante (cestello) fino all’arresto
avvenuto. '

A motore spento rilasciare il selettore o il pulsante.

Nota: Si consiglia, comunque, di utilizzare questo dispositivo qualora la permanenza in
quota sia superiore ai 10 minuti, allo scopo di non usurare il sistema di avviamento del
motore.

4.9 ARRESTO DI EMERGENZA

Nota: Su entambe le postazioni & presente un pulsante a fungo per ’arresto di
emergenza.

I pulsanti sono entrambi sempre attivi indipendentemente dalla postazione di comando
selezionata e, quando premuti, tagliano 1’alimentazione elettrica e spengono il motore del
veicolo.

Utilizzare il pulsante a fungo in caso di pericolo, emergenza, comportamento anomalo
della P.L.E. (per esempio movimenti non coerenti con i comandi selezionati) o pili in
generale quando si ha la sensazione che qualcosa non sia sotto controllo. :

Aftenzione: In caso di arresto di emergenza per comportamenti e soprattutto per
movimenti anomali della P.L.E., non riavviare il motore né rilasciare il pulsante a fungo
prima di aver risolto ’inconveniente (contattare il servizio Assistenza ISOLI).
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4.10 PRESA ELETTRICA DA 220V

Fig. 4-5 — presa elettrica da 220V

LaP.L.E. & equipaggiata con una prolunga per portare 1’alimentazione a

220V - max 16A alla presa (1) in cesta, alimentando da una fonte esterna il quadro (2)
posto vicino ai comandi stabilizzatori.

Il quadro & munito di interruttore magnetotermico-differenziale,

Attenzione: La presenza dell’interruttore magnetotermico-differenziale non solleva in
nessun caso "utilizzatore dall’obbligo di connettersi ad una fonte di energia (sia essa
proveniente da abitazione, ambiente industriale, cantiere) munita di dispositivo
salvavita ed impianto di terra collegati e funzionanti come da norme in vigore.

Attenzione: Gli utensili utilizzati e collegati alla presa in cesta devono essere
/ ' rispondenti alle norme vigenti riguardanti la sicurezza sul lavoro, meglio se del tipo a
. doppio isolamento.

Attenzione: Prima di ripartire con il veicolo, se & stato alimentato il quadro con una
fonte di energia elettrica da rete esterna, & necessario staccare la presa dalla spina (2).
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4.11 FUNZIONAMENTO P.L.E. CON ELETTROPOMPA 220V (Optional)
Operazionei preliminari:

» Chiave accensione del motore del veicolo, in posizione 0.
* Presa di forza (P.d.f), inserita,

ESAEREITE

Quadro elettrico (QE)

1 Imserirela presﬁ volante collegata all’impianto erogante I’energia, alla spina 9XS1 montata
su quadro elettrico (QE).

Attenzione: La presenza deli’interruttore magnetotermico non solleva in nessun caso
ﬁ I"utilizzatore dall’obbligo di connettersi ad una fonte di energia (sia essa proveniente da

abitazione, ambiente industriale, cantiere) munita di dispositivo salvavita ed impianto di
terra collegati e funzionanti come da notme in vigore.

Attenzione: Si rammenta che le operazioni su macchine ed organi elettro/meccanici,
devono essere eseguiti solo da personale istruito ed abilitato a tale scopo.

2 Aprire lo sportello del QE mediante la chiave in dotazione.

(/5]

Dare tensione al QE mediante il pulsante (1) START dell’interruttore magnetotermico
9QF1.

Mettere in funzione la pompa con il pulsante (2)) di avviamento 9SB1.
Utilizzare la macchina seguendo le istruzioni standard di questo manuale.
Finito il lavoro, arrestare la pompa mediante il pulsante (3) di stop 9SB2.
Togliere tensione al QE mediante il pulsante STOP.

Disinserire la presa volante dalla spina 9XS1 montata sul QE.

@ ~1 & i

Nota: Durante il funzionamento dell’elettropompa, gli accumulatori del veicolo
vengono ricaricati dal circuito ausiliario presente nel QE.

Neta: Quando & collegata I’elettropompa, i comandi START/STOP motore del quadro a
terra e in cesta, eseguono I’avviamento € lo spegnimento dell’eletropompa.

Attenzione: Prima di ripartire con il veicolo, se & stato alimentato il quadro con
una fonte di energia elettrica da rete esterna, & necesasrio staccare la presa dalla

spina (5 ).
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capitolo 5 Procedure di emergenza

Per procedure di emergenza si intendono quelle sequenze di operazioni da eseguire in caso
di:

» configurazioni anomale della cesta.

* raggiungimento di posizioni con la cesta, dalle quali non si riesce a tornare indietro.

* Avaria dei sistemi di potenza /o alimentazione e/0 comando e/o controllo.

Le procedure di seguito riportate permettono di ripristinate la configurazione corretta o, in
caso di avaria, riportare la P.L.E. in agsetto di marcia.

Attenzione: Alcune procedure richiedono necessariamente almeno un operatore a
terra.

Attenzione: Gli operatori a terra devono essere adeguatamente formati, informati ed
addestrati a conoscere perfettamente le procedure di emergenza nonché Ia
dislocazione degli elementi necessari ad eseguire tali procedure.

Si consiglia di eseguire una volta al mese le procedure di emergenza al fine di
mantenere la padronanza delle operazioni. In caso di Macchina data a noleggio senza
operatore, sara cura del noleggiatore fornire all’utente tutte le istruzioni necessarie e
verificare che le abbia correttamente comprese. -

Pericolo: E’ vietato utilizzare la P.L.E. qualora i sistemi di comando e/o
controllo non siano perfettamente efficienti

Pericolo: Le procedure di emergenza non devono essere utilizzate per
continuare ad eseguire il lavoro in caso di avaria o inefficenza di parti della
P.L.E. '

Pericolo: E’ vietato effettuare qualsiasi operazione con Pimpianto elettrico in
avaria ed il motore in funzione, ‘
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51 PROCEDURA DI RIPRISTINO DEL LIVELLAMENTO
CESTO

Condizioni preliminari:

1 P.L.E. correttamente stabilizzata come da procedura Par. “4.4 STABILIZZAZIONE ”,

2 Cesta vuota (senza persone ¢ senza materiali).

3 Postazione a terra abilitata (selettore a chiave posizionato sul simbolo
corrispondente).

Procedura (Fig. 5.1)

La manovra si ottiene per mezzo del doppio comando costituito dal selettore (A11) indicante
il movimento di correzione del livellamento del cestello in negativo o positivo e dal
selettore per la regolazione della velocita.

Attenzione: Non utilizzare la P.L.E. se il cesto non & perfettamente livellato.

Nota: Contattare il servizio Assistenza ISOLI qualora si verificasse con frequenza lo
slivellamento del cesto.

Fig. 5-1 - Postazione a terra

n

Pericolo: Quando si utilizza ia P.L.E, dalla postaziene di emergenza a terra, I’operatore
si trova all’intermo deli’area di lavoro della P.L.E. ed esiste quindi un rischio di

“schiacciamento in easo di errata manovra. Eseguire tutti i movimenti a bassa velocitd e
¢on estrema cautela, |

66 FILENAME: PNT210 J_usoc ed.l-rev.0.fm



' Iﬁnll | | Procedure di emergenza
5.2 PROCEDURA PER DISABILITARE IL SISTEMA

ANTICOLLISIONE TRA BRACCIO E CABINA ETRA
JiIB E BARRA POSTERIORE O STABILIZZATORI

La disabilitazione del sistema pud risultare necessaria in seguito al raggiungimento di
posizioni dalle quali non si riesce a tornare indietro e/o per avvicinarsi al punto di lavoro
pitt di quanto permesso dal sistema.

Attenzione: Durante il movimento della P.L.E. con sistema antlcolhsmne disabilitato,
muoversi con estrema cautela e con manovre lente.

Le manovre sono eseguite sotto la completa responsabilitd dell’operatore e la ISOLI S.p.A.
non potra essere ritenuta in nessun modo responsabile di eventuali incidenti. '

Procedura dalla postazione a terra (Fig. 5-2):

Azionare il selettore @12 verso I'alto nella posizione esclusione ¢ il selettore del
movimento desiderato e, mantenendoli azionati, spostare il selettore (A4) verso il basso
(velocita lenta).

Pericolo: Quando si utilizza la P.L.E, dalla postazione di emergenza a terra, ’operatore
si trova all’interno dell’area di lavors della P.L.E. ed esiste quindi un rischio di
schiacciamente in caso di errata manovra. Eseguire tutti i movimenti a bassa velocita ¢
con estrema cautela.

Fig. 5-2 — Postazione a terra

@’a

- '.’".

1@@@@@@%

Procedura dalla postazmne in cesta (Fig. 5-3)

- Ptemere il pulsante €13) ¢, mantenendolo premuto, agire con cautela suila leva relativa al
movimento desiderato. B

Fig. 5-3 — Postazione in cesta
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5.3 PROCEDURA IN CASOC DI AVARIA DEI SISTEMI DI POTENZA
E/O ALIMENTAZIONE E/O COMANDO E/O CONTROLLO

Le procedure di seguito descritte servono esclusivamente a riportare la P.L.E. in

configurazione di marcia nel caso si manifestino uno o pin delle avarie oggetto di questo
paragrafo. '

In caso di avaria dell’impianto elettx’ico, I’alimentazione idraulica deve essere fornita
esclusivamente dalla pompa a mano di emergenza.

Pericolo: E’ vietato effettuare qualsiasi operaziowe con P’impianto elettrico in
avaria ed il motore in funzione.

Pericolo: Terminate le manovre d’emergenza, riportare i dispositivi di esclusione
dell’elettrovalvole alla posizione originale e recarsi obbligatoriamente presso una
" officina autorizzata ISOLI, per il ripristino funzionale della macchina.

Attenzione: Quando si agisce sulle elettrovalvole, toccare solo le parti in plastica o
utilizzare un guanto od uno straccio a protezione delle mani in quanto le parti in metallo,
in funzione del tempo di utilizzo e della temperatura ambiente, potrebbero essere calde.

Nelle procedure di emergenza per la movimentazione della sovrastruttura serve almeno un

operatore a terra, mentre per il rientro degli stabilizzatori servono almeno due operatori a tetra. -

5.3.1 Pompa a mano d’emergenza

Tale dispositivo garantisce il movimento della P.L.E. in caso di guasto del motore del veicolo,
dell’impianto elettrico o di rottura della presa di forza/pompa principale.

La pompa manuale & montata sulla cassa dello stabilizzatore anteriore sinistro e viene
_azionata per mezzo della leva fornita in dotazione e stivata all’interno dell’apposita cassetta
porta-attrezzi. _ ‘ -

Per eseguire i movimenti per Ja messa a riposo della piattaforma ¢ necessario 1’azionamento
della pompa manuale dopo aver agito sui gruppi idraulici.

L’azionamento dei comandi direttamente dalle postazioni pud avvenire solamente se
I'impianto elettrico ¢ funzionante.

- Fig. 5-4 - Pompa a mano d ‘erﬁergenza
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5 Av‘v1tare la manopola @ della valvola proporzmnale

vy,

5.3.2. Procedura di emergenza per la movimentazione della
sovrastruttura : .

In caso di avaria dell’ nnp1anto elettrico & necessario agire dlret‘tamente sui, gruppr 1drau1101

1 Gruppo 1drauhcg §ul controtelaio (Fig. 5.5): posizionato nella parte centrale sx del controtelaio.
Sul gruppo sul controtelaio sono presenti, oltre all’elettrovalvola proporzionale e alla elettrovalvola
di scambio, le elettrovalvole per eseguire i-seguenti movimenti: :

« sollevamento/discesa pantografo

* rotazione torretta ‘

2 Gruppo idraulico sul braccio (Fig. 5.6): posizionato sul braccio base, vi si accede nmuovendo 11
carter fissato con viti dotate di apposito pomello.
Sul gruppo sul braccio, sono presenti le elettrovalvole per eseguire i seguenti movimenti:

» Sfilo/rientro braccio '

» . Sollevamento/discesa braccio

* Sollevamento/discesa braccio jib

« Rotazione cesta

» Livellamento cesta

essere calde). : g

ants
sk

4 Inserire ed avvltare in senso orario l’esclud,ltore d1 emerg

del movimento. de31derato, @@ .@ .@ i

avv1tare il pomelio fino a fine corsa.
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8 Azionare la pompa a mano, prestando attenzione nel rispettare la sequenza della procedura di
rientro dalia quota di lavoro.

9 Al termine dell’operazione di rientro, rimuovere ruotando in senso antiorario 1’escluditore di
emergenza (E) e successivamente tiposizionare le ghiere precedentemente rimosse sulle

eletrovalvole dei movimenti, D@D, GO, B, EWD, EHLH), EOT®, DAD
10-Svitare la manopola (F1) della valvola proporzionale:

. M Rimuovere ruotando in senso antioratio ’escluditore di emergenza @ sull’elettrovalvola @ c‘v_,

riposizionare la ghiera precedentemente rimossa.

12 Toghere la leva dalla pompa a mano ¢ riposizionarla nell’ apposuta cassetta port ‘ &;z’_-zi.

Fig. 5-5— Schema del gruppo idraulico sul controtelaio per la mowmentazwne di emergenza

- SUL CONTROTELAIO

K

" H1 = Sollevamento pantografo
L1 = Dlscesa pantografo

H2 = Rotazione torretta in:
L2 = Rotaz—ione torretta i

VALYOLARROP OR ZIOMALE
FROPORTIONAL VALVE _

- SCUPARE PROPORTIOMMELLE

" PROFQRTIONAL VEMTIL -

T cummEsLes

ML REPER BEHALE
FADFCEIGiil it
SCABIEE PROBCRNCREHLE
BAOSURTINAL VR

P PP P —— PP PP =
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Fig. 5-6 — Schema del gruppo idraulico sul braccio per la movimentazione di emergenzd

ALTO/TOP / HAUT / OBEN o
PR N ol SUL BRACCIO
@ . @ @ HD .

| P’@f"@ T OOl
%Eo@oq m@ig Olo‘@; @@E ®
T T I 7 R T =<
D @O @. W
A ot

)

BASS0 / DOWN / BAS / UNTER

s0d. 21009142 rewd

ALTO:
H3 = Rientro braccio
| H4 = Discesa braccio
“H5 = Discesa braccio jib
Hé = Rotazione cestelio a sx
H7 = Raddrizzamento cesto
BASSO:
.| L3 = Sfilo braccio
1LA= Sollevamento braccio
L5 = Sollevameiito braccio jib
| L5 = RotaZione cestello a dx
|-L6 = Ribaltamento cesto

L%I“
o -
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"5 3.2.2 Operaznone di rlentro braccio eIo sallevamento
jib agendo sul gruppo idraulico sul controtelaio

. Procedura (Fig. 5.5); (Fig. 5.7).

1 Avvitare la manopola (F1) della valvola proporzionale.
2 Rimuovere, ruotando in senso antiorario, la ghiera sull’elettrovalvola (N).

3 Inserire ed avvitare in senso orario 1’escluditore di emergenza (E ), in dotaz'ione,
sull’elettrovalvola @ ed avvitare il pomello fino a fine corsa..

4 Manovrare laleva (P") . pos1zmndola sul simbolo comspondente al tipo di operazione.

5 Azionare Ia pompa ; a mano.

6 Al termine dell’ operazrone di rientro braccio, rimuovere ruotando in senso antiorario
Iescluditore di emergenza (E ), riposizionare la ghiera precedentemente rimossa
sull’eletrovalvola (N e chiudere la leva (P_) (posizione verticale). '

Fig. 5-7 — Schema per rientro braccio e/o sollevamento jib

| ﬂ j
L . B

Rientro braccm

o, 30 EATIAN

Pericolo: Questa operazione va eseg fa solamente dopo aver riportato if braccio
jib defla P.L.E. a riposo nel re}ati‘ﬁ?fgfsupportu.

" Procedura (Fig. 5-8 - Fig. 5-9): . _
1 Spegnere il motore del veicolo e togliere la chiave dal quadro.

2 Inserire la leva nell’appoéito alloggio .ﬂ-’sulla pompa 2 mano.

3 :Rimuovere ruotando in senso antiorario la ghiera sull’elettrovalvola (Q) dell’eletiro-
' distributore sul controtelaio (fare attenzione a‘toccare solo le parti in plastica o proteggersi le

mani con un guanto o uno straceio in quanto le parti metalliche potrebbero essere calde).
\ - i . - L
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4 Inserire ed avvitare in senso orario l’escluditore di emergenza (E), in dota.zmne
sull’elettrovalvola (©) ed avvitare il pomello fino a fine corsa.

5 Azionare la pompa a mano e contemporaneamente azionare le.leve del d15t:r1butore
stabilizzatori:

- sollevare gli stabilizzatori posteriore dx e sx mediante le leve (1 ) e (2)

- sollevare gli stabilizzatori anteriore dx e sx mediante le leve (3 ) e @ :

- rientrare le traverse degli stabilizzatori mediante la leva ().

6 Al termine delle operazioni, rimuovere ruotando in senso antiorarii)‘f-’"-tl’esch_.id.itore di
emergenza sull’elettrovalvola e sucessivamente inserirc ed avvitare in senso
orario la ghiera precedentemente rimossa.

7 Togliere la leva daila pompa a mano e riposizionarla nell’apposita : tta portattrezzi.

Attenzione: In caso la P.L.E. fosse dotata di d13p031t1vold1' stablhzzazmne automatwa la
procedura sostanzialmente non cambia.

Fig. 5-8 — Schema del gruppo idmuli_co per il rientro di emergenza degli stabilizza;a?i
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Attenzjone: Tutte le manutenzioni non previste dal presente marmale devono essere
autorizzate dalla ISOLI S.p.A. e devono essere effettuate da personale autorizzato
dalle officine ISOLI S.p.A.

Attenzione: L'utilizzo di parti di ricambio non originali o non approvate dal
costruttore comporta la decadenza della garanzia e di ogni responsabilitd da parte di
ISOLI S.p.A.

Attenzione: Non sono consentite modifiche o variazioni sulla P.L.E. se non
. autorizzate dal costruttore.

Pericolo: Isolare la macchina dalle fonti di alimentazione di energia (vedere il
Capitolo 2 Informazioni sulla sicurezza, il Capitolo 3 Descrizione. Macchina e
Prestazioni ed it Capitolo 4 Istruzioni per 'uso).

Pericolo: Tutte le operazioni di manutenzione devomo essere ese in
conformitd con quanto indicato mel Capitolo 2 Informazioni sulla sicurezza.
partlcolare, procedere alla manutenzione solo dopo avere premuto il pulsante di
emergenza, spento il motore ed indossato i dispositivi di protezione individuali.

Pericolo: E’ obbligatorio effettuare tutti i movimenti della P.L.E. necessari per le
verifiche/manutenzioni utilizzando esclusivamente la postazione a terra e senza
personale a bordo del cestello.

Per le verifiche riguardanti il funzionamento dalla postazione in cesta, esegmre i

movimenti richiesti mantenendo Ia cesta il piut possibile vicino al suolo.

Pericolo: Quando si utilizza la P.L.E. dalla postazione di emergenza a terra,

I’operatore si trova all’interno dell’area di lavero della P.L.E. ed esiste quindi un
rischio di schiacciamento in caso di errata manovra. '
Eseguire tutti i movimenti a bassa velocita e con estrema cautela.
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6.1 FUSIBILI E RELF’

Mamutenzione

Attenzione: Prima di procedere alla sostituzione di un fusibile, spegnere il motore del

veicolo e rimuovere la chiave di accensione dal quadro in cabina,

Sostituire i fusibili difettosi con fusibili dello stesso tipo e aventi la stessa portata.

E’ vietato 1’esclusione della protezione tramite fili o altre soluzioni.

Nota: I fusibili e relé riportati in questo paragrafo sono esclusivamente quelli
riguardanti I’allestimento Isolt.

6.1.1 Fusibili e relé in cabina/vano motore del veicolo

6.1.1.1 NISSAN CABSTAR E RENAULT MAXITY

La piastra portafusibili (Fig. 6-1) e relé (Fig. 6-2) su Nissan Cabstar & posizionata all’interno - -
della cabina del veicolo lato guidatore sotto alla copertura in plastica (Fig. 6-3)

Fig. 6-1— Fusibili in cabina Nissan Cabstar

Fusibili
POS. | COLORE | PORTATA (A) CIRCUITO INTERESSATO
2FU1 Beige 5 Arresto motore
3FUA Blu 15 Linea alimentazione generale
3FU4 Rosa 4 Consensi/Ausiliari generali
3HA1 / / Cicalino avviso presa di forza inserita
2FU3 Giallo 20 linea presa di forza elettrica

Attenzione: Al momento della rimozione, controllare sempre ed in ogni caso il modello ¢ la
portata del fusibile rimosso ¢ sostituirlo con uno avente le stesse caratteristiche

77

FILENAME: PNT210 J_usc ed.1-rev.0.fm



Msenions | £ 10U

Fig. 6-2 — Relé in cabina Nissan Cabstar e Renault Maxity

&

Relé
POS. DENOMINAZIONE
2KAZ Anti ripetitore avviamento
2KA3 Avviamento motore
2KA4 Arresto motore
2INAL-Z2KAS Accaloratocs motors
3KA1 Consenso generale

Fig, 6-3 — Posizione scatola interna cabina Nissan Cabstar e Renault Maxity
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6.1.2 Fusibili e relé quadro a terra

6.1.2.1 Fusibili quadro a terra

Fig. 6-4 — Fusibili quadro a terra

Olll I -] F] Q FCE E&" IIIO
}
5

o bt

ittt

<7 v"‘vdvi’v"\-‘-‘ Al
O IR S I ARIRS
e e et IS0 11005 0%
!
Sl S LS
= ol o LEERR AR LN LE] = LEAR
[t i 2
ma!‘m" Hlm?lt !lql EHI E‘?ql EH !F{I E"Fl tl'g:‘ll!
=l :-;‘;?‘J& -
(03 S| S| S | WU | N— S (| N N—
Fusibili
POS. | COLORE | PORTATA (A) CIRCUITO INTERESSATO
FU1 Rosso 10 Linea alimentazione postazioni
Liarn ! /
FU3 Libero 1 /
/ Attenzione: Al momento della rimozione, controllare sempre ed in ogni caso il
modello e la portata del fusibile rimosso e sostituirlo con uno avente le stesse
caratteristiche _

6.1.2.2 Releé quadro a terra

Fig. 6-5 — Relé quadro a terra
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Reilé

POS.

DENOMINAZIONE

Rotazione torretta DX

Rotazione torretta SX

Sfilo braccio

Abbassa braccio

Sollevamento braccio

Rientro braccio

Rotazione cesta DX

Rotazione cesta SX

Sollevamento pantografo

Abbassa pantografo

Selezione start motore/elettropompa

Pt -
erms e el Mo e Ty
P RS AT S HAR T ltkl

Selezione 1ma/2da velocita

v 5 i
Fo ety ¥t

LAl 5!;,:

H e s T R I =]
S b S EORE %.H SOENG ji‘«‘

Esclusione anticollisione

Libero

Ricuraren abdliin

TROUMR Y TESI

ERETS

Avaria micro supporto braccio

Avaria micro supporto braccio

Spia anticollisione

% PG SER—
LLANRoo)

Sicurezza carico cesta

Sicurezza carico cesta
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6.2 MANUTENZIONE ORDINARIA

Premessa: E’ indispensabile che la P.L.E. sia pulita frequentemente in modo da rimuovere
quegli elementi inquinanti che possono danneggiare i materiali o impedire il corretto
funzionamento.

Dopo la pulizia, ripristinare !’ingrassaggio di tutti i movimenti (ved. 6.4 OLI E
LUBRIFICANTI) ¢ verificare che tutti i componenti della P.L.E. non presentino elementi usurati
0 deformati e in tal caso, contattare una officina autorizzata per la sostituzione degli stessi.

E’ importante considerare che anche i dispositivi di sicurezza sono soggetti ad usura e che anche
per gli stessi dovra essere sempre verificato il perfetto stato di pulizia, lubrificazione ed integritd
del componente. In condizioni normali di utilizzo, il ciclo di pulizia e lubrificazione sopra
esposto deve essere eseguito ogni due settimane. Detto intervallo di tempo dovra essere
opportunamente ridotto al presentarsi di situazioni ambientali o di utilizzo piti severe del
normale.

Di seguito ne indichiamo alcuni esempi:

- ripresa del lavoro della P.L.E. dopo lunghi periodi di inattivita.

- temperature ambientali molto elevate o molto rigide con conseguente rapida degradazione dei
lubrificanti,

- lavori di sabbiatura o verniciatura dove il materiale usato, mescolandosi con il grasso, pud
formare una pasta abrasiva causando una rapida usura dei compenenti e/o bloccare i movimenti.

Rientrano nella manutenzione ordinaria tutte quelle operazioni che possono essere eseguite
dall’operatore. Si tratta di operazioni di pulizia, di ispezioni periodiche e preventive che

consentono I'utilizzo in sicurezza dell’apparecchiatura.

Pericolo: E’ assolutamente vietato utilizzare la P.L.E. se una qualsiasi delle verifiche non
ha dato esito positivo. Contattare il centro di assistenza ISOLI S.p.A.

Attenzione: Assicurarsi che non c¢i siano persone o cose nell’area dove vengono
eseguite le verifiche che comportano movimenti della P.L.E..

6.2.1 Qualifica dell’operatore

Le operazioni di manutenzione ordinaria possono essere svolte in condizioni di sicurezza da personale

formato, informato ed addestrato e che abbia studiato attentamente e recepito le raccomandazioni e le

istruzioni contenute in questo Manuale.

- 6.2.2 Verifiche giornaliere

Prima di iniziare ad operare con la P.L.E. ed al termine di ogni giornata lavorativa eseguire le seguenti
verifiche rispettando la sequenza:

1
2
3

Controllo della presenza ed integritd del Manuale d’uso.
Controllo della presenza ¢ leggibilita di tutte le targhe.

Controllo della presenza e dell’integrita dei dispositiv:i per la discesa di emergenza , in
particolare dei due escluditori e della leva della pompa a mano.

Nessun componente oleodinamico deve manifestare perdite o trafilamenti (il movimento
e/o lo sfilo di elementi della struttura durante la sosta o la marcia su strada & indice di
perdita o trafilamento dei cilindri).

5 Itubi idravlici non devono presentare tagli o abrasioni.

6 11livello dell’olio nel serbatoio deve essere al di sopra del minimo.
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7 Verificare che tutte le strutture, principali e secondarie, siano integre e non abbiano subito
alcun danno (ved. 6.3.16 Esame delle strutture) e che non vi siano giochi anomali o
eccessivi tra le giunzioni. Verificare inoltre che non vi siano parti mancanti, staccate o
allentate (in particolare bulloni e ghiere di parti strutturali o relativi alla sicurezza, di
collegamento tra telaio e controtelaio). |

8 Verificare che inserendo la presa di forza si accenda la relativa spia rossa. Verificare inoltre
che rilasciando il freno di stazionamento con presa di forza inserita, si attivi una cicalina.

9 Verificare che il differenziale della presa elettrica da 220V funzioni regolarmente. Per
eseguire tale operazione & necesario alimentare la presa a terra seguendo le istruzioni (ved.
4.10 PRESA ELETTRICA DA 220V) ¢ successivamente premere il pulsante di test e
verificare che il differenziale scatti.

19 Verificare 1'integritd e la mobilitd dei 2 microinteruttori sugli stabilizzatori (Fig. 6-6 — -
Micro-interruttori su stabilizzatori).

Fig. 6-6 — Micro-interruttori su stabilizzatori

11-Verificare che con uno qualsiasi degli stabilizzatori o traversa, non completamente rientrati,

si accendano le spie rosse con relativa cicalina (3.2.1 SPIE IN CABINA) e (3.2.2
QUADRO 4 TERRA), indicanti che la macchina non & in configurazione di marcia su strada.

12 Verificare che a stabilizzatori non piazzati correttamente e con relativa spia
(3.2.2 QUADRO A TERRA) spenta, il movimento della sovrastruttura sia impedito.

13 Dalla postazione a terra verificare:
- il corretto intervento del pulsante a fungo di emergenza (blocco dei movimenti e
spegnimento motore).
- il corretto funzionamento delle spie luminose.
- eseguendo brevi movimenti, la coerenza degli stessi con quanto previsto dalla simbologia
sul quadro.

14 Verificare il corretto funzionamento del dispositivo limitatore di raggio eseguendo le
seguenti operazioni:
- estendere completamente le quattro traverse stabilizzatori fino all’accensione della spia
verde @17).
- successivamente rientrare di volta in volta una traversa e poi riestenderla verificando che
la spia (A17) si spenga e riaccenda.
- rientrare una traversa fino a spegnere la spia @17 e quindi stabilizzare la PL.E.
- sollevare il pantografo fino ad uscire dal sistema anticollisione jib/stabilizzatori/barra
posteriore.
- senza ruotare la torretta, eseguire lo sfilo del braccio e verificare che la manovra sia inibita
(il braccio deve rimanere chiuso). '
- riportare la P.L.E. in posizione di riposo.
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- abilitare la postazione in cesta agendo sul selettore a chiave della postazione a terra
- e quindi sul pulsante di start della postazione in cesta (accensione della spia verde

D) |

- verificare che la spia rossa del limitatore di raggio sia accesa.

- verificare lintegritd del micro-interruttore (A) (Fig. 6-7 — Micro-interruttore di
sicurezza contro lo sfilo del braccio) di sicurezza contro lo sfilo del braccio.

Fig. 6-7 — Micro-interruttore di sicurezza contro lo sfilo del braccio

- con un cacciavite azionare la levetta del micro-interruttore e verificare che la spia
verde della postazione in cesta si spenga.

15 Verificare I’integritd e la mobilita dei microinteruttori sul supporte braccio jib (Fig.
6-8 — Supporto braccio jib) e verificare che abbassando o alzando il braccio jib dallo
stesso, usando il pantografo, il cicalino presente in cesta emetta un breve suono.

Sollevare il pantografo fino ad uscire dall’anticollisione e ruotarlo di lato. Mentre un
secondo operatore preme con un cacciavite la rotella del microinteruttore esterno del
supporto del braccio jib, verificare che sia inibito il movimento di rotazione torretta.

Fig. 6-8 — Supporto braccio jib
e =

16 Verificare che a braccio jib sollevato di non pid di 5 cm dal relativo supporto in modo da
liberare il relativo pistoncino, il rientro degli stabilizzatori sia impedito.

17 Le valvole di blocco devono intervenire per arrestare i movimenti una volta rilasciato il
comando e tutti i movimenti devono avvenire regolarmente.
Eseguire la prova con braccio sfilato di circa 1 metro e rivolto verso il lato posteriore.

18 Verificare 1’ integritd e la mobilitd dei 2 microinteruttori del limitatore di carico in cesta,
nonché¢ lintegritd del tastatore (Fig. 6-9 — Microinterruttori e tastatore, in cesta),
verificando I’accensione della relativa spia rossa e del cicalino e lo spegnimento
della spia verde (3.2.4 QUADRO CESTELLO ). Verificare inoltre che premendo i
microinterruttori singolarmente, tutti i movimenti siano inibiti.
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Fig. 6-9 — Microinterruttori e tastatore, in cesta

19 Verificare 1'integritd dei sensori/micro-interruttori del sistema anticollisione jib/stabilizzatori/barra
posteriore (Fig. 6-10 — Sensori/Micro-interruttori sistema anticollisione jib/stabilizzatori/barra
posteriore). Verificarne quindi anche il corretto funzionamento eseguendo le seguenti manovre
partendo dalla posizione di riposo: '

- sollevare il pantografo in modo che il braccio jib si trovi a circa 20 cm sopra il telaio del veicolo.

- verificare che le manovre di apertura braccio jib e sfilo braccio siano inibite. '

- verificare che la rotazione torretta si blocchi non appena si esce dalla posizione di allineamento
(spegnimento della spia verde (A19)) e che dalla posizione raggiunta sia bloccata anche la manovra di
discesa pantografo. '

- sollevare il pantografo fino ad uscire dall’anticollisione e riallineare la torretta (accensione della
spia (A19).

- aprire leggermente il braccio jib fino a portarlo in posizione verticale e sfilare di circa 10 cm il
braccio telescopico.

- eseguire la discesa pantografo e verificare che la manovra si blocchi prima di andare in collisione
con la barra posteriore. Da questa posizione verificare che le manovre di rientro braccio & chiusura
braccio jib siano inibite.

- successivamente eseguire una serie di manovre a bassa velocitd verificando che il sistema
intervenga prima che la struttura vada ad interferire con la barra posteriore e/o con gli stabilizzatori.

Attenzione: Nonostante la presenza del sistema anticollisione, 1’operatore deve comunque prestare

estrema attenzione al fine di evitare manovre errate che potrebbero causare 'urto tra le parti della
struttura. '

Fig. 6-10 - Sensori/Micro-interruttori sistema anticollisione jib/stabilizzato

ri/barra posteri

T e, =

ore

T
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20 Verificare ’integrita dei sensori/micro-interruttori del sistema anticollisione braccio jib/
X cesta (Fig. 6-11 ~ Sensori/Micro-interruttori sistema anticollisione braccio jib/cesta).

Verificarne quindi anche il corretto funzionamento eseguendo le seguenti manovre
partendo dalla posizione di riposo:
- sollevare il pantografo fino ad uscire dal sistema anticollisione e quindi aprire
leggermente il braccio jib fino a portarlo in posizione verticale.
- verificare che la rotazione cesta sia inibita.
- aprire il braccio jib fino ad uscire dall’anticollisione e ruotare la cesta.
- eseguire la chiusura braccio jib e verificare che il movimento si blocchi in
corrispondenza dell’angolo prefissato.

Attenzione: Eseguire sempre le manovre di verifica alla velocitd minima e con
estrema cauiela, , -

21 Verificare I’integrita e la mobilitd dei microinteruttori del sistema anticollisione
pantografo/cabina (uno sulla ralla e uno sulla torretta) (Fig. 6-12 — Microinterruttori
sistema anticollisione pantografo/cabina), verificando 'accensione della relativa spia
(CT) (3.2.4 QUADRO CESTELLO). Successivamente, usande la postazione a terra,
ruotare con estrema cautela e velocita lenta il pantografo verso la cabina e verificare che
il dispositivo intervenga correttamente. Eseguire il test sia con la manovra di rotazione
torretta che con quella di abbassamento pantografo (arrestare il movimento se si ha
I"impressione che il braccio vada ad urtare contro la cabina).

Fig. 6-12 — Microinterruttori sistema anticollisione pantografo/cabina
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22 Verificare il corretto intervento del limitatore di carico in cesta (range di intervento
200240 kg). Tale operazione deve essere eseguita con braccio il pitt possibile chiuso e
cesta sollevata non pilt di 30 cm dal terreno.

23 Dalla postazione in cesta verificare:

- il corretto intervento del microinterruttore (Fig. 6-13 — Cesto in vetroresina con
protezione). Con protezione mobile di accesso (cancelletto) sollevata devono essere
impediti/arrestati i movimenti di tutta la macchina (solo per versione con cestello in
vetroresina con protezione mobile di accesso avente funzione di parapetto).

- il corretto intervento del pulsante a fungo di emergenza (blocco dei movimenti e
spegnimento motore)

- eseguendo brevi movimenti, la coerenza degli stessi con quanto previsto dalla
simbologia sul quadro.

Fig. 6-13 — Cesto in vetroresina con protezione

6.2.3 Verifiche dopo lunga inattivita

Oltre a ripetere le verifiche giornaliere, occorre assicurarsi che tutte le parti in movimento
siano lubrificate o ingrassate come prescritto, che non vi siano segni di corrosione o danni
strutturali, che i tubi in gomma mantengano la loro naturale flessibilita e che non siano
danneggiati (abrasioni o intagli), che tutte le tenute dei martinetti, attuatori rotanti ¢ motori
oleodinamici siano garantite.

6.2.4 Esame dei componenti

Tutti i componenti oleodinamici non devono manifestare trafilamenti o perdite di olio.

I componenti elettrici non devono manifestare segni di ossidazione dei contatti; gli involucri
dei componenti elettrici non devono presentare evidenze di penetrazione dell’umidita;

i finecorsa devono funzionare regolarmente senza incepparsi o restare bloccati.

Tutti i componenti, sia oleodinamici che elettrici, devono essere solidamente ancorati ai
relativi supporti ¢ questi alle stratture della P.L.E;

6.2.5 Prodotti per la pulizia

Attenzione: Evitare }’uso di solventi che danneggiano la vernice ed i materiali sintetici.
Tra gli altri, evitare I"uso di benzina, diluente nitro-percloro e trielina.
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6.3 MANUTENZIONE PROGRAMMATA

Rientrano nella manutenzione programmata tutte quelle operazioni che possono essere
eseguite solo da personale adeguatamente formato, informato ed addestrato all’uso della
P.L.E.. Si tratta di ispezioni periodiche e preventive e di interventi sull’apparecchiatura che
consentono 1’utilizzo in sicurezza dell’apparecchiatura.

6.3.1 Qualifica dell’operatore

Le operazioni di manutenzione programmata possono essere svolte in condizioni di sicurezza
da personale adeguatamente formato, informato ed addestrato all’uso, alla preparazione ¢ alla
manutenzione della P.L.E., che abbia letto attentamente e recepito le raccomandazioni e le
istruzioni fornite in questo Capitolo ¢ nel Capitolo 2 Informazioni sulla sicurezza.

6.3.2 Attrezzi particolari

Pericolo: Effettuare D’ingrassaggio della P.L.E. con opportuni mezzi che
consentano di lavorare in completa sicurezza.
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6.3.3 TABELLA ISPEZIONI PERIODICHE
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Controllo/Verifica/Intervento
Simbologia:

O = gperatore

X = personale qualificato
M =1ISOLI S.p.A.

oppure Tecnico Abilitato

Ogni
giorno | Ogni

0 60 ore
prima 0
diogni | 2 settimane
utilizze

Ogni
Dopo | 250 ore

125 ore o

2 mesi

Ogni
500 ore
0
4 mesi

Ogni
1500 ore
0
1 anno

Ogni
3000 ore

2 anni

Par.

Verifiche giornaliere

0

6.2.2

Pulizia e ingrassaggio P.L.E.

6.3.4

Martinetti idraulici

6.3.8

Valvole di blocco

6.3.9

Usura tubi flessibili

IO O} ¥

6.3.11

Impianto oleodinamico
- Controllo livello olio

- Filtraggio olio

- Sostituzione filtro

6.3.10

Riduttore di rotazione

- Controllo visivo

- Sostituzione olio

- Usura dentatura e giochi

- Controllo serraggio bulloni

B4 pd 4

6.3.5

Gruppo rotazione ralla

- Controllo visivo

- Ingrassaggio

- Usura dentatura e giochi

- Controllo serraggio bulloni

6.3.6

Gruppo rotazione cesia

- Controllo viti e perno di sicurezza con
relativa ghiera

- Ingrassaggio attuatore rotazione

- Controllo dei gicchi

- Serraggio viti e ghiera perno

6.3.7

Bloccaggio dei perni ¢ dei dispositivi
di sicurezza

- Controlli visivi (Par. 6.2.2)

- Serraggio viti ¢ ghiere perni

6.3.12

Bloccaggio martinetto sfilo braccio
- Controllo visive viti di bloccaggio
- Serraggio viti e dadi bloccaggio cilindro

6.3.13

Bloccaggio martinetti stabilizzatori
- Controllo vigivo viti bloccaggio e gipchi
- Serraggio viti bloccaggio cilindd |

6.3.14

Collegamento controtelaio/telaio veicolo
- Controlli visivi (Par. 6.2.2).
- Controllo serraggio bulloni

6.3.15

Fsame delle struiture

- Controlli visivi (Par. 6.2.2)

- Ispezione completa ed aceurata

(con meno di 9000 ore o meno di § anni)

- Ispezione completa ed accurata
{con pif di 9000 ore o pili di 6 anni)

X

6.3.16

Revisione completa da parte della
Ditta Costrutirice

Dopo 19 anni o 15060 ore di lavoro

6.3.16
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ATTENZIONE

La doppia scadenza temporale (n° di ore o mesi/anni) significa che la relativa
manutenzione deve esserc eseguita in concomitanza con la prima che si verifica; ad
esempio la manutenzione “ogni 500 ore o 4 mesi” dovra essere eseguita dopo 500 ore se
non sono trascorsi 4 mesi o dopo 4 mesi se non sono trascorse 500 ore di lavoro.

Quando si eseguono i controlli “ogni 60 ore” eseguire anche quelli “prima di ogni
utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 250 ore” eseguire anche quelli “ogni 60 ore” e
quelli “prima di ogni utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 500 ore” eseguire anche quelli “ogni 250 ore”,
quelli “ogni 60 ore” e quelli “prima di ogni utilizzo. '
Quando si eseguono i controlli “ogni 1500 ore” eseguire anche quelli “ogni 500 ore”,
quelli “ogni 250 ore”, quelli “ogni 60 ore” e quelli “prima di ogni utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 3000 ore” eseguire anche quelli “ogni 1500 ore”, quelli
“ogni 500 ore”, quelli “ogni 250 ore”; quelli “ogni 60 ore” e quelli “prima di ogni utilizzo.
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6.3_.4 Pulizia e Ingrassaggio P.L.E.

Nota: Per la scelta dell’olio o del lubrificante adatto consultare Par. 6.4 OLl E
LUBRIFICANTI, In caso fossero necessarie ulteriori informazioni, contattare il
fabbricante,

Ogni 60 ore di lavoro o ogni 2 settimane, procedere alla pulizia e all’ingrassaggio
dell’apparecchiatura (perni, pattini di scorrimento prolunghe, ralla, stabilizzatori) nei punti
previsti (ved. Fig. 6-14 — Posizione dei punti di ingrassaggio).

Fig. 6-14 — Posizione dei punti di ingrassaggio

) _
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6.3.5 Riduttore comando rotazione

Nota: Per la scelta deil’olio o del lubrificante adatto consultare il Par. 6.4 OLI E
LUBRIFICANTI. In caso fossero necessarie ulteriori informazioni, contattare il
fabbricante.

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo effettuare un controllo visivo delle viti di fissaggio e
di eventuali perdite o trafilamenti.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e ogni 1500 ore o 1 anno, sostituire 1’olio
lubrificante del riduttore.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e ogni 250 ore o 2 mesi, controllare 1’usura della
dentatura del pignone ed eventuali giochi.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento ¢ ogni 500 ore o 4 mesi, controllare il serraggio
dei bulloni.

Per sostituire 1’olio nel riduttore & necessario:

* sistemare una vaschetta sotto il tappo inferiore (A);

+ togliere nell’ordine:

1 il tappo di sfiato (B);

2 il tappo di scarico (A);

* lavare il riduttore con circa 1,5 litri d’olio. Chiudere il tappo di scarico (A) e versare

alio nuovo attraverso il foro di sfiato nella quantitd prescritta;
* chiudere i tappi, sostituendo se necessario le guarnizioni di tenuta sugli stessi.

Nota: La presenza di corpi metallici evidenzia probabili avarie del riduttore.

Fig. 6-15 ~ Pogizione del riduttore

e
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6.3.6 Gruppo rotazione ralla
Ogni giorno o prima di ogni utilizzo effettuare un controllo visivo delle viti di fissasggio.

Ogni 60 ore di funzionamento o ogni 2 settimane procedere all’ingrassaggio del cuscinetto e
della dentatura della ralla.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e ogni 250 ore o 2 mesi, controllare 1*usura della
" dentatura della ralla ed eventuali giochi.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e ogni 500 ore o 4 mesi, verificare il serraggio delle
viti della ralla con chiave dinamometrica a mano con limitatore della coppia applicats, o con
chiave pneumatica con limitatore della coppia applicata.

Lo strumento impiegato deve comungue garantire una precisione non minore a £5%.

11 controllo della coppia torcente applicata va effettuato dopo aver marcato dado e vite per
identificare la loro posizione relativa.

I1 dado deve essere prima allentato con una rotazione di almeno 60° e poi riserrato,
controllando se I’applicazione della coppia prescritta (117 Nm per viti M12 cl. 10.9) riporta il
dado nella posizione originale. '

6.3.7 Gruppo di rotazione cesta

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo, effettuare un controllo visivo delle viti ¢ del perno
passante di sicurezza e della relativa ghiera di serraggio.

Ogni 60 ore di funzionamento o ogni 2 settimane, controllare che tra il supporio cesta e
’attuatore di rotazione non ci siano giochi dovuti all’allentamento delle viti e/o della ghiera
del tirante centrale di sicurezza. ‘

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e ogni 500 ore o 4 mesi, verificare il serraggio delle
viti € della ghiera del perno passante di sicurezza.

In caso si rilevassero giochi eccessivi e/o anomali, non utilizzare la P.L.E. e rivolgersi ad un
centro assistenza ISCLL

Fig. 6-16 — Gruppo di rotazione cesta

6.3.8 Martinetti idraulici

Ogni giomo o prima di ogni utilizzo effettuare un controllo visivo delle viti di fissasggio e di
eventuali perdite o trafilamenti .

Ogni 60 ore di funzionamento o ogni 2 settimane verificare che gli steli cromati siano puliti e
privi di rigature e/o incisioni.
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6.3.9 Valvoie di blocco e bilanciamento

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo verificare I intervento delle valvole di blocco nella fase di arresto
dei movimenti quando viene rilasciato il comando corrispondente.

Ogni 60 ore di funzionamento o ogni 2 settimane verificare la tenuta delle valvole unidirezionali
installate sui seguenti martinetti:

» Martinetto stabilizzatori CA), (B, e(D).

» Martinetto livellamento cestello (E ).

* Rotazione cestello (F ).

* Martinetto sollevamento-discesa braccio (G ).

* Martinetto sollevamento/discesa pantografo (H ).
* Martinetto sfilo-rientro braccio (1).

* Martinetto sollevamento-discesa braccio jib (L).

Per i martinetti stabilizzatori il controllo si effettua azionando le leve manuali dei movimenti, a motore
spento e braccio telescopico a riposo; in tale configurazione non si dovrebbe verificare alcun
movimento della P.L.E.

Per gli altri martinetti la procedura, che richiede due operatori (uno in cabina e uno sui comandi del
QUADRO A TERRA), & 1a seguente:

* stabilizzare correttamente la macchina (vedi Par. 4.4 STABILIZZAZIONE).

* posizionare ¢ fissare in modo sicuro una zavorra pari al carico nominale all’interno della cesta
(200 kg). :

*+ portare la PL.E. in una posizione idonea a poter eseguire il movimento di discesa del martinetto
(valvola di blocco) che si vuol provare. Compatibilmente con il movimento da eseguire, la cesta
deve rimanere il pilt possibile vicina al terreno per motivi di sicurezza. _

* mentre un operatore esegue il movimento di discesa alla velocitd pill lenta, il secondo operatore
preme il pedale della frizione.

Il movimento relativo deve arrestarsi sostenendo il carico senza abbassamenti ulteriori.

Fig. 6-17 — Posizione valvole di blocco e bilanciamento

—
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6.3.10 Impianto oleodinamico

Nota: Per la scelta dell’olio o del lubrificante adatto consultare il Par. 6.4 OLI E
LUBRIFICANTI. In caso fossero necessarie ulteriori informazioni, contattare il costruttore.

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo, verificare che il livello dell’olio nel serbatoio (A ) sia di un paio
di centimetri sopra i1 fondo del filtrino ¢, 8¢ necessario, rabboccare.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e ogni 1500 ore o 1 anno, I’olio idraulico va prelevato dal
serbatoio, filtrato e quindi reimmesso nel serbatoio stesso, precedentemente pulito.

Attenziope: Il controllo va effettuato con apparecchiatura completamente chiusa ed olio freddo.

L’olio idraulico generalmente non richiede sostituzione, tranne nei seguenti casi:

* Sedimenti di decomposizione in sospensione nel fluido.

* Colorazione opaca.

» Presenza d’acqua.

Ad ogni controllo pulire lo sfiato incorporato nel tappo di carico del serbatoio olio, insuffiando aria
compressa.

La cartuccia filtrante va sostituita ogni 1500 ore di funzionamento o almeno una volta all’anno.

L’operazione va effettuata togliendo Iinvolucro (€ ) del filtro e disponendo preliminarmente un
idoneo contenitore di raccolta dell’olio di scarico. _

La guarnizione di tenuta O-RING tra filtro e involucro va sostituita nel caso in cui non sia perfettamente
integra ed in ogni caso ogni 2 cambi di filtro. '

Nota: Il rubinetto a sfera applicato sulla flangia di aspirazione sotto al serbatoio dell’olio, deve
essere mantenuto costantemente aperto (leva parallela alla condotta) salvo duranie le operazioni
di svuotamento del serbatoic o di sostituzione delle pompe, per evitare lo svuotamento
dell’impianto,

Attenzione: E’ severamente vietato modificare la taratura delle valvole, manometterle o
semplicemente rimuovere i sigilli (se presenti) senza |’auforizzazione scritta della Isoli S.p.A.,
pena la decadenza immediata della Garanzia e di qualsiasi responsabilita del Cosfruttore.

Fig. 6-18 — Impianto oleodinamico
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6.3.11 Tubi flessibili

Nota: La vita di servizio dei tubi flessibili, anche se progettati a regola d’arte ed impiegati
correttamente, non ¢ illimitata, Essa inoltre non put essere predeterminata con esattezza in
quanto influenzata da numerosi fattori (temperature e pressioni di esercizio, durata € frequenza
di utilizzo, condizioni ambientali, lavaggi non idonei, presenza di sali sulle strade, ecc.).

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo effettuare un controllo visivo per verificare eventuali
segni di danneggiamento.

Ogni 60 ore di funzionamento o ogni 2 settimane ispezionare i tubi flessibili ¢ controllare
che non vi siano segni di usura, abrasione od intagli del rivestimento esterno e che
mantengano la loro naturale flessibilitd. Qualora si rilevasse uno qualsiasi dei segni di
danneggiamento sopraccitati, & necessario procedere immediatamente alla sostituzione del
tubo flessibile con uno di pari qualita, rivolgendosi a personale qualificato ed autorizzato.

6.3.12 Bloccaggio dei perni e dei dispositivi di sicurezza

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo, effettuare un controllo visivo dei dispositivi di
bloccaggio dei perni (spine, ghiere, ecc.) e dei dispositivi di sicurezza,

Fig. 6-19 — Particolare di spine antirotazione e ghiere di bloccaggio perni

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e successivamente ogni 500 ore o 4 mesi,
controllare I’integrita ed il serraggio dei dispositivi di bloccaggio del perni (spine, ghiere,
ecc. ).

Controllare inoltre il serraggio di tutti i bulloni ¢ delle viti con particolare attenzione per
quelle che figsano i dispositivi di sicurezza (es. limitatori di peso).

6.3.13 Bloccaggio del martinetto di sfilo braccio

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo effettuare un cony llo visivo delle viti di bloccaggio
del cilindro di sfilo braccio. |

Dopo le prime 125 ore di funzionamento ¢ successivamente ogni 500 ore o 4 mesi,
controllare I’integrita ed il serraggio delle viti e dei dadi di bloccaggio del cilindro.
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Fig. 6-20 - Bloccaggio martinetto sfilo braccio

6.3.14 B!occaggio dei martinetti stabilizzatori

Ogni giomo o prima di ogni utilizzo effettuare un controllo visivo delle viti di
bloccaggio dei cilindri stabilizzatori alle traverse e 1’assenza di giochi tra i due elementi.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento ¢ successivamente ogni 500 ore o 4 mesi,
controllare I’integrita ed il serraggio delle viti
(viti M12 cl. 8.8 con coppia serraggio 86 Nm = 5%).

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo effettuare un controllo visivo della presenza e del
corretto inserimento in sede dell’anello seger di bloccaggio del martinetto di sfilo
traverse alle traverse.

Fig. 6-21 — Bloccaggio martinetti stabilizzatori
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6.3.15 Collegamento controtelaio/telaio veicolo

Ogni giorno o prima di ogni utilizzo, effettuare un controllo visivo del collegamento del
controtelaio al telaio del veicolo.

Dopo le prime 125 ore di funzionamento e successivamente ogni 500 ore o 4 mesi, controllare
Iintegrita ed il serraggio dei bulloni che collegano il controtelaio al telaio del veicolo.

6.3.16 Esame delle strutture

Le piattaforme di lavoro aereo ISOLI sono progettate e costruite secondo i pill elevati
- standard qualitativi e con i pitt moderni strumenti di progettazione e realizzazione.

Peraltro, ’esame delle strutture riveste un aspetto fondamentale della manutenzione della

P.L.E. al fine di garantire la sicurezza degli operatori.

Tutte le parti strutturali della P.L.E. (cestello, supporto cestello, elementi del braccio

telescopico, pantografo, torretta, telaio ausiliario, supporti stabilizzatori) non devono

manifestare alcun segno di cedimento, cricche o principio di corrosione, specie in

corrispondenza delle zone di saldatura.

Ogni giomo o prima di ogni utilizzo, effettuare un controllo visivo di tutte le parti strutturali

della P.L.E.

Un accurato esame della struttura deve essere eseguito con le seguenti scadenze e modalit3.

Per macchine con meno di 9000 ere di funzionamento o meno di 6 anni:

- ogni 500 ore o 4 mesi da parte di un operatore qualificato.

- ogni 3000 ore o 2 anni da parte della Ditta Costruitrice o da un Tecnico abilitato.

Per macchine con piii di 9000 ore di funzionamento o pii di 6 anai:

- ogm 250 ore o 2 mesi da parte di un operatore qualificato.

- ogni 1500 ore o 1 anno da parte della Ditta Costruttrice o da un Tecruco abilitato.

Per tale esame la struttura deve essere il pil possibile pulita in modo che eventuali

microcricche non siano occultate dalla sporcizia,

Qualora vengano rilevate delle microcricche o si abbia il dubbio della loro presenza, non

utilizzare la P.L.E. e rivolgersi immediatamente al costruttore o ad un centro di assistenza

autorizzato, Non sottovalutare una cricca in nessun caso, per quanto piccola essa sia e lasciare

sempre che sia un tecnico qualificato a valutarne 1’effettiva importanza.

Di seguito si riportano alcune immagini che, pur non potendo essere esaustive, indicano quali

sono i punti che devono essere analizzati con maggiore attenzione. Si ricorda che i punti pit

critici sono quelli dove sono presenti delle saldature ed in particolar modo dove queste

saldature iniziano o finiscono.

Per semplicitd le frecce vengono posizionate solo da un lato delle strutture ed in punt1

specifici delle saldature; I’esame deve perd essere effettuato su ambo i lati delle strutture, sui

punti simmetrici e sull’inter() perimetro della saldatura.

Dopo 15000 ore di lavoro o 10 anmni, & necesario eseguire una revisione completa ed un
- approfondito esame delle strutture presso la Ditta Costruttrice.
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TAVOLA 02 - Codice 21005113
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TAVOLA 03 - Codice 21005109
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TAVOLA 04 - Codice 21005110




£ ISOLY

--------------------------
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TAVOLA 06 - Codice 21005112

VYALIDO PER TUTTI
I MARTIMETTI
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TAVOLA 07 - Codice 21005114
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6.4 OLI E LUBRIFICANTI

' Attenzione: Le sostituzioni ed i rabbocchi vanno effettuati a temperatura
4 ambiente.

Per procedere alle operazioni di lubrificazione periodica utilizzare grassi e ubrificanti
come indicato nella seguente tabella.

Tab. 6-2 — Tabella degli oli e dei lubrificanti

Parti di rifornimento Temperature Tipo Litri Kg
Serbatoio olio P.L.E. -10°C+50°C | ISO-L-HV ARNICA 68 40 35%
T T
Serbatoio olio + Impianto | 15004 5900 | 1SO-L-HV ARNICA 68 100 85*
martinetti
Riduttore rotazione -10°C +50°C SAE 90 **Q.B. **Q.B.
) . . P T Grasso tipo: ROCOL i "
Lubrificazione movimenti 20 °C+60°C MT-ML Q.B. Q.B.
. Grasso tipo: ROCOL
20 o = o % ok
Protezione catene 20 °C + 60 °C MT-ML Q.B. Q.B.
: : . 50 5 < & © Grasso tipo: ROCOL - -
Lubrificazione braccio 20 °C + 60 °C MT-ML Q.B. Q.B.
* A temperatura di 15°C

**(QQ.B.: in quantiti adeguata
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capitolo 7 DIQAGNOStica
In questo Capitolo & presentato e discusso un elenco di semplici problemi che possono
presentarsi durante il funzionamento dell’apparecchiatura.
Neta: Contattare il Servizio Assistenza e Riparazione per ogni altro problema non
elencato di seguite o nel caso il malfunzionamento persista dopo I’intervento
dell’operatore (vedere Par. 1.9 Assistenza).
7.1 COMPETENZE
Operatore
Le operazioni eseguibili dall’utilizzatore possono essere compiute in condizioni di
sicurezza, solo dopo che egli abbia letto attentamente e recepito le raccomandazioni e le
istruzioni fornite in questo manuale.
Manutentore
Le operazioni eseguibili dal manutentore possono essere compiute in condizioni di
sicurezza solo da personale addestrato, qualificato e autorizzato che abbia letto
attentamente e recepito le raccomandazioni e le istruzioni fornite in questo manuale
(vedere il Capitolo 6 Manutenzione).
Tab. 7-1 — Diagnostica
__ POMPA E PRESA DI FORZA L .
EFFETTO CAUSA RIMEDIO COMPETENZA
p.d.f. non inserita Inserire seguendo la corretta procedura Operatore
Spia p.d.fnon si | Lampada spia bruciata Sostituire Manutentore
accende Fusibile bruciato Sostituire Manutentore
Sensore p.d.f. Sostituire Manutentore
danneggiato
Aria nel circuito Eliminare I’aria Manutentore
Verificare/ sostituire tubo aspirazione
Porapa rumorosa | Qlio contaminato Sostituire Manutentore
Pompa danneggiata Sostituire Officina
) Autorizzata
IMPIANTO IDRAULICO GENERALE
Temperatura ambiente Sospendere il lavoro - Operatore
troppo elevata
Eccessivo Filtro intasato Sostituire Manutentore
surriscaldamento | Valvole semiaperte Pulire / sostituire Officina
dell’olio idraulico | {Per impuritd ) ' Autorizzata
Pompa usurata Sostituire Officina
Autorizzata
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STABILIZZATORI
EFFETTO CAUSA RIMEDIO COMPETENZA
p.d.f. non inserita Inserire seguendo la corretta procedura Operatore
Braccio non a riposo | Posizionare correttamente sul supporto Operatore
Scaletta di accesso al
cesto sfilata Rientrare la scaletta Operatore
_ (se prevista)
Elettrovalvola di scam- Sbloccare con comando manuale Operatore
. . bio bloccata/inceppata
Stablllz'zaton NOT N fancanza olio idrzglico Rabboccare Manutentore
funzionano  [51¢ante consenso stabid Sostituire Manutentore
lizzatori danneggiato
Bobina elettrovalvola di Sostituire bobina Manutentore
scambio bruciata
Sensori braccio a riposo Sostituire Officina
danneggiati Autorizzata
Controllare pressione Tarare pressione Officina
taratura valvola di max Autorizzata
Difficoltd a Controllare valvola di max, pulire/sosti- Officina
sollevare il veicolo| Pressione insufficiente tuire Autorizzata
' Controllare efficienza pompa, Officina
riparare/sostituire Autorizzata
Tenuta guarnizioni Sostituire Officina
Gli stabilizzatori Autorizzata
' rientrano Tenuta valvola di Sostituire Officina
leggermente da blocco Autorizzata
posizionati Cilindro rigata / usurata Revisionare / sostituire cilindro Officina
Autorizzata
- Tenuta guarnizioni  |Sostituire guarnizioni / revisionare cilindro Officina
Autorizzata
Gli stabilizzatorisi| Tenuta valvoladi |Controllare i componenti dell’impianto ed Officina
sfilano durante la | blocco / sequenza / eventualmente sostituire Autorizzata
marcia su strada impianto
Cilindro rigato / usurato Revisionare / sostituire cilindro Officina
Autorizzata
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Isnl-l Diagnostica
DA COMANDI A TERRA
EFFETTO CAUSA RIMEDIO COMPETENZA
Stabilizzatori non Stilare ufteriormente verificando sui Operatore
Mancanza PLE |sufficientemente sfilati rispettivi led si segnalazione
stabilizzata Assale posteriore non | Sfilare ulteriormente fino all accensione Operatore
(non si muove la sollevato da terra Qel pulsante luminos:o_ Verd_e
sovrastruttura) Mancanza pressione Verificare corretta stabilizzazione Operatore
aterra
Sensori inceppati Sbloccare Operatore
Sensori scollegati e/o” | Ripristinare collegamento e/o sostituire | _Manutentore
danneggiati
Presa di forza non Ripetere procedura inserimento Operatore
inserita
Pulsante emergenza Sbloccare Operatore
inserito
Sovraccarico in cesta Scaricare 1l peso in eccesso Operatore
Valvola generale di Riparare/Sostituire Manutentore
scambio in avaria
Ne.ssun Fusibile bruciato Sostituire Manutentore
movimento (cabina/quadro
8 ovrastn‘lttura da generale a terra)
comandi a terta T initatore di carico Eseguire taratura Officina
starato Autorizzata
Valvola generale su Riparare/sostituire Officina
elettrodistributore Autorizzata
in avaria
Sensort limitatore di Sostituire Officina
carico in avaria -Autorizzata
Elettrovaivola del Sbloccare Operatore
movimento inceppata
Non esegue una | Joystick/pulsanti del Sostituire Manutentore
specifica manovra{ movimento fuori uso ' :
Mancanza segnale ana- Joystick da sostituire / Manutentore
logico all’elettrovalvola controllo connessioni
Connessioni elettriche Verificare cavi ¢ connessioni Manutentore
Sono bloccatii | Lasovrastruttura & i una .
movimentidi | posizione dove & attivo il Uscire dal sistema anticollisione sollevando il Operatore
rotazione torretta, | sistema anticollisione pantografo
sfilo/rientro braccio, | Sensori del sistema anti-
apertura/chiusurajib,| collisione inceppati / Sbloccare / sostituire Manutentore
discesa pantografo in avaria
La cesta ed il jib sono in
Sono bloccati i una posizione dove & Uscire dal sistema anticollisione Operatore
moviment] di attivo il sistema aprendo il jib
rotazione cesta e/o anticollisione
chiusura jib Sensori del sistema anti-
collisione inceppati / Sbloccare / sostituire Manutentore
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Diagnostica
' DA COMANDI A TERRA
EFFETTO CAUSA - RIMEDIO COMPETENZA
1a sovrastruttura € in una
posizione dove & attivo il Uscire dal sisterna anticollisione
Sono bloccati i sistema anticollisione sollevando il pantografo Operatore
movimenti di rota- pantografo/
zione torretta e cabina del veicolo
discesa pantografo | Sensori del sistema anti-
collisione pantografo/cab- Sbloccare / sostituire Manutentore
ina del veicolo inceppati /
in avaria
Sensori fine corsa Manutentore
Non esegue rotazione inceppati / in Sbloccare / sostituire
rotazione torretta a avaria
dx e/o a sx Sensore braccio jib a
riposo inceppato / in Sbloccare / sostituire Manutentore
avaria

Macchina stabilizzata con
Non esegue sfilo | traverse stabilizzatori in

braccio telescopico| $280Mma o-comunque non
. compleiamente estese -

Nessun guasto. [1 normale funzionamento della macchina
prevede che in questa configurazione di stabilizzazione
il braccio telescopico rimanga completamente chiuso

11 braccio telescop- : Lo sfilo del braccio (e tutt gli alirl movi-
ico sfila conle | Valvola di sfilo braccio | menti) dovrebbe comunque essere bloccato ,  Manutentore /
traverse stabilizza-, inceppata e/o micro di |dopo pochi centimetri dal micro di sicurezza. Officina
tori in'sagoma o | siscurezza in avaria |Qualora continuasse a sfilare significherebbe|  Aytorizzata
parzialmente estese che anche questo micro & fuori uso.
In ogni caso non utilizzare la macchina
Nonsfilail  [Sensori catene inceppat] Sbloccare Operatore
“braccio Connessiont elettriche Verificare e ripristinare Manutentore
telescopico del sensori catene
(solo per versioni |Sensori catene in avaria Sostituire Manutentore
conbraccioa2opin| Catene di sfilo da Effettuare registrazione Officina
elementi sfilabili) . registrare Autorizzata
Nonrientrail  |Sensori catene inceppati Sbloccare Operatore
braccio Connessioni elettriche Verificare € ripristinare Manutentore
telescopico dei sensori catene
(solo per versioni {Sensori catene in avaria Sostituire Manutentore
con braccio a 2 o pitt| Catene di rientro da Effettuare registrazione Officina
elementi sfilabili) registrare Autorizzata
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’ % Isnll Diagnostica
DA POSTAZIONE IN CESTA
EFFETTO CAUSA RIMEDIO COMPETENZA.
Postazione di comando non selezionats  Selezionare postazione di comando Operatore
Nessuna Postazione di comando non abilitata Premere il pulsante start Operatore
manovts Pulsante di emergenza inserito Sbloccare il pulsante Operatore
dal cestello Sovracc_aﬁqo in cesta Scaricare il peso in eccesso Operatore
Connessioni elettriche Verificare cavi e connessioni Manutentore
Postazione in avaria Sostituire Manutentore
Elettrovalvola del movimento Sbloccare Operatore
inceppata
Non esegue una Joystick/pulsanti del movimento Sostituire Manutentore
specifica fuori uso
manovra Mancanza segnale analogico Joystick da sostitnire/controllo Manutentore
all’elettrovalvola connessioni
Connessioni elettriche Verificare cavi & connessioni Manutenfore
Sono bloccati 1mo-/ La sovrastruttura ¢ in una posizione Uscire dal sistema anticollisione
vimenti di dove & attivo il sistema anticollisione sollevando il pantografo Operatore
rotazione torretta,
sfilo/rientro brac- | Sensori del sistemna anticollisione
cio, apertura/chiu- inceppati / in avaria Sbloccare / sostituire Manutentore
sura jib, discesa '
pantografo
sono bloccati 1 mo-|La cesta ed 11 jib sono in una posizione Uscire dal sistema anticollisione Operatore
vimenti di rotazione| dove & attivo il sistema anticollisione aprendo il braccio jib
cesta e/o chiusura | Sensori del sistema anticollisione Sbloceare / sostituire Manutentore
braccio jib inceppati/ in avaria _
Sono bloccati 1 mo-} " La sovrastrutiura & in una posizione Uscire dal sistema anticollisione
vimenti di rotazione| dove & attivo il sistema anticollisione sollevando il pantografo Operatore
torretta e discesa pantografo/cabina del veicolo
pantografo Sensori del sistema anticollisione
pantografo/cabina del veicolo Sbloccare / sostituire Manutentore
inceppati/ in avaria
Non esegue Sensor di fine corsa rotazione Sbloccare / sostituire Manutentore
rotazione torretia a| inceppati / in avaria :
dx e/o a sx Sensore braccio jib a riposo inceppato / Shloccare / sostituire Manuientore
in avaria

Non esegue shilo
braccio
telescopico

Macchina stabilizzata con traverse
stabilizzatori in sagoma o comungue
non completamente estese

essun guasto. Il normale funzionamento della macchina
prevede che in questa configurazione di stabilizzazione il
braccio telescopico rimanga completamente chiuso

11 braccio telescopi-
co sfila con le tra-

o sfilo del braccio (e futti gli altri movi-
menti) dovrebbe comunque essere bloc-

verse stabilizzatori| Valvola di sfilo braccio inceppata  feato dopo pochi centimetri dal micro di | Manutentore /
in sagoma o e/0 micro di sicurezza in avaria  Bicurezza. Qualora continuasse a sfilare Officina
parzialmente significherebbe che anche questo micro &| Autorizzata
estese fuori uso.
In ogni caso non utilizzare 1a macchina
Sensor catene inceppati (¥) Shloccare Operatore
Connessioni elettriche dei Verificare e ripristinare Manutentore
Non esegue sepsori catene (*)
sfilo braccio Sensori catene in avaria (*) Sostituire Manutentore
Catene di sfilo da Effettuare registrazione Officina
registrare (*) Autorizzata
Connessioni eletiriche del sensori Verificare e ripristinare Manutentore
catene (*)
Non esegue Sensori catene in avaria (%) Sostituire Manutentore
rientro braccio Catene di rientro da Effetinare rogistrazione Officina
registrarg (*) Autorizzata
Non esegue Pulsanti di comando fuori uso Sostituire postazione Manutentore
avviamento Connessioni elettriche Verificare cavi e connessioni Manutentore
Non esegue Pulsanti di comando fiori uso Sostituire postazione Manutentore
spegnimento Connessioni elettriche Verificare cavi e connessioni Manutentore
motore

| (*) dove presenti
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Diagnostica
MOVIMENTI IRREGOLARI DELLA SOVRASTRUTTURA
EFFETTO CAUSA RIMEDIO COMPETENZA
Temperatura ambiente troppo Sospendere il lavoro Operatore
bassa '
Olio freddo Seguire procedura per scaldare 1’olio a Operatore
Manovre basse temperature
rallentate Valvole di max Sostituire/pulire Officina
' semiaperte Autorizzata
(per impuritd)
Pompa usurata Sostituire Officina
Autorizzata
Movimenti Olio troppo caldo Vedi paragrafo relativo
irregolari “IMPIANTO IDRAULICO GENERALE”
Vibrazioni e Mancanza di Eseguire manutenzione e lubrificazione | Manutentore
stridii durante le Lubrificazione di tutta Ja PL.E.
articolazioni Bronzine o perni Sostituire i particolari danneggiati Officina
dei bracci grippati Autorizzata
Vibrazioni Mancanza lubrificazione dei | Eseguire ingrassaggio pattini interni ed | Manutentore
durante sfilo e pattini esterni del braccio
rientro braccio Pattini troppo serrati Eseguire registrazione Manutentore
Vibrazioni Aria nel circuito Ricercare ed eliminare la causa di Manutentore
rumorose che si idraulico aspirazione dell’aria
ripercuotono sulle Aria nelle valvole di blocco e
tubazioni _bilanciamento Eseguire lo spurgo delle valvole Manutentore
idrauliche
Motoriduttore completo Controllare / sostituire Officina
B ' Autorizzata
Rotazione Valvola Sostituire Officina
tortetta L Autorizzata
rumorosa, Dentatura della ralla e/o del Controllare / sostituire Officina
imprecisa, con _pi gnone uslurati Autoriz.zata
giochi eccessivi Bulloni di fissaggio della ralla o Ofﬁf:ma
e/o del motore Controllare / sostituire Autorizzata
allentati
Attuatore idraulico - Eseguire spurgo aria /sostituire Manutentore
Rotazione cesta Valvola di blocco Sostituire Manuientore
con giochi Bulloni di fissaggio della cesta Manutentore /
cccessivi o libera al supporto Controllare / sostituire Officina
allentati Autorizzata
Valvole di blocco Sostituire Officina
_ Autorizzata
La cesta non si ) Manutentore /
livella Perdita nel circuito Riparare Officina
correttamente Autorizzata
Martinetti danneggiati Revisionare /sostituire Officina
Autorizzata
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’ % IEI]L. Diagnostica
_ MOVIMENTI INVOLONTARI DELLA SOVRASTRUTTURA
EFFETTO CAUSA RIMEDIO COMPETENZA
Glielementi della|  "Tenufa gunarnizioni  [Sosttuire guarmizioni / revistonare cilindro Otficma
sovrastruttura si Autorizzata
muovono/ sfilano; tenuta valvola di bloéco | Conirollare i component: dell’impianto’ed Otficma
durante la marcia| /sequenza/impianto eventualmente sostituire Autorizzata
su strada o con | “1lindro rigafo 7 usurato Revisionare / sostittire cilindro Otficina
: utorizza
macchina ferma Cilindro danneggiafo Revisionare 7 sostituire A(}frfézlrzlata
Autorizzata
Tenuta guamizioni Sostituire gnarnizioni / revisionare Ofiicina
Il braccio rientra cilindro del movimento relativo Autorizzata
o si abbassa sotto | Tenuta valvola di blocco Controllare 7 sostithire Ia valvola del Officina
carico _ movimento relativo Autorizzata
Cilindro danneggiato Revisionare / sostituire il cilindro del Officina
movimento relativo Autorizzata
Leve della postazione Sbloccare / verificare motivo Operatore /
__aterrainceppata Manutentore
Joystick della postazione Sbloccare / verificare motivo Operatore /
Uno o pilt in cesta inceppati : Manutentore
movimenti della | Postazione a terra/in
sovrastruttara si cesta, fuori uso
attivano senza che| (contatti relé incollati/ Sostituire postazione Manutentore
I’operatore agisca potenziometri in corto
sui comandi circuito)
Elemento del
distributore idraulico Riparare / sostituire Officina
della postazione a Autorizzata
terra danneggiato :
- Manutentore /
Falso contatto elettrico Riparare / ripristinare Officina
Autorizzata
Elemento distributore Operatore /
idraulico inceppato Sbloccare / verificare motivo Manutentore
Joystick della postazione Sbloccare / verificare motivo Operatore /
in cesta inceppati _ Manutentore
La sovrastruttura|  Postazione in cesta Sostituire postazione in cesta Manutentore
esegue altri fuori uso _
movimenti oltre Flemento del Ofﬁ?ma
a quelli azionati dlstr;butore 1firtauhco Riparare / sostituire Autorizzata
, anneggiato
dall’operatore o Manutentore /
Falso contatto elettrico Riparare / riptistinare Officina
Autorizzata
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E % Isnll Smaltimento e rottamazione

capitolo 8 SMaltimento e
rottamazione

8.1 QUALIFICA DELL’OPERATORE

Meccanico qualificato che ha recepito i contenuti del Capitolo 2 Informazioni sulla
sicurezza e del Capitolo 8 Smaltimento e rottamazione.

8.2 DISATTIVAZIONE DELL’APPARECCHIATURA

&y, Unavolta raggiunta la fine della vita tecnica e operativa ’apparecchiatura deve essere
REUSE% disattivata. La messa fuori servizio deve porre I’apparecchiatura in condizioni di non
RED| essere pitt utilizzata per gli scopi per cui a suo tempo era stata progettata e costruita e
RECYCLE deve, inoltre, rendere possibile il recupero delle materie prime che la costituiscono.

Nota: ISOLI S.p.A. non sj assume alcuna responsabilita per danni a persone,
animali o cose derivanti dal riutilizzo di singole parti dell’apparecchiatura per
funzioni o situazioni di montaggio differenti da quelle originali.

8.3 PROCEDURA D1 DISATTIVAZIONE

Pericolo: Le operazioni di disattivazione e demolizione della macchina
devono essere affidate solo a personale adeguatamente addestrato ed
equipaggiato. '

Procedura di disattivazione:

* portare I'apparecchiatura nella posizione di riposo come indicato nel Capitolo 4
Istruzioni per 'uso;

* fermare il motore;

* recuperare I’olio dal serbatoio, dalle tubazioni ¢ dai martinetti;

* recuperare le tubazioni flessibili in gomma;

* recuperare i cavi eletirici.
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Attenzione: Affidare gli oli all’Ente preposto allo smaltimento degli oli esausti.

Attenzione: Consegnare le tubazioni flessibili in gomma alle aziende addette al
recupero.

Attenzione: Consegnare i cavi elettrici alle aziende addette al riciclaggio.

Attenzione: Consegnare i componenti in acciaio, lega leggera, ecc. alle aziende
addette al recupero di detti materiali come prevede la vigente normativa.

8.4 RISCHI RESIDUI DOPO LA DISATTIVAZIONE

Se le indicazioni contenute in 8.3 Precedura di disattivazione sono eseguite
accuratamente, non esistono rischi residui dopo la disattivazione.
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Schemi dell’'impianto elettrico

Allegato 1 Schemi dell’impianto
elettrico
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SimA\Sym. | SiglaNltem | Funzione\Use Type Sim\Sym. | Sigla\lfem | Funzione\Use Type Sim\Sym. | Sigla\ftem | Funzione\Use Type
2AVD1 Diod 25Q7 i § 357 Mi Stohilizzat io Posteri SX
QPIAN ioda AV;I QPIAN Sensore Trave Sfilo Posteriore SX QFIAN icro Stobilizzatere Appoggio Posteriore
2A Diode 2A LH Front Extension Crossbeam Sensor 3 LH Rear Supp. Outrigger Micro Switch
2HL10 L Stabiti Anteri 25Q38 ) . 358 Mi o N teri "
. QPIAN uce Stabilizzatore Anteriore SX AVll QPIAN Sensore Trave Sfilo Posteriore DX QPIAN ._nB m#._u;_nwnwozw Appoggio Anteriore [
2A LH Front Outrigger Llight : 2A RH Front Extension Crossbeam Sensor 3 BH Front Supp. Outrigger Micro Switch
2HL11 3GB1 3SH1 . -
QPIAN _.cnw Stabilizzotore Posteriore DX |..._|.1| QPIAN Accumuloteri Veicolo ®F _ QPIAN Pulsonte Uomo Presente Stabilizzaziene
24 RH Rear Outrigger Light - 3 Vehicle Accumulgtors 3 Stabilization Deadmon Button
ZHL12 JHA1 VD2
aPIAN | Luce Stabilizzatore Posteriore SX _HW QPIAN Ciedino P.AF. Incerito/Sflo Stobilizz. con Macching in Mercia opian | Diode
2A {H Reor Outrigger Light 3 P1.0. Engaged/Outriggers: Extending with Machine Running Buzzer 3 Diode
2HLS .y . 3PT1 VD3 Diod
QPIAN Luce Stobilizzotore Anteriore DX OPIAN - Contaore QPIAN iodo
2A RH Front Outrigger Light 3 Hour Meter 3 Diode
2501 ) ) 3 351 N . VD4 Diod
AVll QPIAN Sensore Stabilizzatore Sfilo Anteriore DX QPIAN Micro Molle Supporto Braccio QPIAN iode
2A RH Front Extension QOutrigger Sensor 3 Boom Support Spring Micro Switch 3 Diode
2502 3516 3YV1
AV|1 OPIAN Sensore Stabilizzatore Sfilo Anteriore SX QPIAN Micro Sospensione Posteriore _ux xm QPIAN EV di Scambio Stabilizzatori .
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25Q3 S Stabili i i 3517 hii i i S _ ASAT Selet! Rotazi T .»» DX
m ! QPIAN ensore Stabilizzatore mr_o Posteriore SX QPIAN icro Sospensione vOm*mﬂJoﬂm X [E\TA QFIAN elettore Rotazione Torretta —SX
2A LH Front Extension Outrigger Sensor 3 LH Rear Suspension Micro Switch 4 RH-LH Turret Rotalion Selector
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25Q5 s T . . 3383 X . . i _ 45A3 .
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2A RH Front Extension Crossbeam Sensor 3 LH Front Supp. Qutrigger Micro Switch 4 Boom Lifting—Lowering Selector
25Q6 . 354 - 45A4
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@ ATTENZIONE - La visfa si infende
guardando Il joystick [afo vill

N guesfa posizione i pin si vedono
davanti alla lamella di polarizzazione
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anegato 3 RE@QIStro di controllo

11 presente registro di controllo viene rilasciato dalla ISOLI S.p.A. all’utente della
piattaforma elevabile.

3.1  Istruzioni per la compilazione

1l presente registro & da considerarsi parte integrante della P.L.E. e deve accompagnare

la macchina fino alla rottamazione.

Le presenti istruzioni sono fornite secondo le disposizioni note alla data della prima
commercializzazione della piattaforma. Nuove disposizioni potrebbero intervenire a
-modificare gli obblighi dell’utente.

11 registro & predisposto per annotare, secondo gli schemi proposti, i seguenti eventi
che riguardano la vita della piattaforma: :

* Trasferimenti di proprieta.
* Sostituzione di: componenti, componenti di sicurezza.
» Interventi manutentivi,

3.2 Consegna della piattaforma al proprietario

La piattaforma elevabile (ved. 1.6 “Dati di identificazione della P.L.E.”)

viene consegnata dalla ISOLI S.p.A., secondo le condizioni contrattuali stabilite e con
le caratteristiche tecniche e funzionali specificate nel presente manuale.

Al sensi del Decreto Legislativo 09/04/2008 n.81, Art.71, la piattaforma dovra essere
sottoposta a controlli di manutenzione periodici da parte di personale qualificato,
secondo le frequenze stabilite in “3.7 Controlli manutentivi.
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3.3  Successivi trasferimenti di proprieta
Copia da conservare
Indata: ..ocoireeeerecene la proprieta della P.L.E.:

0% MATICOLA oivvviiiririiiniieserrereesiesrasssssiresseesssessssssessessssssans

........................................................................................................................................

........................................................................................................................................

Si attesta che, alla data soprascritta, le caratteristiche tecniche, dimensionali e
funzionali della piattaforma in oggetto sono conformi a quelle previste in origine e che
eventuali variazioni sono state annotate su questo registro.

Ragione sociale del venditore

........................................................................................................................................

........................................................................................................................................

..........................................................................

Copia da spedire alla ISOLI S.p.A.
In data: ..occooevevrnenrecererrenencns la proprieta della P.L.E.:
1° MAHCOIA .o e

........................................................................................................................................

........................................................................................................................................

Si attesta .che, alla data soprascritta, le caratteristiche tecniche, dimensionali e
funzionali della piattaforma in oggetto sono conformi a quelle previste in origine ¢ che
eventuali variazioni sono state annotate su questo registro.

Ragione sociale del venditore

........................................................................................................................................

..........................................................................
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3.4  Sostituzione dei componenti

SOSTITUZIONE DElI COMPONENTI

Indata ...ccovriirrenincnnennns si & provveduto alla sostituzione dell’elemento:

JEBCTIZIONE .ovveireeerecirrssiesersirs s et s s nr e re st s e es s me b e s sasbeseabnbeimttne s enmsssbesesabbmn s s aabbbbesssbbatasneasbnsstsatens
PIOAULLOTE .....iiviriririirietiestee et s st s sttt ee e et b et a e s et e s 1o st et s e e ens e e senns s sansbatatsasbesesennes

FOTTIIEOTE 1ovvrrerreimrireerresirinereesisabtssossbbssssssns beaas st sasams b boetmte s hamne s sensebeamsanmnenssanmesdesaenmtaaaabbbamdEat e b e bemnne

..........................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................

............................................................................................................

SOSTITUZIONE DEI COMPONENT!I

Indata ..o, si & provveduto alla sostituzione dell’elemento:

..........................................................................................................................................................
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SOSTITUZIONE DEI COMPONENTI
In data .....ccccvevveecncreniennns si & provveduto alla sostituzione deil’elemento:
0° MAICOIA covvvereirirrerere e resesssserrsresssens eerensmeesssessessesssssreeeesbaseeeessnEecetssastariasnreesisaanrertasintans
descrizione .............. wreseaes eteeeAeetecesesaetties aeeatasasereAsateaseaae s aes et asant et eaesenr e e ean e nnsarnnnens ORI
con I"elemento .......occeceennn. et PO
descrizione ................ v R AR R R e R :

produttore ........ccvinmiiennne N OO TSP

..........................................................................................................................................................

............................................................................................................

SOSTITUZIONE DE| COMPONENTI

I0 data veonrceeeorenersseeeenees si & provveduto alla sostituzione dell’elemento:

n° matricola .......... e s e SRR s
deSCTIZIONE ....ceoveuceiienvarenesninsians 104111 ISR SIS DR e e e
CON ElEMEIED 1risiasrnesssisnssstsisssssncsssssssnsssssssassssssasssessssossmsasssssisssssssrossonss TN e
AESCTIZIONE ..vvuieiriaisrisn ittt s e
PIOAULIOTE 1uruirirsiinirnrsmrersessnsasssnssssesstssessasssteasssns s bbb s bbb st sr b sttt cererensisnnans
FOTIEOTE ©ovuriurtes ettt bbb 4 b e bt

causa della SOSHIUZIONE .....cccccorimicccce e e s

..........................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................

............................................................................................................
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3.5  Sostituzione dei componenti di sicurezza

SOSTITUZIONE DEI COMPONENTI

Indata ....covcervinrninniennnne si & provveduto alla sostituzione dell’elemento:

PIOAUILOTE ..e.eveiscecircccscrsisseeeeeease s s b s s ie b et st st et e sessrn s s sessesesean s b bo b et esssstbenenebsbssasasons cerees

FOTTHEOTE ©oviueeereriiteivreisrtsisstssnssiieeeeecremees e eessesessenaseesnessssessssesnssssesansssnnsens

...........................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................

SOSTITUZIONE DEI COMPONENTI
Indata ...oooeccrcrniinecinens si & provveduto alla sostituzione dell’elemento:

.....................................................................................................................................

.................................................................................................................................

AESCIZIONE Luvereuieniiiieiiicicrsreeressterbsasesssssseeeeeseonasesensrenseneesesesssenessaseens Ciieeeaeenaen eeeeee et e :

produttore ........ceceereeneene. e et bt et e e s e e e eE e et e eae it e pe e ea et a b et e et anes e brenerenaens '

..........................................................................................................................................................

............................................................................................................
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- SOSTITUZIONE DEI COMPONENTI

Indata ..ccooovecerirenae si & provveduto alla sostituzione dell’elemento:

N® MATICOIA .o OSSP OTPOBRRORN

descrizione ....... e etas et e s e en ieeeteeeeeerereare s etede et r e

con I’elemento ....... L R a0 vereerreeesrie e rar e et nanee

descrizione .........coevesrrsninins e eeees e s RS ee ettt cersses e seennes
PTOGUELOTE ..vvrieriicriresr st n st s b s e b e b bR E s e s bR E R R Y R e bbb b

FOIDIOTE oovsstreinisrisisn s erereee s a s enr e

CALSA E118 SOSLITUZIONE .uvvviverrerirerieiiresiesiessesseraresssssasssssssmsnsesssssssssssmnsesnsssassassssssssssssssrsassnersesssssssons

..........................................................................................................................................................

............................................................................................................

SOSTITUZIONE DE! COMPONENTI
In data ................ eeeeneeees si.& provveduto alla sostituzione dell’elemento:
1n° matricola ............. eeteeiasesssesresseteseesebesisesetitssresabsibatebenehebesebranas R O weerrrennaa S
descrizione ............ ORI RPRR RIS e
CON PPELEMEIIIO +vvvvrrrrreereeerseseeeeeseeseaesereesesesesesssseseessesessssssssessssessessssesesestsessessassssnsssess rereeaaeersaan

S CIIZIONE oovvvieiiieiiiieeesissssesesssassssesensssssssssssneestasasssnssssansssssssansssssmnnsssssstsssnsssssnsrssssssnnsnssssansnsernesssssnes

R L L L R R Ly
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3.6 TABELLA DI REGISTRAZIONE DELLE VERIFICHE GIORNALIERE

Completare la tabella con il modello della piattaforma ed il relativo numero di serie.
Aggiungere la data, la firma dell’operatore e segnare le caselle dei singoli controlli quando
vengono escguiti. Fare riferimento al par. #6.2.2 Verifiche giornaliere” per la descrizione
completa dei singoli controlli. Ulteriori copie di questa tabella possono essere richieste all

ISOLI S.p.A. -
Modello PLE ' ‘ Numero di serie:
GIORNO ' LUN MAR MER GIO VEN SAB DOM
DATA
OPERATORE
1
. 2
|
o -3
L
=
P 4
Z 5
0
O 6
& 7
QO
i 8
&
7T 9
>
™ 10
N
© 11
o
< 12
ﬂ 13
o]
g 14
o) 15
Q
1T} 16
7]
= 17
o
& 18 )
[
= 19
o
o 20
21
22
23
NOTE:
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Modello PLE - Numero di serie: -
GIORNO LUN MAR | MER GIO VEN SAB DOM
DATA
OPERATORE
1
2
3
4
5
6
7
8
9. |

oy
[—

—
[

jay
72}

[y
.

[y
(7.}

‘F—‘
&

=
=

ey
[+ -]

[y
o

" CONTROLLI SECONDO IL PAR. “6.2.2 VERIFICHE GIORNALIERE”
=

b
=]

[ ]
ek

(]
[¥]

[
[

NOTE:
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37  Controlli manutentivi
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Attenzione: Ai sensi del Decreto Legislativo 09/04/2008 n.81, Art.71, la piattaforma dovra
essere sottoposta a controlli di manutenzione periodici da parte di personale qualificato,
secondo le frequenze stabilite nelle presenti tabelle.

3.7.1 Tabella frequenza ed indicazione dei Controlli Manutentivi

Ogni 60 ore o ogni 2 settimane

- Ingrassaggio e pulizia P.L.E. Par.6.3.4

- Ingrassaggio gruppo rotazione raila Par. 6.3.6

- Controllo giochi gruppo rotazione cesta Par. 6.3.7
- Controllo martinetti idraulici Par. 6.3.8

- Controlio valvele di blocco Par. 6.3.9

- Controlio tubi flessibili Par. 6.3.11

Dopo 125 ore di esercizio

- Sostituzione olio riduttore Par. 6.3.5

- Controllo usura dentatura e giochi riduttore di
rotazione Par. 8.3.5 ) :

- Controllo serraggio bulloni riduttore Par. 6.3.5

- Controllo usura dentatura e giochi ralla Par. 6.3.6

- Controllo serraggio bulloni ralla Par. 6.3.6

- Controllo serraggio viti e ghiera del perno
passante del gruppo rotazione cesta Par. 6.3.7

- Filtraggio olio idraulico serbatoio Par. 6.3.10

- Controllo integrita e serraggio dispositivi di
bloccaggio perni e dispositivi di sicurezza
Par.6.3.12 .

- Controllo integrita e serraggio viti e dadi di
bloccaggio martinetto sfilo braccio Par. 6.3.13

- Controllo integrita e-serraggio viti bloccaggio
martinetti stabilizzatori Par. 6.3.14

- Controllo serraggio bulloni di collegamento del
controtelaio al telaio veicolo - Par. 6.3.15

Ogni 250 ore o ogni 2 mesi
- Controllo usura dentatura e giochi riduttore
Par. 6.3.5
- Controllo usura dentatura e gIOChI ralla Par. 6. 3 6
- Ispezione completa ed accurata
(per macchine con pilt di 9000 ore di lavoro o pill di
6 anni) Par. 6.3.16°

Ogni 500 ore o ogni 4 mesi -

- Controllo serraggio bulloni riduttore di rotazione
Par. 6.3.5

- Controllo serraggio bulloni raila Par. 6.3.6

- Controilo integritd e serraggio dispositivi di
bloccaggio perni e dispositivi di sicurezza
Par. 6.3.12

- Controlio integritd e serraggio viti e d’adl d|
bloccaggio martinetto sfilo braccio Par. 6.3.13

- Controlio serraggio bulioni di collegamento del
controtelaio al telaio veicolo - Par. 6.3.15

- Ispezione compieta ed accurata.
(per macchine con meno di 2000 ore
di lavoro o meno di 6 anni) Par. 6.3.16

Ogni 1500 ore o 1 anno

- Sostituzione dell’olio del rlduttore di
rotazione Par. 6.3.5

- Filtraggio olio e sostituzione del filtro
dell'impianto oleodinam. Par. 6.3.10

- Ispezione completa ed accurata
(per macchine con pit di 9000 ore
di lavero o pil di 6 anni)
{(da parte ISOLI S.P.A. oppure
Tecnico abilitato) Par. 6.3.16

Ogni 3000 ore o0 2 anni

- Ispezione completa ed accurata
(per macchine con meno di 9000 ore di lavoro o
menao di 6 anni) -
(da parte [SOL!I S.P.A. oppure Technico
abilitato) Par. 6.3.16

Ogni 10 anni o 15000 ore

- Revisione completa da parte
ISOLI S.P.A. Par. 6.3.16
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ATTENZIONE

La doppia scadenza temporale (n° di ore o mesi/anni) significa che la relativa manutenzione deve essere
eseguita in concomitanza con la prima che si verifica; ad esempio la manutenzione “ogni 500 ore o 4 mesi”
dovra essere eseguita dopo 500 ore se non sono trascorsi 4 mesi o dopo 4 mesi se non sono trascorse 500
ore di lavoro.

Quando si eseguono i controlli “ogni 60 ore” eseguire anche quelli “prima di ogni utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 250 ore” esegmre anche quelli “ogni 60 ore” ¢ quelli “prima di ogni
utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 500 ore” eseguire anche quelli “ogni 250 ore”, quelli “ogni 60 ore”
quelli “prima di ogni utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 1500 ore” eseguire anche quelli “ogni 500 ore”, quelli “ogni 250 ore”,
quelli “ogni 60 ore” e quelli “prima di ogni utilizzo.

Quando si eseguono i controlli “ogni 3000 ore” eseguire anche quelli “ogni 1500 ore” quelh “ogm 500
ore” quelh “ogm 250 ore”, quelll “ogm 60 ore” e quelli “prima di ogni utilizzo.

132



H1LE

Registro di controllo

3.7.2 Tabella frequenza e registrazione dei Controlli Manutentivi

Esecuzione Manutenzione
con scadenza:

N° di ore di
esercizio

Data del
controllo

Note

Firma del
responsabile
manutenzione

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Dopo 125 ore di esercizio

Ogni 60 ore o 2 settimane

7

-Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

220F

Zalor i

ASeTOFF C

’T‘Ac’g

My 24
Gagatc
Eﬁﬂéuéﬁgfxi 283

AR ;%/
Pz\ona@’(l-t?)

21/a76871

Ogni 60 ore o 2 settimane

Tol. 031/876570 =
Partita VA 0 1 9 4

=

10135

0O
o
45

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

2978

A2[10] 1

HA w\(\f)\f‘u g\“ ()
Prio 4l NNATA

T, (L300 (N3

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

&§-- (2

HyWwenz-
CRECH\ ir A7 J

Ty o4

e

Ogni 60 ore o 2 settimane
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o H| 1

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

ZLI“‘\\

MANUTEN PRIV
p(w L"ﬂ,‘\ n(\ATC‘
T\F{l: (15 {ﬁgk‘hrl\>

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 1500 ore o 1 anno
incluso quelle
Ogni 500 ore o 4 mesi
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

//6/0///2_

M AN UTEN &P,

CRON BTHA

o TEH C N

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi HAUZ 1D,
incluso quelle 3;5 2 4 €57, 2 OR DA A g/_ﬁg"
Ogni 60 ore o 2 settimane <ok ’Z‘f?’c;(}l‘é
Ogni 60 ore o 2 settimane
Ogni 60 ore o 2 settimane
Ogni 60 ore o 2 settimane
)
Ogni 500 ore o 4 mesi HAUITENZ
incluso quelle '47 312 A 1ANA g,__..:\\_._ﬁ
Ogni 250 ore o 2 mesi Urto Yl P
Ogni 60 ore o 2 settimane R b
Ogni 60 ore o 2 settimane
Ogni 60 ore o 2 settimane
Ogni 60 ore o 2 settimane
Ogni 250 ore o 2 mesi - MAMYEMZ. | & [
incluso quelle K6t i A1-10-12. ;J;Rvib’ﬂ??f/? 35 <ePc
Ogni 60 ore o 2 settimane R e | AR
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Ogni 60 ore o 2 settimane | - — - . . MANVTEL. ORDeys,
> 725/5 ES AAAZ g (=" T >
a7 (/(
Ogni 60 ore o 2 settimane | ,» r T2 —_— :
g (‘?_36/? g,é» O2-c3 ORI 4 (= — i
= TG O

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 3000 ore o 2 anni
incluso quelle
Ogni 1500 ore o 1 anno
Ogni 500 ore o 4 mesi
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore 0 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

'Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

QOgni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore 0 4 mesi
incluso quetle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore 0 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 seftimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

- Ogni 1500 ore o 1 anno (Bt

S Uincluso quelle :
i Ogm 500 ore 0 4 mes1 '

Ogni ; 250 ore' 02 mesi - :
*Ogni 60-ore o 2 settimane’" |

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane -

Ogni 60 ore o 2 settimane

‘Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 setfimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ote o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi -
incluso quelle - -
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o0 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 60 ore o 2 settimane

~ Ogni 3000 ore 02 anni |

~incluso quelle = - -

~ :Ogni 1500°ore0 Tanno = | ~

- Ogni 500 ore 0 4mesi
- Ogni250 ore o 2mesi |
" Ogni 60 ore o2 settimane |

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
- incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

| Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
‘incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi

Ogni-60 ore -0 2 settimane -

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2'settiiman'e‘

Ogtii 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi’
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
“incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore 0 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Oghi 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi -
incluso quelle .
Ogni 250 ore 0 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Qgni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore 0 2 mesi’
incluso quelie
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settinial_le

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

QOgni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane |-

Ogni 250 ore o 2 mesi
_ incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore 0 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ote 0 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore 0 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogui 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane.

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 core o 2 settimane

~Ogui 1500 orcoTammo |
- incluso quelle.
- - Ogni-500.ore 04 mesi .|,
. Ogni250 ore 02.mesi .- -

* Ogni 60 ore 02 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

‘Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
. Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane, |

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

“Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle .
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane-

-Ogni 500 ore 0 4 mesi -
incluso quelle

“QOgni 250 ore 0 2 mesi .

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o Z settimane

QOgni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane
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QOgni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

- Ogni30000reo2anni |

~incluso quelle - "
- Ogni 1500.0re 0 1 anno
"~ Ogni 500°0re 04 mesi -
- Ogni 250 ore 02 mesi -

Ogni 60 ore o 2 settimane .

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 69 ore o 2 settimane

- Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

- Ogni 500 ore 0 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o0 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 oxe o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
_ incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogui 60 ore o 2 settimane -

Ogni 60 ore o 2 settimane

~ incluso: quelle =
4gn15500‘ore 0d me51 -

0gm.60uore 02 settlman

Ogm 1500-ore.0 1 anno -

Ogni 60 ore o 2 settimane |

Ogni 60 ore o 2 settimane |

Ogni 60 ore o 2 settimane |

Ogni 250 ore 0 2 mesi.
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
QOgni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 500 ore o 4 mesi
incluso quelle
Ogni 250 ore o 2 mesi
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 250 ore o 2 mesi
incluso quelle
Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane

Ogni 60 ore o 2 settimane
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3.8 Note

weananaa

LEEEYTIYY

wransaas

XYY T RN

assssan

aamssnn

asseieantanyn sesann snanes

YT SLLr LI

[TXTTETNY

areennna

LRI

assasagrreniaann

esrsrisevrranany [ETTTT

adednerdrhbann

anrrrreese

anrers

BERARERERRRSI RIS

[XTTERTY

EEIYEY]

sanus ETEEI T

XTI LT

o

aaaae

seanan

merirr

anaa

Py

shean

Adsaaan

seeane

rrranmaddEERARRS nasss asaa

anvenise

ITILEET)

coan

e

-

rEsanas sEmann

LT

saran

R RITYY rrrdrak srmrtasd ey FYTTTNY

Prrdsadnbtatae

ey

ananeee YT

LYY ITTY arbaaa

XY TIY Y]

.

IXTRILT

aamass

LYY T Y]

EETTTYN

Adasraas

YT

IETEETY

aanssrtransacens

sienms

o

A :

“ P
1

rm E






