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‘1 Requisiti essenziali di sicurezza __g___t_:_l_i_;l_l!:gla della salute
1.1 Considerazioni generali

1.1.1 Definizioni W& ok
1.1.2 Principi d'integrazione della sicurezza Q@ oK
1.1.3 Materiali e prodotti QQ oK
1.1.4 Tlluminazione QO oK
1.1.5 Progettazione della macchina ai fini della movimentazione QQ OK
1.1.6 Ergonomia 00 OK
1.1.7 Posti di lavoro QO o

1.1.8 Sedil OO o«

1.2 Sistemi di comando

1.2.1 Sicurezza ed affidabilita dei sistemi di comando 9@ OK
1.2.2 Dispositivi di comando Q9 ok
1.2.3 Avviamento O ok
1.2.4 Arresto
1.2.4.1 Arresto normale @0 oK
1.2.4.2 Arresto operativo 0@ OK
1.2.4.3 Arresto di emergenza @@ OK
1.2.4.4 Assemblaggi di macchine 0 OK
1.2.5 Selezione del modo di comando o di funzionamento 0 @ OK
1.2.6 Guasto del circuite di alimentazione di energia 09 oK
1.3 Misure di protezione contro i pericoli meccanici
1.3.1 Rischio dI perdita di stabilitd &9
1.3.2 Rischio di rottura durante il funzionamento 9O o«
1.3.3 Rischi dovuti alla caduta o alla proiezione di oggetti 00 OK
1.3.4 Rischi dovuti a superfici, spigoli od angoli &G ok
1.3.5 Rischi dovuti alle macchine comblnate 9 oK
1.3.6 Rischi connessi alle variazionl delle condizionl di funzlonamento @ oK
1.3.7 Rischi dovuti agli element! mobili Q@ OK
1.3.8 Scelta di una protezione contro i rischl dovuti agh elementi mobili
1.3.8.1 Elementi mobili di trasmissione &9 ox
1.3.8.2 Elementi mobili che partecipano alla lavorazione 6 OK
1.3.9 Rischi di movimenti incontrollati Q @ OK
1.4 Caratteristiche richieste per i ripari ed i dispositivi di protezione
1.4.1 Requisiti generali & ok
1.4.2 Requisiti particolari per i ripari
1.4.2.1 Ripari fissi & ok
1.4,2.2 Ripari mobill interbloccati 0 o
1.4.2.3 Ripari regolabili che limitano l'accesso 6 OK
1.4.3 Requisiti particolari per i dispositivi di protezione Q@ oK
1.5 Rischi dovuti ad aliri pericoli
1.5.1 Energla elettrica 0@ oK
1.5.2 Elettricita statica HOH ok
Tabella stati
‘ Applicabilita - '_confnm‘ﬁ pésg scheda VR (1) (1) 1l valore "Pass scheda VR" & 1l valore che Indica,

secondo la Valutazione effettuata, se 'a scheda VR &

2; ! g . _apzll:abile o ggnf::nstabillre g:: PASS dl conformita e Il requisito In valutazione &

i Applicab el "normativamente canforme” {Compliance).

03 ' & Applicablie €3 Non conforme NO

04 | @ Applicablie . @ Non stabilita NO

95 | & Non esaminata Velore assente no
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1.5.3 Energie diverse dall'energia elettrica 00 OK

1.5.4 Errori di montaggio 9 oK

1.5.5 Temperature estreme @@ oK

1.5.6 Incendio OO

1.5.7 Esplosione o Q OK

1.5.8 Rumore QQ OK

1.5.9 Vibrazioni O o«

1.5.10 Radiazioni @ ok

1.5.11 Radiazione esterne @@ CK

1.5.12 Radiazioni laser e o

1.5.13 Emissioni di materie e sostanze pericolose @ oK

1.5.14 Rischio di restare imprigionati in una macchina Q OK

1.5.15 Rischio di scivolamento, inciampo o caduta @@ 0K i

1.5.16 Fulmine & ok

1.6 Manutenzione

1.6.1 Manutenzione della macchina @@ OK

1.6.2 Accesso ai posti di lavaro e al punti dintervento utilizzati per la manutenzione @@ oK

1.6.3 Isolamento dalle fonti di alimentazione di energia @@ oK

1.6.4 Intervento dell'operatore 6 OK

1.6.5 Pulitura delle parti interne O

1.7 Informazioni
1.7.1 Informazioni e avvertenze sulla macchina

1.7.1 Informazioni e avvertenze sulla macchina @@ OK
1.7.1.1 Informazioni e dispositivi di informazione @@ OK
1.7.1.2 Dispositivi di allarme O ok
1.7.2 Avvertenze in merito ai rischi residu &® ok
1.7.3 Marcatura delle macchine 2® o«
1.7.4 Istruzioni
1.7.4 Istruzioni Q9 ok
1,7.4.1 Principi generali di redazlone Q@ OK
1.7.4.2 Contenuto delle istruzioni & o«
1.7.4.3 Pubblicazioni illustrative o promozionali 6 OK

3 Requisiti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per
ovviare ai pericoli dovuti alla mq!g_ilit'c‘: delle macchine
3.1 Considerazioni generali

3.1.1 Definizioni Q& o«
3.2 Posti di lavoro
3.2.1 Posto di guida QD o
3.2.2 Sedili & ox
3.2.3 Posti per altre persone @ oK
3.3 Sistemi di comando
3.3 Sistemi di comando 6 OK
3.3.1 Dispositivi di comando & o«
Tabella stati
' Applll:abiliﬁ __confn[mlﬁ Pass scheda VR (1) (wn vahlare "Pass Fcheda VR" & il valore che Indfc:-J,é
03 : & Applicabiie < €3 Non conforme NO
04| @ Applicablle © Non stabliita NO
05 € Fon esaminats Valore assente NO
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
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3.3.2 Avviamento/spostamento @ o oK i
3.3.3 Funzione di spostamento QQ oK
3.3.4 Spostamento delle macchine con conducente a piedi @ oK
3.3.5 Guasto del circuito di comando (%] oK !
3.4 Misure di protezione controe i pericoli meccanici
3.4.1 Movimenti Incontrollati ®9 ok
3.4.2 Elementi mobili di trasmissione QQ CK
3.4.3 Ribaltamento o rovesciamento laterale QQ oK l
3.4.4 Caduta di oggetti &9 ok
3.4.5 Mezzi di accesso &G ok
3.4.6 Dispositivi di traino $® o«
3.4.7 Trasmissione di potenza tra la macchina semovente (o il trattore) e la @ OK
macchina azionata
3.5 Misure di protezione contro altri pericoli
3.5.1 Batteria d'accumulator] @@ oK
3.5.2 Incendio &OH ok
3.5.3 Emissionl di sostanze pericolose 6 0K
3.6 Informazionl ed indicazioni
3.6.1 Iscrizioni, segnalazioni e avvertimenti @@ oK
3.6.2 Marcatura 99D ok
3.6.3 Istruzioni
3.6.3.1 Vibrazioni 9 OK
3.6.3.2 Usi molteplici O o
Tabella stati
Applicabilita Confonp[ﬁ Pass scheda VR (1) (1) It valore “Pass scheda VR™ & Il valore che Indica,‘
B Pl P o Ty
b i ‘ 0 oatceiia Q Hon conforme o "narmativamente conforme" {Compliance).
04 . €& Applicablie @ Hon stabliita NO
95 @ #on esaminaia Valore assente NO
Progetto: Macchina:
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RESS 1.1.1

1 Requisiti essenziali di sicurezza e dl tutela della salute
1,1 Considerazioni generalf
1.1.1 Definizioni

Al fini del presente allegato si intende per:
a) «pericolo», una potenziale fonte di lesione o danno alla salute;

Tel. +39 0422526299 ,
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Applicabile

b) «zona pericolosa», qualsiasi zona allinterno efo in prossimith di una macching in cui la presenza di una persona i

costitulsca un rischio per la sicurezza e la salute di detta persona;

C) «persona esposta», qualsiasi persona che sf trovi interamente o In parte in una zona pericolosa;

d) «operatore», la o le persone incaricate di installare, di far funzionare, di regolare, di pulire, di
spostare una macchina o df eseguirne la manutenzione;

e) «rischio», combinazione deffa probabilits e della gravith di una lesione o di un danno per la salute che possano

Insorgere In una situazione pericolosa;

f} «fparo», elemento defla macching utllizzato  specificamente per garantfre la  protezione tramite
materale;

@) «dispositivo di proteziones, dispositivo (diverso da un riparc) che riduce i rischio, da solo o associato ad un riparo;

h) «uso previsto», I'uso della macchina conformemente alle informazioni fornite nelie istruzion per 'uso;

[} «uso scometto ragionevolmente prevedibiles, Fuso della macchina in un modo diverso da quello
istruzioni per I'uso, ma che pud derivare dal comportamento umano facilmente prevedibile.

CEN

Norme A: EN ISO 12100

CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative

Non specificata.

Note

La macchina & stata progettata In accordo alla Direttiva 2006/42/CE.

riparare e di

una barrlera

indicato  nelle

Data scheda: 17/09/2018 V.R.; YRQ-001 i} Conforme
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 1.1.2 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.1 Considerazioni generali

1.1.2 Principi d'integrazione della sicurezza
a) Per progettazione e costruzione, le macchine devono essere atte a funzionare, ad essere azionate, ad essere
regolate e a suble la manutenzione senza che tall operazioni espongano a rischi ke persone, se effettuate nelle
condizioni previste tenendo anche conto dell'uso scorretto ragionevolmente prevedibile.
Le misure adottate devono avere lo scopo di eliminare ogni rischio durante ['esistenza prevedibile della macching,
comprese le fasi di trasporto, montaggio, smontaggio, smantellamento (messa fuori servizio) e rottamazione.
b} Per la scelta delle soluzioni pili opportune il fabbricante o il sue mandatario deve applicare | sequenti principi,
nell'ordine indicato:
- eliminare o ridurre i rischi nella misura del possibile (integrazione della sicurezza nella progettazione e nella
costruzione della macchina),
- adottare le misure di protezione necessarie nei confrontt del rischi che non possono essere eliminati,
- Informare gli utilizzatori dei rischi residul dovuti allincompleta efficacia delle misure di protezione adottate, indicare
se & richiesta una formazione particolare e segnalare se & necessario  prevedere un dispositive di  protezione

individuale,
¢} In sede di progettazione e di costruzione della macching, nonché allatto della redazione delle istruzioni I
fabbricante, o il suo mandatado, deve prendere in considerazione non solo [l'uso previsto della macchina, wa anche

I'uso scorretto ragionevolmente prevedibile.

Lla macchina deve essere progettata e costruita in modo da evitare che sia utilizata in modo anormale, se cio pud
comportare un rischio, Negli altri casi le Istruzioni devonc richiamare [attenzione dellutllizzatore sulle  controindicazioni
nell'uso della macchina che potrebbeso, in base all'esperienza, presentarsi.

d) La macchina deve essere progettata e costruita tenende conto delle  limitazioni imposte  alloperatore  dall'uso
necessario ¢ prevedibile delle attrezzature di protezione individuale.

@) La macchina deve essere fornita completa di tutte le attrezzature e gli accessori speciali esserziali per potetla
regolare, eseguirne la manutenzione e utilizzarla in condizioni di sicurezza,

CEN

Notme A: EN ISO 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2
Condizioni operative
Non specificata.
Note

La macchina & stata progettata in accordo ai principl di  integrazione della sicurezza previsti dal RESS 1.1.2della
Direttiva 2006/42/CE.

Daia scheda: 17/09/20i8 V.R.! VRQ-001 1A Conforme
Progetto: Magching:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.1.3

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.1 Considerazioni general;

1.1.3 Materiali e prodotti
I materiahi utilizzali per la costruzione della macching o |
devono presentare rischi
macchina deve essere progettats e costruita
recupero e all'evacuazione.

CEN

in modo da prevenlre rischi  dovuti

© NormeA: EN ISO 12100
CENELEC | Altro o
Norme: ISO/TR 14121-2

‘Condizloni operative )
Nomale; manutenzione; situazione di emergenza.
Sltuazioni pericolose | Eventl pericolosi | Pericoli
1.4 Taglio 0 sezionamento '
1.7 Attrito o abraslone
1.11 Scivolamento, inclampo e caduta
3.7 Scottatura
Zona pericolosa
Tutta la macchina
Stima {jelﬂﬁs;hlo inig_lal_g ]

(Pi0 operatori)
5e(2) | Fr(4) + Pr(2) + Av(3) = CI(5): Suggerite misure di sicurezza
Conseguenze / Gravity ! Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza

{Se} ''34 %57 p10 1113 1415 ¢ Fn
' Morte, perdita di un occhio © di un bracdo 4 Fr<=1h
!Permanente, perdita dI dita i 1h<Fr<=24h
! Reverslbile, attenzione medica F 24h<Fre=14g
Reversibile, pronto soccorso i 14g<Fr<=1a

Fr>1a

Mis_ure di protezione | Plj_oimioni l__Misure di_pmtezi_one eomple_mentari

per la sicurezza e la salute delle persone. In particolare,
al

PR N —

Fax. +30 0422526296 '

Applicabile

alfutilizzazione,

infa@superbeton.it

prodotti utifizzati od originati durante la sua utilizzazione non
se vengono wusabi del
riempimento,

fluidi, la

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Probabliita Evitabllita
{Pry (Av)
5 Nfolm alta 5
5 Probabile 4
4, Possibile 3 Impossibile 5
3 Raramente 2 Possiblie 3
2 Trascurabile 1 Probabile 1

3

La macchina 2 stata progettata e realizzata in modo tale che | pradotti implegati non ereano rischi per la slicurezza e
la salute della persone, I materiali Impiegati nella struttura nei componenti meccanici sono sicuri al contatto meccanico
con |'uomo € con indument!. La progettazione ha considerato e ridotto le parti con forme pericolose o esposte. La
struttura & stata calcolata per reslstere alle sollecitazioni previste ed eccezionali.

Indicazionl istruz]oni

Non necessarie
Stlm:a del rischio finale
ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

(Pilr operatori)
Se1} [ Fr(3) + Pr{2} + Av(1) = CI(6): OK
Conseguenze / Gravita .....Classe CI (Fr+Pr+Av) . Freguenza Probabilita Evitablita
(Se) 34 | 57 810 (1113 1415, () ) (Av)
‘ Morte, pérdita di un nechio o di un braccio Fr<=1h 5' Molto alta ]
' Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4
- Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto saccorso l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1:Probabile 1
Data scheda: 17/09/2018 V.R: VRAQ-001 1/i Conforme
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016 °

Mod.: 140M Matricola; CAT 0140M T BSD04807
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unillurninazione amblente avente un valore normale, la mancanza di tale dispositivo potrebbe determinare rischi.
La macchina deve essere progettata e costruita in mode che non vl slano zone d'ombra
disturbo, né fastidiosi abbagliamenti, né effetti stroboscopici pericolosl sugli elementi mobili dovuti alliltuminazione.
Gli organl intemi che devono essere ispezionali e regolati frequentemente devono  essere
dispositivi di illuminazione; lo stesso dicasi per le zone di manutenzione.

CEN

Norme A: EN ISO 12100
Norme B: EN 1837
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

CDndIZIOI‘lI operatlve

Normale; manutenzione, sntuazmne di emergenza.
Sltuazlonl pencolose I Eventl pericolosi | Perlooll
921 Perico]l provocatl da madeguata IIIummazmne Iocale
10,37 Da illuminazione
10,38 Visibilitd insufficiente dal posto di guida
Zona pericnlosa

- Zona frontale {marcia avanti);
- Zona posteriore {in fase di arretramento della macchina);
- Fianchi della macchina;
- Interno della cabina df guida.
Stlma del rl.schlo |n|z|ale

Se(4) | Fr(4) + Pr(3) + Av(3) CI{10): Richieste misure di slcurezza

i SUPERBE:I:QN SpA. _ o Tel. +39 0422525299
v. IV Novembre, 18 31010 FONTE DELLA PRIULA ™ Fax. +39 0422526296
www.superbeton it mfu@superbe!n?n.l‘t(
RESS 1.1.4 Applicabile

1 Requisit essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.1 Considerazioni generali
1.1.4 Illuminazione
la macchina deve essere fornita di  un'fluminazione incorporata adeguata alle operszioni  laddove, malgrado

che possang causare

munii  di  opportuni

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Conseguenze / Gravita i Classe cl (FF+P|’+AV) Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) 3-4 57 | 810 j 1113 1415 {Fr) (Pr) (Av)
Morte, perdita di un ccchio o di un bracclo Fr<=1h 5. Motto alta 5 ’
Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5. Probabile 4
Reversiblle, attenzicne medica 24h<Fr<=14g 4 Possibite 3 Impossiblie 5
Reverslblle, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3, Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2’ Trascurabile 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezlone complementari

La macchina & stata dotata di adeguato implanto di illuminazione interno all'abitacolo ed esterno.
Stima del rischio f nale

Se(3) | Fr(2) + Pr(l) +Av(1) CI(4) oK

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Probabilita

Conseguenze / Gravlt& i Classe CI (FrPr+aAv) Frequenza Evitabilith
(Se) 34 57 | 810 {1113 1415 {Fr) | Fr) ()
' Morte, perdita di un occhlo o di un braccio Fr<=1h Sj Matto alta 5
Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 51- Probabile 4
Reversibile, attenzlone medica 24h<Fr<=14g 4 Possibite 3 Impassibile 5
Reversiblle, pronto saccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 . Possibile 3_ i
Fr>1a 2 Trascurabile 1) Probabile 1
R]schlo re5|duo
Esiste la possblllm di rottura improwiﬁ di un punto luce: l'mpianto di illuminazione & composto da pill punti luce, in
modo che eventuale mancanza di un faretto non comprometta significativemente la luminosita globale. In ogni caso,
anche un solo un punto luce non determina una carenza tale da compromettere la visibilita in modo tale ca
comportare rischi aggiuntivi conslderando le attivita programmate degli operatori che lavorano alla macchina. La
sostituzione di un punto luce & un'operazione facile e rapida.
La rottura di pils punti luge & unfipotesi molto remota considerando la tecnologia e la qualita dei punti luce installati
(LED).
Data scheda: 17/05/2018 V.R.: VRQ-001 /1 Conforme
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M

Matricola: CAT 0140M T B9D64807
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RESS 1.1.5 _Applicabile P

1 Requisiti essenziali dl sicurezza e di tutela della salute
1.1 Considerazioni generall
1.1.5 Progettazione della macchina ai fini della movimeniazione

La macchina, o ciascuno del suoi diversi elementi, deve:
- poter essere movimentata e trasportata in modo sicuro, i
- essere imballata o progettata per essere immagazzinata in modo sicuro & senza deterioramenti,
Durante il trasporto della macchina efo del  suoi elementi, non devono potersl verificare spostamenti intempestivi né
pericoli dovuti all'instabilita se la macchina efo i suoi elementi song sottoposti @ movimentazione secondo le Istruzioni,
Se la massa, le dimensionl o la forma della macchina © dei sugl var elementl non ne consentong lo spostamento a
mano, la macchina o clascuno dei suoi vari elementi deve essere: )
- munita di accessor che consentano di afferrarla con un mezzo di sollevamento, oppure
- progettata in modo da consentire il flssaggio di detti accessorl, oppure
- di forma tale che i normali mezzi di sollevamento possano adattarvisl facilmente.
Se la macchina o uno del suoi elementf deve essere spostato a mano, deve essere:
- facilmente spostabile, oppure )
- munita di dispositivi di presa che ne consentano la movimentazione in modo sicuro.
Sono necessarie disposizioni speciali per | trasporto di utensil efo di partt di macchine, anche legger, potenzialmente
pericolosi.

CEN

Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EW 1005-2; EN 1005-4
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2
Condizioni operative
Normale; manutenzione; situazione di emergenza.

Situazioni pericolase | Eventi pericolosi | Pericoli

11.2 Pericoli dovut] alla movimentazione della macchina (manr.anza di stabfhté)
Stima del rIschlo mlzlale

Se(4) | Fr{3) + Pr{2) + Av(l) CI(5) Rlchleste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p, 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze I Gravitd [ ] Classe C' (FI‘+PI'+AV) Frequenza Probabilita Evitabllita
{Se) | 34 0 57 . 610 1113 1415 (Fr) (Pr) ! (Av)

Morte, perdita df un aechio o d un bracclo T4 Fre=th 5, Maltg alta 5 i

{ Permanente, perdita di dita E] 1h<Fre<=24h 5, Probabile 4,

Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Passibile 3. Impossiblle -

: Reversibite, pronto soccorsa 1 | 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>la 2 Trasourablle 1/ Probabile 1

Misure di protezione | Pratezionl | Misure di protezione complementarl

La macchina non & stata progettata per essere imballata e trasportata da mezzt di sollevamento,
ta macchina € in grado di muoversi e spostarsi in autonomiz. & consentito il trasporto della macching sul planale di
carico di apositi automezzi, come tutte le macchine da movimento terra di questo tipo.
¢ consentito ! sollevamento con martineti o simili agendo sugh appositi punti del telalo. Tali punti sono IMustrati nel
manuale d'uso
Gli altri pericoli relativ alla mobllitd sono trattati alle schede del cap.3.

Indicazionl Istruzioni

Posizione dei punti di sollevamento con martinett;
Awvertenze In merito al sollevamento con martinett);

Stima del rischio finale

Se(4) | Fr(2) + Pr(1) + Aw(1} = Ci{4): Suggerite misure di sfcurezza ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravitd Classa Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilith Evitabilita
! (Se) 34 | 57 [ 810 /1113 1415 (F) : (P (Av)
. Morte, perdita dl un oechio o di un braccio 4l 4 Fre=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
| Reverslblle, attenzione medica 1 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impoessibile 5
Reversibile, pronto soccorsa ] l4g<Fr<=1a 3_ Raramente 2 Posshblle 3
Fr>1a ) 2 Trascurabite 1-Probablie 1
Data scheda: 17/09/2018 V.R.: VRQ-001 ift Conforme
Progetto: - Macchina: — .
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RESS 1.1.6 Applicabile

1 Requisiti essenziall di slcurezza e di tutela della salute
1.1 Considerazioni generali
1.1,6 Ergonomia
Nelle condizioni d'uso previste devono essere ridottl al minimo possibile ! disagio, la fatica e le tensioni psichiche e
fisiche (stress) dell'operatore, tenuto conto dei principi seguent! dell'ergonomia:
- tener conto della variabilitd delle dimensioni fisiche, defla forza e della resistenza dell'operatore,
- offrire lo spazlo necessario per | moviment! delle parti del corpo dell'operatore,
- evitare un ritmo di lavoro condizionato dalla macchina,
- evitare un controflo che richiede una concentrazlone prolungata,
- adattare Minterfaccia uomo/macchina alle caratteristiche prevedibili delloperatore.
CEN
Norme A: EN ISO 12100
Norme B: EN 1005-2; EN 1005-3; EN 1005-4; EN 1005-5; EN 614-1; EN 614-2; EN 547-3; EN 894-1; EN B94-2; EN
894-3; EN 894-4; EN ISO 13732-1; EN ISO 13732-3; EN ISO 7731; EN ISO 14738; EN ISO 15536-1
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

CondIizioni operative

Normale,
Situazioni pericolose | Eventi pericolosl | Pericoli
9.1.3 Pericoli provocati da inadeguata progettazione o identificazione dei comand| manuali
9.1.6 Posizionamento inadeguato degli organi di comando manuali
9.1.7 Progettazione inadeguata degli organi di comando manuali e del modo di azionarli
9.2.2 Pericoli provocati da eccessivo 0 scarso impegno mentale, tensione
10.23 visibilita insufficiente dal posto di lavoro
Zona pericolosa

Abitacole di comando.
Stima del rischlo iniziale

Se(2) | Fr(4) + Pr{3) + Av(3) = CI(10): Suggerlte misure di sicurezza ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metoda ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilitd Evitabilita
(Se) {34 57 810 11131415 (Fr) (Pr) (Av)

i Marte, perdita di un occhio o di un bracdio Fre=th 5 Molto alta 5

‘ permanente, perdita di dita 3 [ ] 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4

jReversibile, attenzione medica 2 m 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossiblle 5
| Reversibile, pronto soccorso | i4g<Fr<=1a 3 Raramente 2. Possibile 3
1 Fr>ta 2 Trascurablle 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
I comandi manuali sono stati progettati cercando di adottare un criterio di massima intultivita di utilizzo.

L'abitacolo con gli organi di comando st trova in una pasizione sicura dalla quale & possibile vedere tutta I'area

circostante la macchina.
La macchina nen ha furzioni di lavoro automatiche ma deve essere comandata e guidata dall'operatore a borda.

Indicazionl istruzioni
Le istruzioni riportano le modalita di utilizzo della macchina. Non sono necessari accorgimenti particolari.

Stima del rischio finale

Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(3) = CI{6): OK ISO/TR 14121-2:2013 p, 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl {Fr+Pr+Av) Frequenza Probabliita Evitabilith
. (Se) 34 | 57 | B0 1113 1415 (Fr} (pr) )
*Morte, perdita di un occhio o di un bracdo 4 Fre=th 5 Moito alta 5
Permanente, perdita di dita I 1h<Fr<=24h 5 Probahbile 4
Reversibile, attenzione medica Fl 24h<fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Data scheda: 17/09/2018 V.R.: VRQ-001 ift Conforme
Progetto: Macchina: -
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 1.1.7 Applicabile

1 Requislti essenziali di slcurezza e di tutela della salute
1.1 Considerazioni generali
1.1.7 Posti di lavero
Il posto di lavoro deve essere progettato e coshruito In modo da evitare ogni rischio derivante dai gas di scarico efo
dalla mancanza di ossigeno.
Se l2 macchina & destinate ad essere utilzzata in un  ambiente pericoloso che presenta rischi per la salute e la
sicurezza delf'operatore o se la macchina stessa genera un ambiente pericoloso, devono essere previsti | mezzi
adeguati ad assicurare che l'operatore lavori in buone condizlon e sia protetto da ogni pericolo prevedibile.
Se del caso, il posto di lavoro deve essere doteto df una cabina adeguata, progettata, costruita efo attrezzata in
modo da soddisfare i suddett requisiti. L'uscita deve consentire un rapido abbandono della macchina. Si deve Inoltre,
se del caso, prevedere un'uscita di sicurezza in una direzlone diversa dail'uscita normale,
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 1093-1; EN ISO 14738
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2
Cnndizloni opemtiver o
Normale; manutenzione; situazione di emergenza.
S_il:uafion‘i pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli
9.1.6 Posizionamento inadeguato degli organi di comando manuali
9.2.2 Pericoll provocati da eccessive o scarso impegno mentale, tensione
Zona pericolosa

Abitacolo
Stima del rischio iniziale -
Se(2) | Fr(3) + Pr(2) + Av(3) = CI(8): Suggerite misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravit | ClasseCI(Fr+Pr+AV) ' Frequenza  Probabilth : Evitabilita
{Se) . 34 | 57 | B-10 | 11-13 14-15 (Fr) ! (Pr) {(Av)
Morte, perdﬂa di un occhlo o di un bracgio 4.. Fr<=1h 5 Moltn _alta : 5
Permanente, perdita dl dita 3 lh<Fr<=24h 5 Probabile 4
"Raversibile, attenzione medica | 24h<Fr<=14g 4. Postibile 3 Impossibile 5
Reversibils, pronto socoorso [} 14g<Fr<=la 3 Raramente 2 Posslbile 3
' Fr>la 2 Trascurab[le 1 Probabile 1

Misure di prntgzione | Protezigni | Misure di protezione cnmplementari )

L'abitacolo & sicuro e non vi sorio pericoli rilevanti connessi a questa postazione di lavoro.
L'interno & dotato di prese d'arfa ed & climatizzato, Lo scarico del gas combusti & posizionato In modo tale da
Interferire il meno possibile con la ventialzione delFabitacolo.
Le protezioni sono adeguate af rischi. L'abftacolo & protetto da una struttura certificata per restistere al peso della
macchina,
Indicazloni istruzloni
Il manuale d'istruzioni riporta la procedura di corretta salita e discesa dall'abitacolo.
- Prescrizione Istruzionl: "Se si utilizza la macchina in un  amblente chiuso, & necessarfo garantfre una ventilazione

adeguata”
Stima del rischio finale o
Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(3) = Ci6): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probablifta Evitabilita
(Se) 34 57 | 810 (1113 1415 ) . rr) (Av)
'Morte: berdila di un occhio ; di un bracclo 4 Fr<=1h - 5 Molto aita 5 o
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
Reversibile, attenzione medica 2 2h<Fr<=14g 4. Possibile 3. Impossiblie 5
Reversibile, pronto soccorso | 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2| Posslbile 3
Fr>la 2 Trascurabile 1 Probablle 1
Data scheda: 17/05/2018 V.R.: VRG-001 11 Conforme |
_Progetto: o Macchina: i
Motor Grader Motor Grader Anno; 2016
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RESS 1.1.8 Applicabile

1 Requisitl essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.1 Consliderazioni generali

1.1.8 Sedili
Ove appropriato e se le condizioni di lavoro lo consentono, nel posto di lavoro integratoc alla macchina deve essere
prevista l'installazione di sedili.
Se foperatore & destinato a lavorare seduto e Il posto & parte integrente della macchina, il sedile deve essere fornito

unitamente a quest'ultima.
11 sedile delloperatore deve rendero capace di mantenere una posizione stabile, Inoltre Il sedile e la sua distanza dai

dispositivi di comando devono potersi adattare alloperatore,
Se la macchina & sottoposta a vibrazioni, il sedile deve essere progettato e costruite In modo da ridurre al livello pii
basso raglonevolmente possibile le vibrazioni trasmesse all'operatore. Il sedile deve essere ancorato It modo da
resistere a tutte le sollecitezioni che pud subire. Se sotto i piedi delloperatore non esiste alkun plano di appoggio, egll
dovra disporre dl un poggiapiedi antisdrucclolo.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B:  EN 1005-4, EN ISO 14738
CENELEC | Altro

Norme: 1SO/TR 14121-2 P
Condizioni operative A
CNomale.
?nna pericqlosa
Abitacolo e sedlle
Stima del rischio iniziale

Se(1) | Fr(5} + Pr(3) + Av{1) = Ci(9): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metedo ibrido
Conseguenze / Gravith Classa CI (Fr+Pr+Av) |  Frequenza | Probabilita Evitabilith !
{Se) 34 57 B0 11-13 145 () ’ e} (Av)
' Motte, perdita di un oechio o di un bracdo : Fr<ath 5 Moito alta 5 o
Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
Reversiblie, attenztone medica 24h<Fr<=14g 4 Posslblle 3 Impossiblle 5
Reversiblle, pronto soccorso l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Passiblle 3

2 Fr=1a 2 Trascurablle 1 Probablle 1 i

Mirsrure di protezione | Protezloni | Misure di protezione complementari

1| sedile & stabile e parte integrante della macchina.

1l sedile & stato reallzzato seguendo le prescrizionl del presente RESS.

1l sedile & dotato dl struttura ammortizzata antivibrante.

1l la superficie del pianale di appoggio e delle scale di aceesso all'abitacolo & antiscivolo

Stima del rischio finale
Se(l) | Fr{3) + Pr(1) + Av{1) = Ci{5): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metedo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+Pr+Av) ' Frequenza Probabilita Evitabllith
| (Se) 34 57 810 13-13714-15 Fn (Pd ‘ (a9 ‘
Morte, perdlta' dl un occhio o di un braccio 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita £l 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4 H
| Reversiblie, attenzlone medica d 24h<Fr<=14g 4 Posslbile 3 Impossiblle 5 s
E'Revers]l:ulle:, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile D
Fr>1a 2 Trascurablle 1 Probabile 1
Data scheda: 17/09/2018 V.R.: VRQ-001 i1 Conforme
Progetto: Machina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.2.1 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.2 Sistem! di comando
1.2.1 Sicurezza ed affidabillta dei sistemi di comando
1 sisteml di comando devono essere progettati e costruit! in modo da evitare linsorgere di situazioni pericolose,
In ogni caso essi devono essere progettat! e costruiti in mode tale che:
- resistano alle previste sollecitazioni di servizio e agli influssi esterni,
- un'avaria nell'hardware o nel software del sistema di comando non cref situazioni pericolose,
- errori della logica del sistema di comando non creino situazion! pericolose,
- efrori umani ragionevolmente prevedibili nelle manovre non creing situazioni pericolose,

Particolare attenzione richiede quanto segue:
- la macchina non deve avviars! in modo inatteso,

- i parametrl della macchina non devono cambiare in  modo incontroliato, quando tale cambiamento pud porare a

situazioni pericolose,

- non deve essere impedito 'arresto della macchina, se Mordine di arresto & gid stato dato,

- nessun elemento mobile della macching o pezzo trattenuto dalla macchina deve cadere o essere espulso,
- arresto manale o automatico degll elementi mobili di qualsiasi tipo non deve essere impedito,

- i dispositivi df protezione devono rimanere pienamente efficaci o dare un comanda di arresto,

- le parti del sistema di controflo legate alla sicurezza sl devono applicare In modo coerente allinterezza di un insieme

di macchine efo di quasi macchine,

In caso di comande senza cavo deve essere attivato un amesto  automatico quande non si ricevono | segnali di

comando corrett], anche quande si interrompe la comunicazione.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B:  EN ISO 13849-1; IEC/EN 62061; EN 60204-1
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizionl operative
Normale; manutenzione; situazione di emergenza,
Slguggipni perlool_ose | Eventi pericolosi | Perloolr
7.2.2 Avviamento natteso
7.2.3 Mancato arresto, se il comando & gfé stato dato
7.2.5 Arresto automatico o manuale impedito
7.2.7 Ripristino dell'erogazione dell'energia dopo un'interruzione
7.2.9 Guasto ¢ disfunzione nel sistema di comando (avviamento Inatteso, fuorigiri inatteso)
7,2.10 Guasto ne! circulto di comando
7.2.11 Guasto/malfunzionamento del sistema di comando
9.3.3 Errorl del software
Zona pericolosa
Tutta la macchina
Stima del rischio iniziale

Se(3) | Fr(3) + Pr(3) + Av(3) = CI(9): Richieste misure df sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita . Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilitd
(Se) 34 | 57 | 810 1113, 1415 Fn ; (Fr) ) }
| Marte, perdita di un occhio o di un braceio Fre=ih 5' Molte alta 5
| Permanente, perdita di dita 1h<Fre=24h 5 Probabile 4
' Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impaossibile 5
{Reversibile, pronte soccorso 14g<Fr<=1a 3/ Raramente 2 Possibile 3
I Fr>1a 2 Trescurabile 1 Probatile 1
Misure di protezione | Protalon! | Misure di protezione complerr!enta_:ri_

1 materiali impiegati € le protezioni sono idonei per I'ambiente di lavoro, I clrculti elettricl sono conformi alla nerma CEX
EN 60204-1:2006.
La macchina & stata progettate e realizzata in conformita alle prescrizioni dettate dal presente RESS.
I clrcuiti elettricl sono stati progettati e collaudati per non causare I'avvio inateso della macching, tenendo conto delle
avarie hardware e meccaniche prevedibili, per non impedire Farresto automatico o manuale e per evitare ermor, I
comandi di arresto sono prioritari rispetto a quelli di avvio, pertanto anche in caso di guasto del sistema di comando &
garantito ['arresto degli elementi mobili. Guasti nei dircuiti o nell'hardware impediscono I'awvio dell'irmpianto € non
causano movimenti Incontrollati o non volutl.
I dispositivi di protezione meccanici rimangono funzionanati ed efficienti anche in caso di malfunzionamento del

Data scheda: 17/09/2018 V.R.c VRG-0C1 2 | Conforme {

Progette: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807



! SUPERBETON S.p.A.  Tel. +39 0422526200

£ [

‘v;ESupgrBel;on T S SRS T IO (8 ———— e A S S ——— 3 i . . Ml A . . |
v, IV Novembre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV Fax. +39 0422526296 !
www.superbeton. it infn(msuperbeEu?.rtw
RESS 1.2.1 - Applicabile i

sistema.

In generale la macching & stata progettata e costruita in modo:
- da resistere alle sollecitazionl normall di servizio e agii agenti esterni;

- da non produrre situazioni pericclose In caso di errori di logica delle manovre.
Stima del rischio finale
Se(3) | Fr{2) + Pr(1) + Av{1} = Ci{4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita __Classe CI (FrePrtAv) | Frequenza | Probabllith Evitabilita }
{Se) 34 | 57 ;810 11-13 1415, (Fr) {Pr) ' (Av) ; !
. Marte, perdita di um ¢chia o ¢i un bracdlo 4 Fre=th 5 Molto alta 5
%Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
: Reverslbile, attenzione medica ¢ 24h<Fr<=14g 4: Possiblle 3 Impossiblle 5
: Reversiblle, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3’ Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1’ Probabile 1
Rischio residup ; i
Non & posslbile escludere Fevenienza di guasti contemporanei del sistema di comando.
i
i
Data scheda: 17/09/2018 V.R.! VRQ-001 22 Conforme
| Progelm . Mal:chlnra:r = —
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RESS 1.2.2 Applicabile |

1 Requisiti essenzialf di sicurezza e dl tutela della salute
1.2 Sistemi di comando
1.2.2 Dispositivi di comando

1 dispositivi di comando devono essere:

- chiaramente visibili e individuabili utilizando, se del caso, pittagrammi, !
- disposti in modo da garantire una manovra sicura, univeca e raplda, i
- progettat! in modo tale che il movimento del dispositivo del comando sia coerente con I'azione del comando,

- situati fuori delle zone pericolose tranne il caso, alloccorrenza, di taluni dispositivi di comando, come un amesto di
emergenza o una pulsantiera pensile,

- sistemat! in modo che la loro manovra non causi rischi supplementari,

- progettati o protetti In modo che lazione comandata, se comporta un pericolo, possa avvenire soltanto In  seguito 1
ad un'azione deliberata,

- fabbricati In modo da resistere alle sollecitazioni prevedibili. Particolare attenzione sard data al dispositivi di  amesto

di emergenza che possono essere soggetti a grosse sollecitazion,

Se un dispositivo di comando & progettato e costruite per consentire varle azionl differentl, vale a dire se la sua

azione non & univoca, I'azione comandata deve essere chiaramente indicata e, all'occorrenza, confermata,

la posizione e la corsa del dispositivi di comando, nonché lo sforzo richiesto devono essere compatibili con Fazione
comandata, tenendo conto del principi ergonomici, I
La macchina deve essere munita di  indicatori necessari per un funzionamento sicuro. Dal posto di  comando
l'operatore deve poter leggere i suddetti Indicatori.

Da ogni posto di comando loperatore deve poter essere in grade di assicurarsi dellassenza  di persone nelle zone
pericolose oppure il sisterna di comando deve essere progettato e costruito in modo che I'awiamento sia  impedito
fintanto che qualsfasi persona sl trova nefla zona pericolosa.

Qualora nessuna di tali possibilita sla applicabile, prima dellavwiamento della macchina  deve €ssere  emesso Ui

segnale di  avvertimento sonore efo  visivo, La persona esposta deve avere il tempo di abbandonare la  zona
pericolosa o impedire l'avviamento della macchina.
Se necessarfp, vanno previsti mezl per assicurarsi che la  macchina possa essere comandata solo dal posti  di I

comando situati in una o pl( zone o pasti prestabillti.

Quando v sono pill posti di comando, il sistema di comando deve essere progettato in modo che limpiego di uno dl '
essi renda Impossibile 'use degli altr], ad eccezione dei comand di arresto e degli arresti di ermergenza.

Quande la macchina & munite di pill posti di manovra, ognuro di essi deve disporre di tutti i dispositivi di comando
necessari, senza ostacolare né mettere in situazione peticolosa mutuamente gli operatori,

CEN

Norme A: EN ISO 12100

Norme B: EN 981; EN 854-1; EN 894-3; EN 894-4
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative

Normale; manutenzione; situazione di emergenza.
Situazionl perioolo;e | Eventl pericolosi | Pericoli
7.2.2 Avviamento inatteso
7.2.3 Mancato arresto, se il comando & gia stato dato
9.1.3 Pericoll provocati da Inadeguata progettazione o identificazione dei comandi manuali
9.1,6 Posizionamento inadeguato degll organi di comando manuall
9.1.7 Progettazione inadeguata degli organi di comando manuaii e del modo di azionarli
9.3.2 Ervori dell'operatore (dovuti ad errato abbinamento della macchina con le caratteristiche e le capacltd umane)
9.3.5 Errere umano, comportamento umano

Zona pericolosa [
Abitacolo, i
Stima del rischlo iniziale
{Pill operatori) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Se(3) | Fr{4} + Pr(2) + Av(3) = CI(10): Richleste misure di sicurezza
) Conseguenze / Gravita _ ClasseCI(Fr+Pr+Av) | Frequenza | Probabllita Evitabilita
(5e) 34 57  g10t1113 1415 (Fr) i (Pr) {av)

Fre=1h 5 Molto alta 5 :
1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
24h<Fr<=14g 4 Posslblle 3 Impossibile 5

: Morte, perdita di un ccchio ;: ;‘If un braceio
Permanente, perdita dl dita
T Reversiblle, attenzione medica

“Reversiblle, pronto SOCo0rso l4g<Fr<=1a 3. Raramente 2, Possibile 3
{ Fr>1a 2, Trascurablie i Probabile i
Misure di protezione | Protezionl | Misure di protezione complementarir
Data scheda: 17/09/2018 V.R.: VRQ-0GL if2 ‘ Conforme
”nga_:bp: . _ Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola; CAT 0140M T BADO4807
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RESS 1.2.2 Applicabile

1 dispositiv di comando seng progettati e realizzati in conformita alle prescrizioni dettate dal presente RESS: sono
certificat! dal Costruttore originale, di costituzione robusta, adeguatamente protetti {IP54 o superiore} e costruitl
secondo le norme vigenti.
Dalla postazione principale di comando sono visibili tutte
operatorl.

IIndIl:azioni istruzioni
Le istruzioni ripostano la logica di funzionamento e come operare sull'impianto {avvio, operativita, amesto e situazioni

le aree di lavoro in cui pud essere presente uno o pil

di emergenza).

Stima del rischio finale
(Piti operatori) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Se(3) | Fr{2) + Pr{1) + Av{1) = Ci{4); OK
Conseguenze [ Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita E Evitabilita
E {Se) 34 | 57 | 810 [11-13 1415 (F) _ P 1 (Av)
¥ Marte, perdita di un acchio o di un bracdo Fre=1h 5 Molto akta 5
| Permanents, perdita di dita 1h<Fre=24h 5; Probablle 4
Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4_ Posslblle 3 Impossibile 5
Reversiblle, pronto soccorso 14g<Fre<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 ‘Trascurablle 1 Prababile 1

Rischio residuo
Non & possibile escludere 'evenienza di guasti contemporanei del sistema di comando.

Data scheda: 17/09/2018 V.R.: VRQ-001 22 Conforme
Pregetto: = Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016 |

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BEJD{HSDTh



£.7SuperBeton

' V. IV Novembre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV

.

SUPERBETON S.p.A.

B R T p———

wwﬁ.superbdnn.lf

RESS 1.2.3

1 Requlsiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.2 Sisterni di comandio

1.2.3 Avviamento
L'awiamento di una macchina deve essere possfblle soltanto tramite un'azione volontaria su un dispaositivo di
comando previsto a tal fine.
Lo stesso dicasi:
- per la rimessa in marcla dopo un amresto, indipendentemente dall'origine,
- per l'effettuazione di una modifica rilevante delle condlzioni di funzionamento.
Tuttavia, purché cld non geperi situazioni pericolose, la rimessa in
funzionamento pud essere effettuats  tramite un'azione volontaria  su un
comando previsto a tal fine.

marcia o0 la
dispositivo

modifica
diverso

Tel. +39 0422526299 |

Fax. +39 0422526296 ;

Info@supa‘betm- it

Applicabile

delle condizioni di
dal  dispositivo  dl

Per le macchine a funzionamente automatico, l'awlamento della macching, la Hmessa N marcia dopo un arresto o la

modifica delle condizioni di funziomamento possonc essere  effettuatl  senza

situazioni pericolose,

Intervento  estermo, se dd non

praduce

Quando ia macchina & munita di vad dispositivi di comande dellawiamento e glf operatoi possono pertanto mettersl

supplementari  per eliminare tali
In una sequenza spedifica,

mutuamente in pericolo, devono essere installati dispositivi
sicurezza l'avviamento efo l'arresto devono essere  effettuati
garantire che queste operazioni slano eseguite nell'ordine corretto.
CEN )
Norme A;  EN ISO 12100
Norme B: EN 1037
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative )
Normale; manutenzione; situazione i emergenza.

Sibuaziol']l periuoln_se | Event! pericolosi | Perlcoli
7.2.2 Awfamento inatteso
7.2.7 Ripristino dell'erogazione dell'energia dopo un'interruzione
8.2 Dispositivi di avviamento e di armesto

Zona pel-icolosa )
Tutta ia macchina

Stima del rischio inlzlale

rischi.
opportuni

{Piti operatori)
Se(3) | Fr(4) + Pr{3) + Av(3) = CI(10): Richieste misure di sicurezza
Conseguenze / Gravita Classe Cl {Fr+Pr+Av) Frequenza Probabllita
(se) , 34 . 57 810 11-13/ 1415 F) P
Mofte, perdita dl un occhlo o di un braccio ) 4 Fr<=1h ' 5 Molo aFta
. Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probablle
Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possiblle
. Raversibile, pronto soccorso 1 l4g<Fr<=1a 3 Raramente

| Fr>1a 2 Trascurabile

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari

La macchina & stata progettata in modo da impedire un riavvio improvviso che possa sorprendere le persone che &
trovine in zona pericolosa. La rimessa in marcla o il Hiavvio possono avvenire solo dalla pastazione di comando ed un
atto volontario e consapevole dell'operatore. Non & possibile il riavvio della macchina tramite la semplice chivsura di
un dispositivo di sicurezza,

In caso di arresto di emergenza azionato da un pulsante d'emergenza il riavvio & possibile solo dalla postazione di
comando all'intermo dell'abitacolo previo il riarmo del pulsante di emergenza attivato.

Stima del rischio finale

(Pil operatori)
Se(3) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) = Ci{4): OK
Conseguenze / Gravitd Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza ! Probabilita
(S8) 34 | 57 810 1113 1415 (Fn) k (P
Morte, perdita dl un occhio o di un bracclo 4 Fre=1h 5 Moltn alta
1 Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h % Probahile
Reverslblle, attenzione medica Z 24h<fFr<=14g 4. Possibile
* Reversiblle, prorito soccorso 1 14g<Fre=1a 3, Raramente
Fr>1a 2 Trasourabile_
Data scheda: 17/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 C
_Progetto: . Macchina: .
Motor Grader Motor Grader

Mod.: 140M 'Matricola: CAT 0140M T BIDO4B07

Se per
dispositivi

ragioni  dl
devono

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Evitabilita
(A
5
4
3 Impossibile 5
2 Possibile 3

1 Prohabite 1

I1SO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

EvitabHiA

(Av)
= ?
4 .
3 Impossibile 5
2 Possiblfe 3
1 Probabile 1

onforme

Anno: 2016



2/ SuperBeton -

:' v. IV I_\lover_nbre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV
wwaw superbeton.it

RESS 1.2.4.1 ]

! SUPERBETON S.p.A.

e — ——— e

Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.2 SIstemi di comando

1.2.4 Arresto

1.2.4,1 Arresto normale

CEN

La macching deve essere munita di un dispositivo di comando che consenta larresto generale in  condizioni di
sicurezza,
Ogni posto di lavoro deve essere munito dl un dispositvo di comando che consenta di amestare, in funzione dei

pericoli  esistenti, tutte le funzioni della macchina o unicamente una di esse, in modo che la macchina sia portata in
condizion di sicurezza.

1l comando di arresto della macchina deve essere prioritario rispetto ai comandi di aviamento.
Ottenuto  larresto  della macchina o delle sue funzioni pericolose, s deve

azionatorl.

Interrompere  l'alimentazione del  relativi

Norme A: EN ISO 12100
Norme B: EN 60204-1

CENELEC | Altro

Normme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative

Normale; manutenzione.

Situazioni pericolose | Eventi pericolosl | Pericoli

7.2.3 Mancato arresto, se il comando & gi& stato dato

7.2.10 Guasto nel clrcuito di comando

7.2.11 Guasto/malfunzionamento del sistema di comando

9.1.3 Pericoli provocati da inadeguata progettazione o identificazione dei comandi manuali
9.3.3 Errori del software

Zonha pericolosa

Stima del rischlo iniziale

Tutta la macchina

Se(3) | Fr(4) + Pr{2) + Av(3) = CI(9): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p, 6.5 Metodo ibride

Conseguenze [ Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av} Frequenza Probabilitd Evitabilita
(se) 34 57 B0 | 1113 1415 (Fr) ! Pr) (Av)

Morte, peniita dl un occhio © di un braccio 4 Fr<=1h B 5 Molto alta 5

Parmanente, perdita di dita 3 1h<Fre=24h 5 Probabile 4

Reversibile, attenziene medica F. 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3. Impossiblle 5

' Reversiblle, pronto soccorso ! 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>la 2 Trascurablle 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezloni | Misure di protezione complementari
L'amestoc nomnale In condizioni operative awviene dalla postazione di guida alinterno dellabitacolo. Ogni  comando di

Tel. +39 0422526299
Fax. +39 0422526296 '
Infofsuperbeton.it

Motor Grader

arresto & prioritario  rispetto al comandl di avvio. In caso di arresto & interrotta [l'alimentazione del motore termico,
rimane attivo lNimpiante elettrico.
_Indlcazlgnl istruzioni - =
Le istruzioni riportano le procedure di arresto normale dell'impianto.
Stima del rischio finale
Se(3) | Fr{2) + Pr{1) + Av(1) = CI(4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravith Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabliith Evitabilit
(5e) 34 57 | 810 |11-13 11415 (Fr) i (Pr) {Av)
Morte, perdita di un occhio o di un bracclo 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Passibile 3‘ Impossiblie 5
Reversibile, pronto soccorso 1 l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Posslbile 3
Fr=1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Data scheda: 18/09/2018 V.R.: VRO-001 i1 Conforme
s
Progetto: . Macchina:
Motor Grader Anno: 2016

Mod.:‘140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.2.4.2 Applicabile i

|3
1 Requisiti essenziall di sicurezza e di tutela della salute

1.2 Sistemi di comando
1.2.4 Arresto
1.2.4.2 Arresto operative

Se, per motivi operativi, & necessario un comando di arresto  che non interrompe I'alimentazione degii azionatod, la
condizione di arresto deve essere monitorata e mantenuta.

CEN

Norme A= EN IS0 12100 1
Norme B:  EN 60204-1
CENELEC | Altro

Norme: ISOfIR 14121-2
_Ccnm_liziom operative
Normale. o :
Zona pfrigqlosa
Tutta la macchina
S:‘.Img del rischio In.lziqle

Se(4) | Fr(2) + Pr{1) + Av(3) = CI(6): Richleste misure di sicurezza ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
§ Conseguenze / Gravita _ Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilitd

(Se) , 344 57 | 810 ,11-13 ) 1415 . (F®) (P (av)

| Morte, perdita di yn occhio o di un bracdo Fre=th 5 Moltoalts 5 o
Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4

Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversiblle, pronto socrarso 14g<Fr<=1a 3/ Raramente 2 Possibile 3

Fr>ta 2 Trascurabile 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezionl | Misure di protezione complementarl |
Agendo sullinterruttore di  accensione  del motore, s ha lo spegnimento del motore termico ma il maritenimento
dell'energia nel circuito elettrico.
La condizione di arresto & mantenuta e monitorata dal sistema software di controlio.

Stima del rischio finale

Se2} | Fr(2) + Pr{L) + Av(1) = CI(4): OK 1S0/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibride
Conseguenze / Gravitd ’ Classa Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilita Evitabilita
(se) © 34 57 810 ‘1113 1415 (Fr} {Pr) | (Av) [
Mote, perdita di un occhie o di un bracdo 4 Fre=th 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4 :
Reversiblle, atterizione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5f
| Reversibile, pronto soccorso | l4g<Fr<=1a 3. Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a : 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Note
Segnalare su macchina la presenza di un dispositivo temporizzato
H
3
Data scheda; 18/09/2018 V.R.: VRQ-001 111 Conforme {
Progetio: Macchina:
Motor Grader Mator Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BID04807
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RESS 1.2.4,3

1 Requisiti essenziali di slcurezza e di tutela della salute
1.2 Sistemi di comando

1.2.4 Arrasto

1.2.4.3 Amresto di emergenza

Fax, +39 0422526296 |

Info@superbeton.it

Applicabile

Lla macchina deve essere munfta di uno o pill dispositivi di arresto dl emergenza, che consentano di evitare situazioni
di pericolo che rischino di prodursi nellimminenza o che si stiano producendo.

Sono escluse da quest’obbligo:

- le macchine per le quali I dispositivo di amesto di emergenza non pud ridurre il rischio, perché non riduce il tempo

per ottenere l'arresto normale oppure perché non permette di prendere le misure specifiche che il rischio richiede,

- le macchine portatill tenute efo condotte a mano.
Il dispositivo deve:

- comprendere dispositivi di comando chiaramente Individuabili, ben visibili e rapidamente accessibili,

- provocare ['arresto del processo pericoloso nel tempo pli breve possibile, senza creare rischi supplementari;

- quando necessario avviare, 0 permettere di avviare, alcuni movimenti di salvaguardia.

Quando si smette di azionare I dispositivo di arresto di emergenza dope un ordine di arresto, detto ordine deve

essere mantenuto da un blocco del dispositivo di arresto di emergenza, sino al suo shlocco; non deve
generl un ordine di arresto; lo sblocco  del

dispositivo deve essere possibile soltento con una apposite manovra e non deve riawiare la macchina, ma soltanto

essere  possibile ottenere il blocco del dispesitive senza che questultimo

autorizzarne la rimessa In funzione,

La funzione di arresto di emergenza deve essere sempre disponibile e operatva a prescindere dalla modalita di

funzionamento.

1 dispositivi di aresto ol emergenza devono offrire soluzioni di riserva ad altre misure di protezione e non sostituirsi

ad esse,
CEN . :
Normme A:  EN ISO 12100
Notme B: EN ISO 13850; EN 60947-5-5; EN 60204-1
CENELEC | Altro

Norme: ]SO,ITR 14121-2

Condizioni operative i
Situazione di emergenza.
Situazionl pericolose | Eventl pericolosi [ Pericoll
8.2 Dispositivi di avvlamento e di arresto
8.6 Dispositivi di emergenza
9.1.7 Progettazione inadeguata degli organi di comando manuali e del modo di azionarli
Zona pericolosa
Tutta la macchlna
Stima del rischic inizlale

(Piti operatori)
Se(3) | Fr{3) + Pr(2) + Av(3) = CI{8): Richleste misure di sicurezza

Conseguenze / Gravita £ Classe CI (Fr+Pr+Av)

| Frequenza
| (Se) {34 57 | 810 | 11-13; 1415 )
;‘Morte, perdita di un acchie o di un braceio  Fre=th

i Permanents, perdita di dita 1h<Fr<=24h

! Reversibile, attenzlone medica 24h<Fr<=14g
Reversibile, pronto soccorso 14g<Fr<=1a

H *Fr>1a

Misure dl protezione | Protezionl | Misure di protezione complementari

1SO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Probabilitd Evitabilita
(Pr) (Av)
5 Molto alta 5 i
5 Probabile q
4 Possibile 3. Impossibile 5
3 Raramerte 2 Posslbile 3
2 Trascurabile 1 Probabile i

Sono stati Intallati, in posizione opportuna, appositi dispositivl di arresto conformi a quanto prescritto dalla direttiva

macchine.
Nello specifico i dispositivi di arresto sono pulsanti di emergenza a fungo rosso.
Indlcazmm istruzloni

Si riportano le procedure da compiere in caso dl arresto d'emergenza. Il manuale d'uso riporta le procedure dl riarmo

in sicurezza della macchina.
Stima del rischio finale
(Pil operatori)
Se(3) | Fr(2) + Pr{1) + Av(1) = CI(4): OK

Data scheda: 18/09/2018 V.R.: VRQ-001
Progetto: Macchina: .
Motor Grader Motor Grader

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo lbrido

1/2 “ Conforme

Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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{ RESS 1.2.4.3 Applicabile
' E
i Conseguenze / Gravith ... Classe CI(Fr+Pr+Av) . Frequenza , Probabilith | Evitabilita : i
(Se) 34 | 57 810 |11-13 11415 (Fr) ; n (Av) :
-Morte, perdita di in occhlo o df un bracdo 4 Fre=th 5 Motoata 5 :
- Permanente, perdita di dita L] lh<Fr<=24h 5 Probabile 4
* Reversibite, attenziane medica 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3, Impossibe 5 i
- Reversibile, pronto scccorso 14g<Fr<=1a 3’ Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1|
Rischio residuo ) ) i = !
T'lavoratori devono conoscere le procedure di emergenza e le situazioni di pericolo connesse alla macchina. A '
riguardo tali nozioni dovranno essere impartite durante i corsi di aggiornamento dei lavoratori. ¥
. :

Data scheda: 18/09/2018 V.RL: VRG-001 22 Conforme i
Progetto; o _Mapphlr!_a:_ . 7
Motor Grader Motor Gradar Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.2.4.4 Non applicabile
1 Requisiti essenziall di sicurezza e di tutela della salute
1.2 Sistemi di comando i

1.2.4 Arresto
1.2,4.4 Assemblaggi di macchine

Mel caso di macchine o di
progettate e costruite in modo tale che | comandi
bloccare non soltanto le macchine stesse ma  anche tutte

funzione possa costituire un pericolo.
CEN

elementl di macchine progettati per lavorare assemblati, le macchine devono essere
di arresto, compresi | dispositivi di arresto di emergenza, possano

le attrezzature collegate, qualora Il loro mantenimento in

Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 60204-1
CENELEC | Altrl_:

Norme: ISO/TR 14121-2

Data scheda: 18/09/2018 V.R.: ifi
Progetios Macching:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
—  Matricola: CAT 0140M T BID04807

Mod.: i40M
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RESS 1.2.5 Applicabile ;

1 Requisitf essenziall di sicurezza e di tutela della salute
1.2 Slsterni di comandc '
1.2.5 Selezlone del modo di comando o di funzionamento E
Il mode di comando o di funzicnamento selezionato deve avere I3 prioith su tutti gli alti modi di comando o di
funzionamento, salvo I'arresto di emergenza.
Se la macchina & stata progettata e costruita per consentire diversi modi di comande o di funzionamento che
necessitano di misure di protezione efo di procedure di lavore diverse, essa deve essere munlta di un selettore di
mode di comando o di funzionamento che possa essere bloccato in ogni posizione. A ciascuna posizione del selettore,
the deve essere chlaramente Individuablle, deve comispondere un solo modo di comando o di funzionamento,
I selettore pud essere sostituito da altri mezzi dif selezione che limtino lutilizzo dl talune funzioni della macchina a
talune categorie di operator,
Se per aleune operazioni la macchina deve poter funzionare con un riparo spostato © rimosso efo con il dispositivo di £
protezione neutralizzato, Il selettore del modo di comando o di funzionamento deve simultaneamente:
- escludere tuttl gli altri modi di comando o di funzionamento,
- autorizzare [altivazione delle funzioni pericolose soltante  mediante dispositvi di  comando che necessitano  di
un'azione continuata,
- autorlzzare [lattivazione defle funzioni pericolose softanto In  condizioni di  minor rischio, evitando i pericoli derivant
dal succedersi delle sequenze,
- Impedire qualsiasi attivazione delle funzioni pericolose mediante un'azione volontaria o Involontarla sui sensori delia
macchina.
Se queste quattro condizionl non possono essere soddisfatte simultaneamente, il selettore de! modo di comande o di
funzionamento deve attivare altre misure di protezione progettate e costruite per garantie una zona dl intervento
sicura,
Incitre, al posto di manovra 'operatore deve avere la padronanza del funzionamento degli elementi suf quali agisce.

CEN )
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B; EN ISO 13848-1; EN 62061; EN 602041

CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative
Normmale; manutenzione,
Situazlonl pericolose | Eventi peri_oolosi | Perlcoli
5.1.3 Pericoli provocat! da inadeguata progettazione o Identificazione dei comandi manualf
9.3.2 Errori dell'operatore (dovuti ad errato abbinamento della macchina con le caratteristiche e le capacitd umane)
9,3.3 Errori del software
Zcma_ pericolosa )
Tutta la macchina

Stil_na_del rischio Inlzialew ‘
Se(2) | Fr(4) + Pr(3) + Av(3) = CI(10): Suagerite misure di sicurezza 1SO/TR 14121-2:2013 p, 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita ¢ Classa Cl (Fr+PrAv) Frequenza | Probabilita : Evitabilita

(5e) . 34\ 57 | 810 1113 1415 (F) I (Av)

JMorte, perdita di un occhio o dl un bracdo Fre=1h 5 Molto alta 5
Permanents, perdita dl dita 1h<Fr<=24h 5/ Probabile 4
Reverslblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Passibile 3 Impossibile 5
ERewerslbﬂe, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Frala 2;1'rascurablle 1 Probabile 1 '

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementar]

Tutte le modalitd di funzionamento sono selezionate dalla postazione di guida nell'abitacolo, il modo selezionato ha la
prioritd sugli alti modi di comando e funzionamento, I selettori e | comandi sono stali eseguiti in conformith alla
Direttiva Macchine.
Non ¢i sono modi di funzionamente che necessitano della disattivazione del sistemi di protezione.
Al posto di manovra Foperatore ha la piena padronanza del funzionamento degli efementi sui quali agisce.

Indicazionl istruzionl

1l personale deve essere formato sull'uso della macchina.

Stima del rischlo ﬁnalg . o
Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) = Ci{4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Data scheda: 18/09/2018 Y.l.: VRQ-0C1 1/2 Conforme
_ Progetto: ; Macchina:
' Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mo-d.: 140M Matricola: CAT 0140M T BDD4307
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RESS 1.2.5 Applicabile
Conseguenze / Gravita . CimssaCi{Fr+Pr+Av)  °  Frequenza Probabiiid - Evitabilith
(Se) 34 | 57 { 810 [11-13 14-15 (Fr} . (PR (Av)
. Morte, perdita ci un oochio o di un braccio P Fre=ih 5' Molto aita 5 S
! permanente, perdtta di dita k| 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4 I
Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5 l
Reversiblle, pronto socoorso l 14g<Fr<=1a 3' Raramente 2| Possibile 3 H
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probablle 1 !
R]schlowresiduq N o
Il personale deve essere formato sull'uso della macchina.
{
Data scheda: 18/09/2018 V.R.: VRQ-001 22 Conforme
Progatn oy Maa_j]lqa:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola; CAT 0140M T BIDD48O7



| SUPERBETON S. p.A Tel. +39 0422526299

g‘:’;_“:,SuperBe'mn ; } R i =
~ i V. IV Novembre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV ) Fax. +39 422526296 | ;
W, superbetun it Info@super{b;ewbc'l:l.l't
i £ I |
- RESS 1.2.6 Applicabile !
1 Requisiti essenziali di sicurezza e df tutela della salute !

1,2 Sistemi di comaro
1.2.6 Guasto del circuito di alimentazione di energla
Linterruzione, il ripristino dopoe un'nterruzione o la variazione, di qualsiasi tipo, dell'alimentazione di energia della
macchina non deve creare situazioni pericolose,
Particolare attenzione richiede quanto segue:
- [a macchina non deve avviarsi in modo natteso,
- | parametrl della macchina non devono camblare in modo incontroliato, quando tale cambiamento pud portare a
situazioni pericolose,
- non deve essere impedito l'arresto della machina, se l'ordine i arresto & gia stato dato,
- nessun elemento moblle della macchina o pezzo trattenuto dalla macchina deve cadere o essere espulso,
- l'arresta manuale o automatico degli elementi mobili di qualsiasi tipo non deve essere impedito,
- i dispositivi di protezione devono rimanere plenamente efficaci o dare un comando di arresto,

CEN )
Morme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 60204-1
CENEI_.ECJ Altro

Nomme: ISO/TR 14121-2

Condlzlonl operahve

Normale; manul:enzmne, situazione di emergenza.
Situazloni perwolose | Eventf pericolosi | Perlcoll
7.1 Pericoli causati da guasm della fonte di energia, dalla rottura di parti del macchinario e da altre dlsfunzmm
7.2.2 Awiamento Inatteso
7.2.11 Guasto/malfunzionamento del sistema di comando
Zona pericolosa

Tutta la macchina
Shma del rrschro fnlzlale - =
Se(3) [ Fr(4) + Pr(3) + Av(3) CI(10) RJchleste misure dl slcurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguanze / Gravita Classe ! (Fr_+_Pr+Av) }f Frequenza | Probabilita Evitabilita
(Se) 34 F 57 1810 11-13] 1415 | ) ) (Av)

| Morte, perdita di un occhie o di un braccio 4 Fr<=ih 5, Molto alta 5

{ Permanente, perdita di dita k| 1lh<Fr<=24h 5 Probabile 4

Reversibile, attenzione medica . 24h<Fr<=14g 4, Possiblie 3, Impossiblle 5
_!Reverslblle, pronto soccorsa 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possthile 3

1 3

1 Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile

Misure dI protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
Implanto elettrico e dispositivl elettronicl progettati per garantire affidabilita nel tempo. La variazione o linterruzione
dell'energia o del carburante di alimentazione del motore termico non crea situazioni pericolose nell'immediato come
nel momento del Hpristino, in ottemperanza a quanto prescritto dalla Direttiva macchine.
Al momento dell'interruzione delle diverse fonti di energia, gli attuatori si bloccano e non sono possiblli movimenti
incontrollati legati alla gravita o ad altre forze naturali. Al momento della riattivazione dell'energla la macchina & stata H
progettata per non compiere moviment! improwvis.
I dreuit! idraulid sono dotat! di valvole di non ritorno in mandata, di modo da impedire spostament! nei cilindri idraulici :
in caso di assenza di alimentazione eletirica o di guasto in generale. '
In ogni caso gli organi in movimento sono per quanto possibile protett! o non raggiungibili normalmente dal lavorator.

Stima del rischio finale

Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(3) = Ci(6): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravitd Classe CI(Fr+PrtAv) ;| Frequenza | Probabilita @  Evitabllith
(se) 34 | 57 [ 810 1113|1415 (F) (Pr) (Av)
. Morte, perdita di un occhio o i un braceio Fr<=1h 5' Molto alta 5,
| Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5; Probablle 4 |
! Reversiblle, attenzione medica 24h<Fre<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5 H
Reversibile, pronto saccorso 14g<Fr<=1a 3, Raramente 2 Posslbile |
Fr>1a 2, Trascurabile 1 Probablle 1
Data scheda: 18/03/2018 V.R.: VRQ-001 11 Conforme i
L [ Macching:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BODO4807
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RESS 1.3.1 Applicabile

1 Requisiti essenzlall di sicurezza e di tutela della salute

1.3 Misure di protezione contro i pericoli meccanici

1.3.1 Rischio di perdita di stabliita
La macchina, elementl ed attrezzature compresi, deve avere una stabilitd tale dz evitare |l rovesclamento, la caduta
o gli spostamenti non comandati durante Il trasporto, il montagglo, lo smontaggic e tutte le altre azioni che

Interessano la macchina.
Se la forma stessa della macchina o la sua installazione prevista non garantiscono sufficiente stebillts, devono essere

previsti ed indicati nelle istruzioni appositi mezzi di fissaggio.
CEN
Norme A: EN ISO 12100
CENELEC | Altro
Notme: ISO/TR 14121-2

Condizlunl operatlve

Normale; manutenzwne, sntuazlone di emergenza,
SItuazuom permolose | Event| pencolosl | Parlcoli

2 5 Cadula spinta
11.3 Perlcoli causati da mancanza di stabilita

Zona pericolosa
Tutta la macchina
Stima del rlschln Inlzlale )
Se(3) | Fe(3) + Pr(1) + Av(3) = CI(?) Suggente misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita ‘ Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabllith Evitabilita
(Se) ' 34 ;57 | 810 11131415 (F) _ fr} (Av)
Marte, perdita dl un occhio o di un braccia 4 Fr<s1h 5 Molto alta 5 ST
Permanente, perdita di dita == Ih<Fr<=24h 5. Probabile 4

| Reversibile, attenzione medica - 2qh<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soocorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Passiblle 3
Fr>la 2 Trascurabile £, Probablle 1

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
L2 macchina & stata progettats ai fini della stabilta al ribaltamento. Gli assi e la posizione delle ruote sono stafi
distanzlal in modo da rendere la macchina saldamente stabile rispetto al tereno. La macchina & stata progettata per
lavorare e per essere movimentats su superfici pianeggianti e inclinate. I motor, le trasmissioni e altri orgni pesanti
sono stati posizionati, per quanto possibile, in modo da tenere il baricentro ribassato.

Indicazionl Istruzloni

1 manuale d'uso riporta le condizionl di utilizzo su terreni in pendenza

Stima del rischlo finale
Se(Z) ] Fr(2) + Pr{1) + Av(l) CI{4): OK [SO/T R 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido
Conseguenze I Gravita Classe CI (Fr+PrAv) Frequenza - Probabilita Evitabilita
(5e) 34 57 810 -11-13 1415 (Fr} . (Pr) (Av)
Morte, perdiﬁ diun occhio o di un braccle 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5 o
Permanente, perdita di dita 2 1h<Fr<=24h 5, Probahile 4
Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possiblle i Impossiblle 5
Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibite 3
Fr=1a 2 Trascurablle 1 Probabile 1
Data scheda; 18/09/2018 V.R.: VRQ-001 n Conforme
?rngam: . Macchina: -
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.3.2 Applicabile ]
1 Requisit! essenzlall di sicurezza e di tutela della salute |

1.3 Misure di protexione contro i perleoli meccanici

1.3.2 Rischio di rottura durante il funzionamento
GE  elementi della macching, nonché | loro organi  di collegamento, devono resistere agli sforzl cui devono essere
sottoposti durante ('utllizzazione. i
T materlali utilizzati devono presentare caratteristiche di  resistenza  sufficienti ed adeguate all'ambiente i
utilizzazione, previsto dal fabbricante o dal suo mandatario, in particolare per quanto riguarda | fenomeni di fatica,
invecchlamento, corrosione e abrasione.
Nelle istruzioni devono essere indicati i tipi e le frequenze delle ispezioni e manutenzioni necessarie per mothvi di
sicurezza, Devono essere indicati dove appropriato gll elementi soggetti ad usura, nonché | criteri di sostituzione.
Se nonostante le precauzioni prese sussistono rschl  di disintegrazione o di rottura, gli elementi in questione  devono
essere  montati, disposti efo protetti In modo che | loro eventuall frammenti vengano trattenuti  evitando  situazioni
pericolose.
Le tubazioni rigide o elastiche contenenti fluldi, in particolare ad alta pressione, devono poter sopportare le
sollecitazioni inteme ed esteme previste e devono essere  solidamente  fissate ¢fo protette affinchd, in caso di
rottura, esse non presentine rischi,
In caso di afmentazione automatica del materiale da [avorare verso I'utensile, devono essere soddisfatte le seguenti

condizioni per evitare rischi per le persone: ¥
- al momento del contatto utensili/pezzo, 'utensile deve aver raggiunta le sue normali condizion di lavoro, i
- al momento dellavviamento efo dellarresto  dell'utensile {volontario © accidentale), | movimento di alimentazione e |
movimento dell'utensile debbono essere coordinati,
CEN ]
Norme A; EN ISO 12100
Norme B: EN 4413; EN 4414
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2
Condizioni oparative
Normale; manutenzione; situazione di emergenza,
Situazionl pericolose | Eventi pericolosi | Pericoll

7.3.3 Rotture durante il funzionamento

Zona pericolosa
Qualsiasi zona In prossimitd della macchina, durante il normale cico di lavoro o per le operazioni di regolazione efo
manutenzione da parte di personale addetto.

Stima del rischio iniziale

5e(3) | Fr(3) + Pr(3) + Aw(3) = CI(9): Richleste misure dI sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita ' Classe CI(Fr+Prrav) Frequenza Probabilita Evitabllita
| {se) 34 ' 57 840 ,11-13 | 1415 (Fn) (Pr) ‘ (Av)
Mért;e, ﬁerdila di un occhio o di un braccio ] Fr<=1h 5_ Mokto alta 5 )
Permanente, perdita di dita Ih<Fre=24h 5 Probabile 4
Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possiblie 3 Impossiblle 5

| 14g<Fr<=la 3 Raramente 2 Possibile 3
1 Probabile 1

: Reversibile, pronto soccorso
. I Fr>1a 2 Trascurabile

Misure d!__probezione | Protazioni | Mrsul_e di protezione complementarl )
la Macchina & stata progettata e realizzata in modo che gli elementi defla stessa sono in grado di resfstere agli sforzi
cul devono essere sattoposti durante l'utilizzazione prevista dal fabbricante,
I materlali utifizzati presentano caratteristiche di  resistenza  sufficenti  alfambiente di  utflizzazione previsto, In
particolare per quanto rigurda i fenoment di fatica, invecchiamento, comrosione e di abrasione.

Indicazionf istruzioni
Il manuale dusc riporta un capitolo relativo alle operszionl di manutenzione, descrivendo le tecniche, i lubrificanti e le
frequenze dl manutenzione.

Stima del rischio finale

Se(3) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) = CI(4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido

Data scheda: 18/09/2018 V.R.: VRQ-001 1/3 Conforme !

Progetta: s '
Mator Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola; CAT 0140M T BODO4807
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RESS 1.3.2 Applicabile
; Conseguenze / Graviti ssa O (Fr+Pr+Av) | Frequenza ' Probabiita | Bvitablitd
i (Se) L &10 (1113 14-15 (Fry : () ] (Av)
* Morte, perdita ci un oechio o df un bracclo 4 Fre=th 5 Mottoalta 5 z
; Permanente, perdita di dita 8 | 1h<Fre=24h 5 Probablle 4
. Reversibile, attenzione medica 1 24h<Fr<=14g 4 Pessiblle 3 Impossibile 5
* Reversiblle, pronto soccorse i 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle I |
Fr>1a 2 Trascurabile 1/ Probabile 1
Data scheda: 18/05/2018 V.R.: VRQ-001 /3 Conforme i
Progetto: i Manc_hlna;
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.3.2 i Applicabile i

— - dic! e rdagulen L '

Condizioni nperatlve ;

Normale; manutenzmne, sltuazione di emergenza.
sn:u&mm pericolosa | Everrl:l perlcolosl | Penmli

1 3 Schlaocmmento

1.8 Urto
Zona pencolosa

- Impianto oleudlnamlco
Stima del rischlo iniziale

Se(4) | Fr(3) + Pr{2) + Av(3) CI(8): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita P Classe c (Fr+Pr+Av) Frequenza - Probabllita Evitabilita
(Se) 34 4 57 810 1113 1415 (Fr) ‘ 0 _ (Av)

| Marte, perdita di un ocehio o df un bracclo 4 Fre=1h " s Momalta 5 )
Permanents, perdita di dita b | 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4

:Reversibile, attenzlone medica E 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3| Impossibile 5
| Revessibile, pronto soccorso i 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
i Fr>1a 2_Trascurabile 1 Probablle 1

Misure di protezione | Protezionl | Musure dl protezlone complementarl

- In caso di rotura improvvisa dellimplanto idraulico c'&@ 1l rischio d| proiezione di colpi di frusta da condotte idrauliche.
Dove possibile sono state Instaliste protezioni fisse e apribili a segregare le parti di collegamento tra le valvole e le

tubazioni in pressione.
= I drcuto  idraulico & stato realizzato in  conformita alla  normativa vigente e in modo tale da resistere alle
sollecitazioni per cui limpianto & stato progettato.
= il circuito Idraulico che alimenta i cillindri di  sollevamento sono dotati  di valvole di non ritorno che Impediscono
I'abbassamento improvviss dello stesso, anche in caso di guasto o rottura improvvisa dei circuiti stessi.

Stima del rischio finale

Se(2) | Fr(2) + Pr(1} + Av(3) = CI{6): OK 1SO/TR 14121-2;2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilitd . Evitabllith
{Se) 34 | 57 810 11413 ' 14-15° (Fr) 1 (Pr) | {Av)

Fre=1h 5 Molto alta 5

Morte perdllz dl un occhlu odiun braucno |
1h<Fr<=24h 5 Probabile 4

Permanmte perditz di dita

i Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 ' Impossibile 5
' Revarsibile, pronte soceorse 14g<Fre=ta 3 Raramente 2’ Possibile 3
- Frxla 2 Trascurabile 1 Prul_:abire 1
H
}
¥
H
Data scheda: 18/09/2018 V.R.r VRG-002 33 . Conforme i
i 1 ¥
Progetto: Macchina: -
Motor Grader Motor Grader Annot 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.3.3 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.3 Misure di protezione contro i pericoli meccanici
1.3.3 Rischi dovuti alla caduta o alla proiezione di oggetti
Devono essere prese precauzioni per evitare i rischi derivanti dalla caduta o dalla proiezione di oggetti.
CEN ) i
Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altm

Norme: [SO/TR 14121-2
Condizioni operative ] B |
Normale; manutenzione; situazione di emergenza. ?
Situazioni pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli

1.8 Urto
Zona pericolosa

- Nei pressi della macchina, in generale.
Stima del rischio Inizlale

Se(2) | Fr(3) + Pr(2) + Av{3) = Ci{8): Suggerite misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita e
{se) 34 | 57 | 81011113 1415 {Fr} ! {Pr) (av)
 Morte, perdita di un oechio @ di un bracds 4 Fre=th 5 Moito alta 5
; Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4,
{Reversiblle, attenzione medica 1 ] 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossiblle 5
i Reversiblle, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3

| ) ) Fr»1a 2| Trascurablle 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezionl | Misure di protezione complementari

Sono state prese precauzioni per evitare i rischl derfvanti dalla caduta o dalla proiezione di oggetti che possono
provocare un Hschio per gli operatori o le persone esposte. In particolare sono state ben fissate tutte le parti della
macchina per prevenire la rotfura accidentale di ogni componente.

Stima del rischio finale

Sef2) | Fr(2} + Pr(1) + Aw(1) = Ci(4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) 34 57 810 11-13 1415 (Fn) (Pr) (Av)
Marte, perdita di un occhio o dl un bracclo 4 Fre<=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 1 lh<Fr<=24h 5 Probablle 4
Reversiblle, attenzione medica 1 24h<Fr<=14g 4, Possiblle 3 Impossibile 5
: Reversibile, pronto socoorso 1 l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
:E Fr>1a _ 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Data scheda: 18/09/2018 V.Ra VRQ-001 if1 CoiiTtorme
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BODO4807
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RESS 1.3.4 Applicabile

1 Requisitl essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.3 Misure dl protezicne cortro § pericoli meccanici

1.3.4 Rischi dovuti a superfici, spigoli od angofi
Gl elementl accessibili della macching devono essere privi, entro | limiti consentiti dalle loro funzioni, di angoli acuti e di
spigoli vivi, nonché di superfici rugose che possono causare lesionl.

CEN

Norme A: EN IS0 12100
CENELEC | Atro e

Norme; ISOfTR 14121-2

Condl_zioni operative ) ]
Normale; manutenzione; situazione di emergenza.
Sltua;ionl pencolose 1 Even!:j peljloolosi .| Pericolf
1.1.3 Pericolo di taglio o di sezionamento
1.1.8 Perlcolo di attrito o di abrasione
1.2,1 Forma (elementi taglienti, spigoli vivi, pezzi di forma aguzza anche se sono Immobili)
Zona pericolosa
Tutta la macchina
Stima del rischio iniziale N
Se(1) | Fr{4} + Pr(3) + Av(3) = Ci{10): OK ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

0422526299 |

| Conseguenze / Gravitd Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza ProbabilitA ' Evitabilith ' £
{ (Se) s 34 ¢ 57 | 810 F 1113 1415 "9 (P0) (Aav) i

! Morte, perdita di un acehio o di un bracclo 4 Fr<=1h 5 Moloalta 5 h t

i Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5, Probabile 4, !
{ Reversiblle, attenzione medica Z 24h<Fr<=14g 4. Possibile 3? Impossiblle 5 i
-Reversiblle, pronto soccorso 1 14g<Fr<=la 3, Raramente 2 Possibile 3 i
! i i Fr>1a 2’ Trascurabile 1 Probabile 1

| . P . - _— '
Misum di protezione | Protezioni | Misure di _pmtggiqne om_nplemer!tgri
Spigoli def pezzi in carpenteria metallica: In fase di progetto sono stati ridott il pilr possibile.
Stima del rischio finale

Se(1) | Fr(4) + Pr(2) + Av(3) = CI(9): OK ISO/TR 14121-2;2013 p. 6.5 Metodo ibrido

' Conseguenze / Graviti .. Classe I (Fr+Pr+Av) Frequenza , Probabilith Evitabilita
! (se) 34 ¢ 57 | 510 1143 1415 ) , ) (Av) !
 Morte, perdita dl un occhio 6 di un braccio Fr<=1h 5 Molto alta 5, ;
+ Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4 X
, Reversiblle, atfenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Posslbile 3 Impessiblle 5 '
; Reversiblle, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3, Raramente 2. Possibile 3
i Frola 2 Trascurabile 1 Probabile 1
i
i
H
- ra e - —
Data scheda: 18/09/2018 V.Rut VRQ-001 11| Conforme :
ki
Motor Grader Anno: 2016 *

P_dotur (jrader

Mod.: 140M

Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.3.5 Non applicabile

1 Requisiti essenziali dl sicurezza e di tutela della salute
1.3 Misure di protezione contre i pericoll meccanici
1.3.5 Rischl dovuti alle macchine combinate

Quando la macchina & prevista per poter eseguire diversi tipi di operazionl con ripresa manuale del pezzo fra ogni
operazione (macchina combinata), essa deve essere progettata e costruita In modo che ciascun  elemento  possa
essere utilizzato separatamente senza che gli altri elementi costituiscano un rischio per le persone esposte.
A tal fine gli elementi che non siano protettl devono poter essere mess! In moto o arrestati individualmente.

CEN

Norme A:
CENELEC | Altro

et

Norme: ISO/TR 14121-2

i)
P
Data scheda: 18/09/2018 V.R.: 1/t i
. Progetto: ... Macchina:
Motor Grader . Motor Grader Anno: 2016

N-I-od.i 140M Matrim-la: CA-T 0140M T BOD04807
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' RESS 1.3.6

1 Requisiti essenzlali di sicurezza e di tutela della salute
1.3 Misure di protezione coniro i pericoli meccanic
1.3.6 Rischi connessi alle vartazioni delle condizioni di funzionamento

Quando la macchina & progettata per effettuare operazioni

e costruta in modo che la scelta e la regolazione di tali
affidabile,
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
o L
i Norme: ISO/TR 14121-2
Data scheda: 18/09/2018 V.Ra
R Mecchima:
Motor Grader  Motor Grader
- | Mod.: 140M

Tel. +39 0422526299 *

in condizioni di
condizioni

Fax, +39 0422526296 |
irrfo@superben:n&

i

Non applicabile |

i

impiego diverse, deve essere progettata
possanc essere effettuaste in modo slcuro e f H

in '

Anno; 2016 :

Matricola: CAT 0140M T BADO4807
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RESS 1.3.7 _Applicabile

1 Requisit] essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.3 Misure di protezione contro § pericoll meccanici
1.3.7 Rischi dovut! agli elementi mobili

Gli elementl moblli della macchina devono essere progettati e costruii per evitare | rischi di  contatto che possono
provocare infortuni oppure, se i rischi persistono, essere muniti di ripari o dispositivi di protezione.
Devono essere prese tutte le disposizioni necessarie per impedire un bloccaggio improvviso degli elementi mobili di

lavoro. Nei casi in cul, malgrado le precauzioni prese, possa verificarsi

un bloccaggio, dovranno essere previst, ove

opportuno, | dispositivi dl protezione specifici e off utensili specifici necessari per permettere di sbloccare la  macchina

in modo sicuro.

Le istruzioni e, ove posshife, unlindicazione sulla macchina devono individuare tall dispositivi di  protezione specifici e

la modallta di impiego.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN ISO 13857; EN 349
CENELEC | Altro

Nome: ISOfTR 14121-2

Condlzmm operative

Normale; situazione dl emmergenza.

Sﬂ:uazlon[ perioolose | Eventi pericolosi | Pericoli
1.4 Tagllo o] sezlonamento
1.6 Impigliamento
1.7 Attrito 0 abraslone

Zona pericolosa
In generale tutte le parti in movimento, con particolare attenzione per:
1) Le trasmissioni meccaniche del moto alle ruote;
2} Lama livellatrice;
3) Sistema di aggancio posteriore del tipper.

Stima del rischlo iniziale

Se(d) | Fr(4) + Pr(4) + Av{3) = Ci{11): Rlchleste misure di sicurezza

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Conseguenze / Gravita Classe €I (Fr+PrAY) Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) 34 57 810 11-13 14-15 (Fr) (Pr) (Av)
Morte, perdita di un occhio o di un bracclo 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4
Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossibile 5.
Reversiblle, pronto soccorse 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1/ Probabile 1,

Misure di protgzione | Protezionl | Misure di pratezione complementari

1) Le trasmissione meccaniche sono state tutte protette con  protezioni
Queste protezioni fisse sono rimuovibili solamente con utilizzo di utensile.

ficse © con grigle a distanze adeguate.

2) I movimento della lama si effettua solamente in fase di regolazione prima dellinizio delle lavorazioni, & pertanto
un'attivith monitorata  diretemente  dalloperatore e la  velocitd di  spostamento della lama & molto ridotta

Tecnicmente non & possibile segregare o posizionare dei ripari fissi a protezione della lama;

3) 1l meccanismo di azionamento del Hpper & simile a quello della lama livellatrice, pertanto anche per il ripper vale

quanto gia esperesso al punto 2).

Tukte le griglie e le protezioni sono state installate a distanza conforme a norma UNI EN 13857,

In fase di pulizia o manutenzione sl devono attuare tutte le procedure di
VdR al cap. 1.6.
Indlcazwm |struzlonl

sicurezza del mauale d'uso e descritte nella

Cbbligo di indossare i DPI Manul:enzmnl e pu1|2|e solo a macchina ferma, a fine del ciclo di lavoro,

Segnaletl:a
Organi meccanicd in
movimento |
QROAN DS WOUMENTO
1142
Data scheda: 18/09/2018 V.R.: VRQ-001
Progeus] . Macchina:
Motor Grader Motor Grader

MNon rimuovere i

dispositivi di
sicurezza
2.1.7
2 Conforme

Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 1.3.7 Applicabile |
Vietato operare su
organi In moio
Stima del rischio finale :
Se(3) ! Fr(2) + Pr(1) + AV(i) Ci{4): OK Isorm 14121-2:2013 p- 6 5 Metodo ibrido '
! Mo T M — AR L W . RL e L S = ‘:.._..—m o :. = -t I
Cunseguenze I Gravlté . Clﬂsll c (Fr+Pr+Av) i Frequenza : Prohablllth 1 E\mablllté
(se) 34 57 80 (1013 1415 (Fn) t *r) )
Morte, perdita di un occhio 0 di un bracde 4 Fre=th 5 Moo alta s T
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5. Probabile 4!
Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4; Paossibile 3'Impossiblle 5
- Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3, Raramente 2’ Possibite 3 |
(Fela 2; Trascurablie 1 Probabile 1 ]
Rlschlo res:duo o !
Prerogativa essenziale per ridurre I rischio di impiagliamento e trascinamento & [l'utilizzo di indumenti aderenti quanto !

pil possible al corpe: dovranno  essere  assolutamente evitati tuti gil indumenti con pari non in aderenza con I
corpo, come capi d'abbigliamento a manica larga, sciarpe, cravatte, ecc

Data scheda: 18/09/2018 V.R.: VRQ-001 2f2 Conforme f
Progettn: Macchia:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016 !

F Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BIDO4807
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RESS 1.3.8.1 Applicabile i
1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute 4
1.3 Misure di protezione contro i pericoli meccanicl i b
1.3.8 Scelta di una protezione contro i rischi dovuti agli element! mobili v :

1.3.8.1 Elementi mobili di trasmisslone
I rpari o i dispositivi di protezione progettati contro | rischi dovuti agli elementi mobill devono essere scelli in funzione
del tipo di rischio. Per la scelta si deve ricorrere alle indicazionl seguenti:

1.3.8.1 - Blementi mobili di trasmissicne

1 ripari progettati per proteggere le persone dai pericoll creati dagli elementi mobili di trasmissione devono essere;
- ripari fissl di cui al punto 1.4.2.1, oppure

- ripari mobili interbloccati, di cui al punto 1.4.2.2.

Se si prevedono Intervent] frequenti, dovrebbe essere scelta quest'ultima soluzione.

CEN

Norme A: EN IS0 12100
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operatgiye )
Normale; manutenzlone; situazione di emerganza.

Situazionl pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli
1.3 Schiacciamento g
1.4 Taglio 0 sezionamento i
1.6 Impigliamento ,
1.7 Attrito o abrasione
1.8 Urto
1,10 Cesolamento

Zona pericolosa

Tutte le zone e le parti con organl di trasmissione in movimento.
Stima del rischlo inlzlale

Se(4) | Fr(3) + Pr(3) + Av(3) = CI{9): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita i Classe CI (Fr+Pr+Av) fFrequenza _ Probabllita Evitabilita
(Se) P34 57 8101113 1415 (Fr) ) i (A
Morte, perdita dl un occhio ¢ di un braccio 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4
Reversiblle, attenzione medica i 24h<Fr<=149 4 Possiblle 3 Impossibile 5
:Reversibile, pronto socoorso il l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Pmbabile 1

Misure di protezione | Protezionl | Misure di protezione complementari
Gli organi di trasmissione, dove non sono inaccessibili, sono comunque protetti da ripari fissi o dotati di sensori di
apertura. La manutenzione deve essere fatta solamente da personale adeguatamente formato e competente, a
macchina ferma e motore spento, compreso il circulto elettrico,

Indlcazioni istruzioni
- Vietato rimugvere | ripari fissi e i dispostivi dI slcurezza,
- Prima dell'utilizzo accertarsi che i ripari fissl slano tutti correttamente Installati,

Stima del rischio flnale

Se(3) | Fr{2) + Pr(1) + Av{1) = Ci(4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilita Evitabilita
(Se) 34 57 810 1113 14-15 (Ft) : (Pr) (Av)
. Morte, perdita ¢li un acchio o dil un braccio 4 freslh 5 Moloalta 5
: Permanente, perdita dl dita 3 1h<Fr<=24h 5, Probabile 4
| Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
- Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Data scheda: 19/0%/2018 V.R.: VRQ-001 n Conforme
Progetta: o M?gghlna: B
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BID04807
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' RESS 1.3.8.2 Non applicabile

1 Requisiti essenzizli di sicurezza e di tutela della salute

1.3 Misure di protezione contro 1 pericoli meccanici

1.3.8 Scelta di una protezione contra | rischi dovutl agli element! mobili
1.3.8.2 Elementi mobili che partecipano allx lavorazione

1 riparl o i dispositvi di protezione progettati contro i rischi dovuti agli elementi mobill devono essere sceli in funzione

del tipo di rischio. Per la scelta sl deve ricorrere alle indicazioni seguenti

1.3.8.2- Elementi mobili che partecipano alla lavorazione

I fpari o [ dispositivi di protezione progettati per proteggere le persone dai pericoli creatl dagli

partecipano alla lavorazione devono essere;

- ripari fissl di cui al punto 1.4.2.1, oppure

- ripari moblli interbloccaty, di cul al punto 1.4.2.2, oppure
- dispasitivi di protezione di cui al punto 1.4.3, oppure

- una combinazione di quanto sopra.

Tuttevia, se taluni elementi mobili che partecipano  direttamente alla  lavorazione  non PoSSaN0

interamente  Inaccessiblll durante I loro funzionamento a causa di operazioni che richiedono

dell'operatore, detti elementi devono essere munit! di:

Info@supa‘bet_an.l't

elementi mobill che

essere  resi
l'intervento

- rpari fissl o di rpari mobill interbloccati, che Impediscano I'accesso alle partl degli elementi non utilizzate per la

lavorazione, e

- riparl regolabili df cui al punto 1.4.2.3, che limitino I'accesso alle parti degli elementi mobill cui & necessarlo accedere.
CEN - -
Norme A:  EN ISC 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

bata scheda: 19/09/2018 V.R: 1
Progetto: = _Macchina:
Motor Grader : Motor Grader

Mod.: 140M Matricola: CAT (140M T BID04807

Anna: 2016

Fax. +39 0422526296
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RESS 1.3.9 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.3 Misure di protezione contro i pericoll meccanici

1.3.9 Rischi di movimenti Incontrollati
Quando un elemento della macchina & stato arrestato, la sua deriva dalla posizione di arresto, per qualsiasi causa
che non sia I'azionamento di dispositivi di comando, deve essere impedita ¢ essere tale da non costituire un pericolo.

CEN

Norme A: EN IS0 12100
CENELEC | Altro -

Norme: ISO/TR 14121- 2
Condizioni oparative
Normale; manutenzione; situazione di emergenza,
SH:uazmnl perlco[ose | Eventl periuoloﬂ | Pencoll
7.1 Pericoli causati da guasto della fonte di energla, dalla rottura di partl del maochlnano e da altre disfunzloni
7.2.8 Guasto nell'alimentazione dell’'energia
Zona pericolosa
Element] mobili della macchina
Stima del rischio iniziaje

Se(3) | Fr(3) + Pr{2)} + Av(3) = CI(8): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido
Conseguenze / Gravitd Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilith Evitabilita
(%) 34 - 57 | 810 1113 1415 (Fr) (Pr) (AV)
iMorte, pé'dhz di un occhio o di un bracclo 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
'Permanente, perdita di dita ] 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4.
;Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4’ Possiblle 3 Impossibile 5

B

Reversiblle, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3:
- Fr>la 2 Trascurabile 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protulum | Misure di promlone complementan

Utilizzo di valvole dI non ritorno che bloccano gll Implanti idraulici in caso di interruzione di energia o di guasto.
Indicazionl istruzioni
Il manutentore dovra fare particolare attenzione ad individuare 1 pericoli conness! al guasto verificatosi. Il
manutentore dovré essere Istruito in merito ai pericoli causatl da guasti dei motori ed, se necessario, bloccare le parti
in movimento con dispositivi accessori al fine di evitare movimenti non voluti o non previsti.
Stima del nschlo ﬂnale

Se(3) | Fr(2) + Pr(1) + Av(l) CI(4) oK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze ! Gravité Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilith . Evitabilitd
(Se) 34 | 57 | 810 '1113 1415 (k) 1 (Pr) 1 {Av)

Fre=th 5 Molto atta 5
lh<Fr<=24h 5 Probabile 4

Morte, perdita di un occhio o di un bracco
Permanente, perdita di dita

Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Posslbile 3
, Fr=>1a 2 Trascurabile 1 Probablle E
- - H
'
Data scheda: 19/09/2018 V.R.: VRQ-001 1/1 Conforme
Progetto: ) Mag:‘hina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.4.1 Applicabile

1 Requisiti essenziali d sicurezza e di tutela della salute
1.4 Caratteristiche richieste per i ripari ed i dispositivi di protezione
1.4.1 Requislt generali

I vipar e i dispositivi di protezione:

- devono essere di costruzione robusta,

- devono essere fissati solidamente,

- non devono provocare pericoli supplementar,

- non devono essere facilmente elusi o resi Inefficaci,

- devono essere situat! ad una distanza sufficiente dalla zona pericolosa,

- non devono limitare pilr del necessario l'osservazione del ciclo di lavoro, e

- devono permettere gif interventl indispensabili per [rinstallazione efo la sostituzione degh
manutenzione, limitando perd laccesso softanto al seltore in cui deve essere effettuato
senza smontare Il riparo o senza disattivare Il dispositivo di protezione.

utensili e per i
il lavoro e se

lavori  di
possibile,

Inoltre, se possibile, | ripard devono proteggere dallza cadut e dalla proiezione dl materfall od oggetti e dalle emissioni

provocate dalla macchina.

CEN

Norme A: EN ISO 12100
Norme B:  EN ISO 13857; EN ISO 13855; EN ISO 14120

CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condi_zloni“opelatlve

Normale; manutenzione; situazione di emergenza,

Situazioni pericolose | Eventi paricolosi | Pericoli

1.3 Schiacciamento

1.4 Taglio o sezionamento
1.6 Impigliamento

1,7 Attrito o abrasione

Zoha pericolosa

Qualsiasi zoma in prossimitd della Macching, durante || normale ciclo di
manutenzione da parte di personale addetto.

Stima del rlschio in!zlale

lavoro o per le operaziont di regolazione efo

Se(4) | Fr{4) + Pr{3} + Av(3) = CI{10): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe CI Fr+Pr+Av) | Frequenza Probabllita | Evitabilita
(Se) , 34 57 810 1113 1415, (Ft) {Pr) (Av)

beate: perdita di un occhio o di un braccio
1 Permanente, perdita di dita

Fre=1h 5 Molto alta 5
1h<Fr<=24h 5, Probabile 4

' Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccerso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibite 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1

Misure di pratezione | Protezionl | Misure di protezione complementarl

1 ripari (abitacolo) e i dispositivi di protezione:
~ sono di costruzione robusta (certificazione struttura ROPS e FOPS;

- non provocano rischi supplementari;
- non sone faciimente eludibili;

- situati a distanza sufficiente dalla zona pericolosa;

- sono segnalati da cartelli monitori che prescrivono di non Hmuovere le protezioni;

- non limitano la possibilita di osservare il funzionamento dellinterc impianto o di parti di esso.

I lavoratol non fraggono alcun vantaggio dalla rimozione volontaria  delle protezioni

rimozione non migliora il comfort, {'ergonomia, le prestazioni o altre caratteristiche della macchina.

Indloazinn_l Istruzioni

Non rimuovere o eludere in alcun modo i dispositivl di protezione

Segnaletica
Data scheda: 19/09/2018 V.R.: VRQ-00i 1/2
Progetto: Macchina: )
Motor Grader Motor Grader

perchd I loro

Corif'dnﬁe

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807

eventuale

Anno: 2016
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RESS 1.4.1

(13 i‘ﬁlﬂe l
mmm:\
212
Non rimuovere i
dispositivi di
slcurezza
Stima del rischio finale

Se(3) | Fr{2) + Pr(1) + Av(1) = Ci{4): OK

Vietato operare su
organl in moto

Tel. +39 0422526299 |
Fax. +39 0422526296
Info@superbeton. it

Applicabile

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

. Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita :
(Sa) 34 | 57 ! 810 j11-13 ) 1415 | (F9) (Pr) (Av)
I Morte, perdita di un occhlo o di un braccio 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
f Permanente, perdita di dita k| 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4:
' Reverzibile, attenzione medica a 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile i
Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3’ Raramente 2. Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
1 H
i
L
Data scheda: 19/09/2018 V.R.: VRQ-001 22 Conforme :
Progetto: .. Macchina: .
Motor Grader .’ Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M

Matricola: CAT 0140M T BSDO4807
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. RESS 1.4.2.1 Applicabile

1 Requisiti essenziall di sicurezza e di tutela della salute
1.4 Carstteristiche richieste per i Hpari ed i dispositivi di protezione

1.4.2 Requisiti particolari per | ripari ;
1.4.2.1 Ripari fissl ]
Il fissaggio dei ripari fissi deve essere ottenuto con sistemi che richiedono l'uso di utensili per la loro apertura o
smontaggio. |

I sisteml di fissaggfo devono rimanere attaccatl al ripari o alla macchina quando i riparf sono rimossi,
Se possthile, i riparl non devono poter imanere al loro posto in mancanza dei loro mezzi di fissaggio,

CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN ISO 14120
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizloni operati\_re

Normale; manutenzione; situazione di emergenza.
Situazioni pericolose | Eventi pericolosi | Perlcoli
1.4 Taglio o sezionamento
1.5 Trascinamento o Intrappolamento
1.7 Attrito o abrasione
Zona pericolosa

Qualsiasl zona In prossimitd della Macching, durante 1l normale cicle di lavoro o per le operazionf di regolazione efo
manutenzione da parte di personale addetto.
Stima del rischio inlziale

Se(3) | Fr(4) + Pr(3) + Av(3) = CI{10): Richieste misure di sicurezza 1SO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita ' Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) | 34 | 57 810 ;11-13 1415 (F) ! {Pr) {Av)
iMbrhe, perdita di un occhlo o di un braccio Fr<=1h 5l Molto alta 5 o
‘ Parmanente, pardita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
,Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4’ Posslbile 3 Impossibile 5
Reversiblle, pronto soccorso l4g<Fr<=1a 3: Raramernite 2 Possiblle 3

Fr>1a 2. Trascurabile 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
Dove necessarlo lz macchina & stata realizzata dotandola di protezionl fisse serrate con sistemi che richiedono Iluso di

utensli per la loro Hmozione: in mancanza dei sistemi di fissaggic tali protezioni non rimangono stabimente al loro
posta.

Segnaletica 1

&
MW
O SREEEA

212

Non rimuovere i
dispositivl di
sicurezza
Stima del rischlo finale
Se(3) | Fr{2) + Pr{1) + Av(1} = C4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6,5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe ClI (Fr+Pr+Av) Frequenza I Probabilita Evitabilitd
(Se) 34 57 | 8§10  11-13 14-15 (Fr) P (Av)
: Morte, perdita di un occhio o di un braccio ‘; Fr<=1h 5 Molto alta .'5‘ S
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24n 5 Probabile 4
!Reversiblla, attenzione medica Fl 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossibile 5
| Reversibile, pronto soccorso i 24g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibiie 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Data schedz: 19/09/2018 V.R.: VRG-001 P Conforme i
Progetta: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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i+ SuperBeton .

1 Requisiti essenzlali di sicurezza e di tutela della salute
1.4 Caratteristiche richieste per i ripari ed | dispositivi di protezione
1.4.2 Requisiti particolari per { ripari

1.4.2.2 Ripari mobili interbloccati

CEN

CEN

1 ripari mobili interbloccati devono:

- per quanto possibile restare unitl alla macchina quando siano aperti,

- essere progettati e costruiti in modo che la loro regolazione richieda un intervento volontario.

I ripari mobili interbloccati devono essere associati ad un dispositive di interblocco che:

- impedisca I'avviamento di funzioni pericolose della macchina fin quande I ripari sono chiusi, e

- dla un comando di arresto non appena essl non sono pil chiusi,

Se un operatore pud raggiungere la zona pericolosa prima che sia cessato il rischio dovuto alle funzioni pericolose
della macchina, | rpari mobili devono essere associati ad un disposiivo di bloccaggio del rparo, oltre che ad on
dispositivo di interblocco che:

- impedisca I'avviamento delie funzioni pericolose della macchina fin quando il riparo non & chiuso e bloccato, e

- tenga il riparo chiusc e blpccato fin quando non & cessato b rischlo di lesioni dovuto alle funzioni pericolose della
macchina.

1 ripad mobili frterbloccati devono essere progettati in modo che la mancanza o il guasto di uno dei lore elementi
Impedisca 'avviamento o provochi l'arresto delle funzioni pericolose della macchina.

Norme A: EN 1SO 12100
Norme B: EN ISO 14120; EN ISO 13855; EN 14119
ELEC | Altro

Notme: ISO/TR 14121-2

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807

SUPERBETON S.p.A. o Tel, +39 0422526259

¢ v. IV Novembre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRILLA TV Fax. +37970‘422526296
www.superbeton.it ) Infn@superhettir!.:rf
RESS 1.4.2.2 Non applicabile

Data scheda; 19/09/2018 Y.R.: 171
Progetio: | Macthina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
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RESS 1.4.2.3 Non applicabile | |

1 Requisiti essenziali dI sicurezza e di tutela della salute
1.4 Cavafteristiche richieste per i ripari ed i dispositivi di protezione t
1.4.2 Requisiti particolari per i ripari
1.4.2.3 Ripari regolabili ¢he limitano I'accesso
1.4.2.3 - Riparl regolabili che limitano ['accessg
T ripari regolablli che limitano Faccesso alle parti degli elementi mobili indispensabili alla lavorazione devono:
- potersi regolare manuaimente o automaticamente a seconda del tipo di lavorazione da eseguire, e
- potersi regofare faclimente senza l'uso di un attrezzo, }
CEN I

Norme A;  EN ISO 12100
Norme B: EN ISO 14120
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Data schedas 15/09/2018 VR 1 !
ngeun . Macd:lna: .
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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: RESS 1.4.3 Applicabile

1 Requisiti essenziall dl slcurezza e di tutela della salute
1.4 Caratteristiche richleste per i ripari ed i dispositivi di protezione
1.4.3 Requisiti particolari per [ dispositivi di protezione
1 dispositivi di protezione devono essere progettati e incorporati nel sistema di comando in modo tale che;
- la messa in moto degli elementl mobili non sia passibile fintantoché Foperatore pud raggiungeri,
- le persone non possano accedere agli elementi mobili in movimento, e
- la mancanza o Il guasto di une del lore elementi impedisca I'avviamento o provochi I'areste degli element] mobili.

La loro regolazione deve richiedere un intervento volontario,
CEN

Norme A: EN IS0 12100
Norme B: EN ISO 13856-1; EN ISO 13856-2; EN ISO 13856-3; EN 574; EN 61496-1

CENELEC | Altro
Norme: ISOfTR 14121-2
_Cnndizioni operative
Normale; manutenzione; skuazione di emergenza.
Situazioni peticolose | Eventi pericolosl | Pericoli
1.5 Trascinamento ¢ Intrappolamento
1.7 Attrito o abrasione
4.2 Perdita di conoscenza
9.2 Leggero malessere
Zona pericolosa
Protezioni laterali con sensore di apertura.
Stima del rischlo Iniziale
Se(3) | Fr(4) + Pr(3) + Av(3) = CI(10): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Conseguenze / Gravita . .. Classe Cl (Fr+PrAv) Frequenza  Probabllita Evitabilita

(se) P 34 . 57 | 810 1113|1415 (Fr) (F1) (Av)
Fr<=1h 5. Molto alta 5
1h<Fr<=24h 5 Probabile 4 =
24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossiblie
14g<Fr<=1a 3 Raraments 2 Possibile 3
Fr=1a 2 Trasaurabile 1 Probabile 1

:Morte, perdita di un occhio o di un bracdo
: Permanente, perdita di dita

: Reversibile, attenzione medica
Reversibile, pronto soccorso

Misure di protezione | Proteziont | Misure di protezione complementari

Le protezioni e il sensore hanno le seguenti caratteristiche:
- le protezioni restano unite al tefaio della macchina anche In posizione aperta;
- la regolazione dei sensori e delle protezioni stesse richlede un intervento volontario con utensili da officina;

Segnaletica

2.1..“2

Non rimuovere i
dispositivi di
sicurezza
Stima del risrchio‘ﬂn,‘alg o
Se(3) | Fr{2) + Pr{1) + Av(1) = CI{4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Conseguenze / Gravita Classe Cl {Fr+Pr+Av) Frequenza + Probabilita Evitabilita
(Se} 34 | 57 | 810 1113 14-15 (Fr) Pr (Av)

Morte, perdita di un occhlo o di un braccio 4 Fre=1h 5 Molto aita 5

Permanente, perdita dl dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4
Reversiblle, attenziene medica 2 24h<Fr<=14g 4 Pessibile 3 Impossibile 5

;Reva'slblle, pronto SoCCoTSO 1 l4g<Fr<=la 3 Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Prababllie 1

Rischio residuo
bata scheda: 19/09/2018 V.R.: VRG-001 12 Conforme

ngeno . Macchina:
Motor Grader Motor Grader

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BIDO4807

Anno; 2016
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RESS 1.4.3 Applicabile ‘»

la messa in moto & possibile fintantochdé le protezioni sono aperte. Questa caratteristica & indispensabile per rendere
possible le operazioni di manutenzione. Indicazionl nel manuale duso di prastare attenzione. Solo | manutentori o le
persone con adeguate conoscenze tecniche possono aprire le protezioni affiancate del cofano motare.

Data scheda: 19/09/2018 V.R.: VRQ-001 2/2 Conforme
Progetto: = Macm_h;: o
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.5.1 _Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.5 Rischi dovuti ad altri pericoli
1.5.1 Energia elettrica
Se la macchine & alimentata con energia elettrica, =553 deve essere progettata, costruita ed equipaggiata In modao
da prevenire o da consentire di prevenire tuttl | pericoll dovuti alfenergia elettrica.
Gli obiettivi di sicurezza fissati dalla direttiva 73/23/CEE si applicano alle macchine. Tuttavia oli obblighi corcernent! la
valutazione della conformitd e [limmissione sul mercato efo la messa in servizZio di macchine in relazione ai pericol |
dovuti all'energia elettrica sono disciplinati esclusivamente dalla presente direttiva. |
CEN :
Norme A; EN ISO 12100
Morme B: EN 60204-1
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

‘Condizlonl operative

Normale; manutenzione; 5|tuazmne di emergenza.
SItuaziom perloolose | Evenl:l perlonlos| | Pencoh
2.1 Contatto di persune con elementi normalmente In tensione (contatto diretto)
2.2 Contatto di persone con elementi che entrano in tensione in caso di guasto (contatto indiretto)
2.3 Avvicinamento dl persone ad elementi in tenslone {in particolare nel campo dell'alta tensione)
2.4 Isolamento inadatto alle condizioni d'uso previste
2.7 Pericoli dovutl a campi elettromagnetici, speclalmente per moviment imprevisti i
Zona pericolosa [

Tutta la macchina;
Quadr e circuti elettrici,
Stima del rischio iniziale

Se(4) | Fr{3) + Pr{4) + Av(5) = Cl{12): Richieste misure dl slcurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravitd ! Classe cl (FF+PT+AV) ‘ Frequenza Probabilita Evitabilitd
_ (5e) 34 ;57 810 11-13] 14-15 (Fr) (Pr) (Av)
:Morte, perdna di un acchlo o di un bracdlo 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 1 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
Reversibile, attenzione medica b 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
: Reversibile, promnto soccorso i 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
. Fr>1a 2 Tmscutabi_l_e 1 Probablle 1

Misure di protezione | P;qtuioni | Misure di pmtezlone complementari
La macchina & stata progettata secondo le attuali norme arminizzate vigenti ed & stata costruita con tuttl gll
equipaggiament! elettrici che assicurano la protezione delle persone dai rischi di contatti diretti ed indiretti mediante
protezione con involucri, isolamento delle partl attive, scarico delle tensioni residue ed interruzione automatica

dell'alimentazlone.
Stima del rischio finale

Se(2) | Fr(2) + Pr{1) + Av(1) = CI(4): OK ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av)  Frequenza  Probabilita Evitabilith
(Se) 34 57 | 810 1113 1415 {F) {Pr) (Av)

Fr<=1h 5 Molto aka 5/
lh<Fr<=24h 5 Probabile 4
24h<Fr<=14g 4. Possibile 3 Impessibile 5
14g<Fr<=1a i Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trasturabile 1 Probabite 1

Motte, perdita di un ecchic © di un braccle
Peymanente, perdita di dita
Reversibile, attenziene medica

: Reversibile, pronto soccorso

Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 i1 Conforme
Prqga;tn: ; Man:hma B -
Motor Grader Motor Glader Anno: 2016

| Mod.: 140M Matricala: CAT 0140M T B9D04807
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{ RESS 1.5.2 Applicabile

1 Requisitl essenzialf di sicurezza e di tutela della salute
1.5 Rischi dovuti ad altr pericoli
1.5.2 Flettricita statica
la  macchina deve wessere progettata e costruita in modo da evitare o da ridure la  formazione di  cariche
eletirostatiche potenzialmente pericolose efo deve essere munita di mezzi che consentang di scaricarle,
CEN
MNorme A: EN ISQ 12100
Norme B: EN 60204-1
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2
Condlzlom operatlve

Normale, manutenzione; sltuazrone dl emergenza.
Sltuazuom permolnse | Eventi pericolosi | Perlcoll
2.5 Fenomen elettrostaticl
Zona par[colosa
Tutta la macd-una
Quadri e circult! elettrici;
Parti metalliche esposte al contatto.
Stlma del rlschlo mmala

Se(d) | Fr(3) + Pr{d) + Av(5) CI{12): Richieste misure di sicurezza ISQ/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido
Conseguenze / Gravita ! 7_classe cl (FF+F’F+AV) Frequenza ' Probabilltd | Evitabilita
(5e) 34 [ 57,810 1113 1415 (F) i P | (Av)
Morte, perdita df un oechio o di un braccio BE | Fre=1h 5 Moito alta s T
: Permanente, perdita di dita k| 1h<Fr<=24h 5 Praobabile 4
{Reversibile, attenzione medica Fl 24h<Fr<=14g 4| Possibile 3 Impossibile 5‘j
{ Reversibile, pronto soccorso ! 14g<Fr<=1a 3’ Raramenta 2 Possibile 3,
| | Fr>1a 2 Trascurablle 1. Probabile 1

Misure di protezione | Protezion! | Misure di protezione complementar]
Non & possibile dotare fa macchina df un impianto di scarico a terra efficiente. Pertanto i cavi e i dispositivi elettrici
sono stati realizzatt con doppio Isolamento, dove possiblle. In ognl caso Iimplanto elettrico in generale lavora in bassa
tensione.
& previsto che eventuali cariche elettrostatiche possano essere disperse In tutta sicurezza attraverso la lama
livellatrice verso Il terreno

Stima dal rischio flnale

Se(Z) | Fr(2) + Pr(l) + Av(l) CI(4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravité Classe CI (Fr+Pr+Av) _ Frequenza ‘5 Prubabuhta Evitabilita
(Se) 34 | 57 1810 [11-13 1415 (Fr) ' (P1) (Av)
 Morte, perdita di un occhio o df un bracdlo ) Fre=1h 5. Molto aha Si— -
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4,
Reversibile, attenzlone medica 2 24h<Fre=14g 4 Possibile 3‘ Impossibile 5
* Reverskbile, pronto soccorso 1 l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
H Fr>12 2, Trascurabite 1! Probabfle 1
Rischlg residuo
Guasto all'impianto di terra. Prescrizione di effettuare controlli di funzionalic periodicl come da normativa italiana.
Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 i1 Conforme
_Progetto: Macching:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807

info@superbetan.ft
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RESS 1.5.3 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.5 Rischi dovuti ad altri pericoll
1.5.3 Energie diverse dall'energia elettrica
Se la macchina & alimentata da fonti di energia diverse da quella elettrica, essa deve essere progettats, costruita ed
equipaggiata in modo da prevenire tutti i rischi che possono derivare da tali fonti di energia.
CEN o
Norme A:  EN ISO 12100
Normie B:  EN 4413; EN 4414
CENELEC | Altrn

Norme: ISO/TR 141212

Condizioni operahve

Normale; manubenzlone, situazlone di emergenza. . g
Situazioni pericolose | Eventi pericolosi [ Perlcoll reld
1.2.6 Insufficiente resistenza meccanica (pud generare pericolose rotture o esplosioni)
7.1 Pericoli causati da guasto della fonte di energia, dalla rottura di parti det macchinarlo e da altre disfunzioni
7.3.3 Rotture durante il funzionamento
Zona perlcolosa ) F

- Impiantt Idrauilcl In pressione.
5t|ma del rlschlo iniziale

Se(3) | Fr(3) + Pr{2) + Av(5) = CI(10): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo lbrldn
7 Conseguenze I Grawta ! Classe < (Fr+Pr+AV) Frequenza Probabnhté 1 Evltabllila
(Se) 34 ! 57 810 11-13 1415 {Fr) (Pr) (Av)

Fr<=1h 5 Molto alta 5
1h<Fr<=24h 5, Probabile 4
24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
14g<Fre=1a 3 Raramenta 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Pmbablle 1

. = — s s - e E S SRR i

MEsyre di prote;iqne | Protezionl | Misure di protezione complementari

Morte, perdita di un occhle o dl un bracdo
Permanente, perdita dl dita

Reversiblle, attenzione medica
Reversibile, pronto soccorso

La macchina & dotata di un Implanto Idraulico per il funzionemanto dei vari cilindti pneumatici. I pericoli legati a

questa tecnologia sono legati alla rottura Improvvisa delle tubaziont che possono colpire le persone vicine: le

tubazioni € le guamizionl sono state realizzate in conformita alle normative vigenti, sono robuste e in grado

sopportare picchi di sovrappressione. Ove possibile sono state segregate le guinzionl dil tubazionl e valvole.
Stima del rischio finale

Se(2) | Fr{2) + Pr{1} + Av(3) = CI(5): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravith Classe C| (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilita Evitabilita
(5e) 34 | 57 i 810 1113 14-15 (Fr} | {Pr) (Av)

Fre=1h 5 Molto alta 5!
th<Fr<=24h 5 Probabile 4

Moﬁe, perdita di un occhio o di un braccio
Permanente, perdita di dita

Reversiblle, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3| Raramente 2 Passibile 3
i Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
;
i
i
%
Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 Conforme §
Progetto: Mau:hlna i i
Motor Grader Mohor Grader Anno: 2016

Mock.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807



: SUPERBETON S.p.A.

g
{;}SuperBeton | - R
i V- IV Novembre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV _
www.superbeton.it
' RESS 1,5.4

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.5 Rischi dovutf ad altri pericoli
1.5.4 Errori di montaggio

Fax. +39 0422526296
infu@supe@g.'it

Non a_pplicabile

Gl errori commessi al montaggic o al rimontaggio di talunl pezz, che potrebbero essere allorigine di rischi, devono
essere rest [mpossibill dalla progettazione e dalla costruzione degli stessi oppure mediante indicazioni figuranti sui
pezzl efo sul loro carter. Le stesse indicazioni devono figurare sui pezzi mobil efe sul loro carter, qualgra occoma
conoscere |l senso del moto per evitare rischi,

Se del caso, nefle istruzioni devono figurare informazioni supplementari su talf rischi.

Se lorigine dei rischi pud essere dovuta ad un collegamento  difettoso, la progettezione o le Indicazionl figuranti  sugli

elementi da collegare e, se del caso, sul mezzi di collegamento devono rendere impaossibili | raccordi errat).

CEN ==
 NommeA: ENISO 12100
CENELEC | Altro 7
Norme; -ISOITR 14121-2
Note

La macchina  viene fornita  completamene montata  dal  Fabbricante. I personale  manutentora  dovra  ricevere
adeguata formazione in merito allo smontaggio/rimontaggio delle parti soggette 2 manutenzione,

Data scheda: 20/09/2018 V.R.:
Pfqgem:T o Masxh}na:
Motor Grader Motor Grader

Mod.: 140M
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RESS 1.5.5 Applicabile

1 Requisit] essenzlali dl sicurezza e di tutela della salute

1.5 Rischl dovuti ad altri pericoli

1.5.5 Temperature estreme
Devono essere prese opportune disposizioni per evitare qualsiasi rischlo di  lesion] causate dal contatto o dalia
vicinanza con parti della macchina o matetiali a temperatura elevata o molte bassa.
Devono inoltre essere prese le disposizioni necessarie per evitare i rischi di proiezione di materiali molto caldi o molto

freddi o per proteggere da tali rischi.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN ISO 13732-1; EN ISQ 13732-3
CENELEC | Altro

Norme: ISC/TR 14121-2

Condizionl operative

Normale; manutenzione; situazione di emergenza,
Sltuazmnl pericolose | Euentl pericolosi | Pericoli

3 1 Bruclatura
Zona pgrloplnsa

- Motore termico;
- Pompa drcuito idraulico.
Stima del rischio Inlzlale .

Se(2) | Fr(4) + Pr(2) + Av(3) CI(9): Suggente misure di sicurezza ISO/T R 14121-2:2013 p 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze fi Gravnté Classe cI (FI’+PI’+AV) Frequenza Probabllita Ewhbullta
(Se) 34 1 57 810 |1113] 14-15 (Fr) (Pr) { (Av) ]

Fr<=1h " 5 Molto alta 5
1h<Fr<=24h 5! probabile 4

Marte, perdita di un othib o di un braccle
Permanents, perdita di dita

Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossibile 5
: Reversibile, pronto soccorse 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1 Probabile 1

Misure di pmtezione | Protezionl | Mlsure dl pmtalone oomplementarl

Al fine di porteggere gli operatori dal rischio di contatto con le parti calde {nello specifico il motore termico e la pompa
}, sono state installate opportune protezioni poste a  distanze adeguate dai punti  pericolosl. Le protezioni, con
motore a regime ordinario, non sono particottrmente calde, tali da generare scottature alluomo. L'abitacolo  di
comando e In generale tutte le parti normalmente accesibll senza la rimozione di non & esposte a percoli di contatto
con parti a temperature estreme,

Stima del rischio finale
Se(2) | Fr{4) + Pr{1) + Av(1) = CI(6): OK 1SO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibride
Conseguenze / Gravita _ Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza ° Probabilith ' Evitabilitd
(Se) 34 | 57 810/ 11-13] 1415 ) (P} | {(Av)
Moarte, perdita di un occhlo o di un bracdo 1 Fr<=1h " 5 Moltoalta 5
Permanente, perdita di dita 1 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
. Reverslblle, attenzione medica ? 24h<Fr<=14g 4: Possibile 3 Impossibile 5
: Reversiblle, pronto soccorso | 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
1 Fr=1la 2 Trascurablle i thqbile b
Rischio residuo
Possibilita di surriscaldamento dei motori In caso d guasto. Prescrizione di seguire il programma di manutenzione dei
motori e degli organi di trasmissione come da programma del costruttore,
Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 Conforme ‘
Progetto: Macchina:
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RESS 1.5.6 Applicabile
1 Requisiti essenziali dl sicurezza e di tutela della salute
1.5 Rischi dovuti ad altri perlcoli
1.5.6 Incendio
La macchina deve essere progetiate e costruita It mode da evitare qualsiasi rischio dYincendic o di  surriscaldamento
provocato  dalla macchina stessa o da  gas, lquidi, polverl, vapori od altre sostanze, prodoti o  utilizzati  dalla
macchina.
CEN 7
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B:  EN ISO 19353; EN 60204-1
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2
Condizionl operative H
Normale; manutenzione; situazione di emergenza. H
Shtuazioni pericolose I Eventi pericolosl |___Pericoli
6.3 Pericolo di incendio o esplosione
10.42 Incendi ed esplosioni
Zona pericclosa ) o
Motori elettrici, pompa idraulica, motore termico, parti infiammabili.
Stima del rischio iniziale
Se(4) | Fr(2) + Pr(2) + Av(3) = CI(7): Richieste misure di sicurezza ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita . Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilitd Evitabilith
| (Se) ''34 ; 57 810 |11-13: 1415 (FH (Pr) (Av)
Marte, perdita di un ocehio o di un braccio Fresih 5 Mokoata 5
Permanente, perdita di dita 1h<Fre<=24h 5 Probabile 4| i
Reversibile, attenzlone medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso 14g<Fr<=1la 3, Raramente 2| Pussibile 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1 Probablle 1
Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari
Le fonti dl Innesco sono state drasticamente ridotte. Glf unici materiall Infiammabill presenti sono le parti in plastica
dell'abitacolo e def quadr elettrici, le guamizioni dei cavi elettrici, gil pneumatici.
In ognl caso sono stati utiizzatl motori elettrici e compomenti certificati dal costruttore e protetti  contro i pericoli
dincendio.
Stima del rischio finale
Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) = Ci(4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza = Probabilita Evitabiliz
(Se) 34 | 57 1 &10 1113 14-15 (Fr} | P (Av)
Morte, perdita di un occhio o dl un braccio Fre=1h s Maltb alta 5 '
Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
Reversibile, attenzlone medica 24h<Fr<=14q 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soecorso Mg<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1"‘ Probablle 1
H
Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 1/1 Conforme
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RESS 1.5.7 Applicabile

1 Requislitl essenzlali di sicurezza e di tutela della salute

1.5 Rfschi dovuti ad altr pericoli

1.5.7 Esplosione
La macching deve essere progettata e costruita in medo da  evitare qualslasi rischio di  esplosione provocato dalla
macchina stessa o da gas, liquidl, polveri, vapori od altre sostanze prodotti o utilizzati dalla macchina.
la maochina deve essere, per quanto riguarda | rischi di  esplosione dovuti allutilizzo in  atmosfera potenzialmente
esplosiva, conforme alle specifiche direttive comunitarie. |

CEN

Norme A: EN ISO 12100
MNorme B: EN 1127-1; EN 60204-1; EN 1127-2
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2
Condlzion] operative
Normale; manutenzione.
Situazioni pericolose | Eventi pericolos! | Pericoli
7.5 Esplosione
Zona pericolosa o
Motare termico, sistema di distribuzione del carburante e serbatolo.
Stima del rischio inizlale
Se(4) | Fr{3) + Pr(2) + Av(1) = CI(6): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravitd t  ClasseCI(Fr+Pr+AY) . Frequenza | Probabilith Evitabilita
: (se) " 34§ 57 810 '1113: 1415 ) (Pr} (Av) !
e . - o y 9 S = - . ] i
‘Morte, perdita di un occhic o di un braccio " Fr<=1h 5 Molto alta 5 1 !
!Permanente, perdita di dita Ih<Fr<=24h 5 Probabile 4 )
;Reversiblle, attenzlone medica 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
'Reversiblle, pronte soccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Posslblle 3
o Fr=la 2 Trascurabile 1 Probabile 1
Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione complementari )
Il rschlo di esplosione pud verificarsi  allinterno  del serbatolo del gasolio o nei pressi del bocchettone  sdi
alimentazione dello stesso. Il serbatorio & stato  progettato per minimizzare [l'evaporazione e per evitare la
formazione dI fonti d'innesco.
Indicazioni Istruzioni -
Se la macching & utilizzata in locali chiusi, & necessario garantire un ricamblo d'aria adeguato all'intero locale.
Stima del rischlo finale
Se(4) | Fr(2) + Pr{1) + Aw(1) = CI{4): Suggerite misure d| slcurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravitd Classe CI (Fr+Pr+Av) | Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) 34 | 57 | &0 = 11-13 1415, (Fr) (Pr) (Av) ! i
' Morte, perdita di un occhio o di um bracdio 4 4 Fr<=1h ', Molto alta 5 ] :
Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probaile 4 i
' Reversiblie, attenzione medica ! 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorse 1 l4g<Fr<=1la 3' Raramente 2 Posslblle 3
Fr>la 2 Trascurablle 1_ Probabile 1
Data scheda: 20/09/2018 VJRa: VRQ-001 171 Conforme i
Progetto: Macchina: -
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.5.8

1 Requisit] essenzlali di sicurezza e di tutela della salute

1.5 Rischi dovuti ad altri pexicoll
1.5.8 Rumore

Tel. +39 0422526299 :

. Al
Fax. +39 0422526296 .
EioGsupekennt]

Applicabile i

La macchina deve essere progettata e costruita In modo tale che rischi dovuti all'emissione di rumore aereo siano
ridotti al livelle minimo, tenuto conto del progresso tecnico e defla possibilith di disporre di mezzi atl a limitare il

rumore, in particolare alla fonte,

Il liveflo delFemissione di rumore pud essere valutato in riferimento ai dati comparativi di emissione di macchine simili.

CEN
Norme A:  EN ISO 12100

Norme B:  1SO 3743-1;1S0 3743-2; IS0 3744; ISO 3745; IS0 3746; 1SO 3747; EN ISO 11200; EN 1SO 11201; EN
150 11202; EN IS0 11203; EN ISO 11204; EN ISC 11205; EN ISO 11688-1; EN ISO 4871

CENELEC | Altro
Norme: ISQ/TR 14121-2

C_gn_dizionl operative i

Normale,

Situazionirperlcof | Eventt perioolo;{ | Perlcoli

4.4 Perdita permanente dell'udito

4,5 Strass

4.6 Ronzii

10.26 Rumore al posto di lavore
Zona pericolosa

- Zona esterna nei presst della macchina;

- Abitacolo.
'Stlma del rischio iniziate

Se(2) | Fr(d) + Pr(3) + Av(S) = CI{12): Richieste rmisure df sicurezza

Conseguenze / Graviti
(Se}
"Morta, perdita di un ogdhlo o di un bracei
‘ Permanente, perdita di dita
 Reversibile, attenzione medica
: Reversibile, pronto soccorse

ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido

! Classe O (Fr+Pr+av) Frequenza , Probabilltd Evitabilita

"34 57 81001113 1415 () ! () _ (Av)

4 Fr<=1h 5. Mofto alta 5

) Ih<Fr<=24h 5 Probabile 4

¢ 24h<Fr<=]4g 4 Possibite 3 Imposstbile 5

1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Posslbile 3
Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezioni | Misure di protezione oqmplemgntarl

In fase di progettazione sono stati utillzzat accorgimenti e tecriologle atte a ridurre al minime 'emissione di rumore,

In fase di collaudo llimpianto ha risposto positivamente, limitando il rumore emesso ad un livello tale da non provocare

disturbi o Interferenze o da produrre danni all'udito.
L'abitacolo & stato studiato per limitare per quanto possibile il rumore proveniente dallestemo e dalla  macchina

stessa.

Gli allarmi sono facilmente udibiii e It rumore prodotto dall'impianto non Il copre.

Stima f:lgl rischio fingl_e .
Se(2) | Fr(3) + Pr(2) + Av(1) = CI(6):

Conseguenze / Gravita
~ (5e)

Meorte, perdita di un occhic o dl un bracclo
1 Permanente, perdita di dita
1 Reversiblle, attenzione medica

Reversibile, pronto saccorso

Data scheda: 20/09/2018

Progett:
Motor Grader

OK

ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Classe CI (Fr+Pr+Av) ' Frequenza ' Probabilltd Evitabilita
34 | 57 | §10 ,11-13 | 1415 (Fr) ' P (Av}
Fr<=1h 5 Molto alta 5
1h<Fr<=24h 5 Probablle 4, .
24h<Fr<=14g 4 Possibile 3| Impossiblle 5l &
l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2, Trascurabile 1 Probabile 1
V.R.: VRQ-001 1! Conforme
Mauching.-____ = )
Motor Grader Anno: 2016

Mod.: i40M

Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.5.9 Applicabile

]
i
1 Requisiti essenziall di sicurezza e di tutela della sahste i
1.5 Rischi dovuti ad altvi pericoli
1.5.9 Vibrazioni
la macchina deve essere progettata e costruita in modo tale che i rischi dovuti alle vibrazioni trasmesse dalla
macchina siano ridoti al livello minimo, tenuto conto de! progresso tecnico e della disponibfiita di mezzi attl a ridurre le
vibrazioni, in particolare alla fonte.

1l livello dell'emissione ¢i vibrazioni pud essere valutato in riferimento al dati comparativi di emissione di macchine
simili,
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B; EN 1299; EN 12786; EN 1032; EN 30326-1; EN ISO 20643
CENELEC | Alro
Norme: ISO/TR 14121-2
Condizioni op_eratlve
Normale.
Sltuazlon] perloolnse | Eventi perlooloﬂ | Pencolt
5.2 Disturbi lombarl i
5.5 Trauma della colonna vertebrale j &
8.4 Stress
Zona pericolosa
Abitacolo- sedile del conducente
Stlma del rischio |mZIaIe
Se(2) | Fr(3) + Pr(1) + Av(3) CI(T) OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravith Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita
(se) 34 ¢ 57 810 1113 1415 n (Pr) (Av)
i Morte,- pei'dlta dl un acchic o di un bracdo Fr<=1h 5 Molto alta 5 :
Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5, Probabile 4
Reversiblie, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4’ Possibile 3, Impossiblle 5
Reversiblle, pronto seccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2, Possibile 3
Fr>la 2, Trascurabile 1" Probabile 1

Misure dl protezione | 'Protezlnni [ Misure di protezione com plemenjari

Mod.: 140M

Per ridurre Il pericolo da vibrazionl trasmesse dal gruppo motore termico & stat installato un sedile ammortizato
compatibile con il livello di vibrazioni prodotte dalla macchina,
Stima del rischio ﬁnale
Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) CI(4) OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita _Classe CI (Fr+Pi+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) 34 | 57 810 11-13 1415 (Fr) {Pr) I (Av)
Morte, perdita di un occhio o di un bracdio. 4 Fre=1h 5 Molto alta 5
; Pexmmanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
EReversibi[e, attenzlone medica d 24h<Fr<=14g 4 Possiblie 3 Impessiblile 5
Reversibile, pronto soocorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2_Trascurahile 1 Probabite 1
Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 i Conforme
Progetta: Macchina: . ‘
| Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Matricola: CAT 0140M T BODO4807
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RESS 1.5.10 Non applicabile
1 Requisitl essenziali di sicurezza e di tutela dellz salute
1.5 Rischi dovuti ad alirf pericoli
1.5.10 Radiazioni
le emissionl indesiderabili di rediazioni da parte della macchina devono essere eliminate o essere ridotte a livell che
non producono effetti negativi sulle persone.
Ogni  emissione di radiazloni fonizzanti funzionali deve essere ridotta al lvelio minimo  sufficiente per i1 cometto
funzionamento della macchina durante la regolazione, 1l funzionamento e ia pulitura. Qualora sussistano rischi s
devono prendere le necessarie misure di protezione,
Ogni  emissione di radiazioni non lonfzzanti funziomali durante la regolazione, il funzionamente e la  pulitura deve
essere ridotta a livelli che non producono effetti negativi sulle persone.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 12198-1; EN 12198-2; EN 12198-3; EN 60204-1
CENEFCl Mo
Norme: 1SO/TR 14121-2
Data scheda: 20/09/2018 VR 11}
— Mag:{hlna:_ e l
Maotor Grader Motor Grader Anno: 2016
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RESS 1.5.11 Applicabile ?

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1.5 Rischi dovuti ad altri pericoli
1.5.11 Radiazicne asterna

La macchina deve essere progettata e costruita In modo tale che i suo funzionamento non sia perturbato dalle
radiazioni esterne.
CEN

Norme A: EN ISO 12100
CENELEC 1. Altro .

Norme: ISO/TR 14121 2
Condizioni operative -
Normale; manutenzione; situazione di emergenza.
Sltuazlonl perloolose I Eventi perlcolnﬂ | Permll
2.7 Pericoli dovuti a campi elettrumagnetlm, specialmente per muwrnentt Imprevist
Zona pericolosa
Tutta la macchina
Stima del rischio iniziale
(Pil1 operatori) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Se(4) | Fr(3) + Pr{3) + Av(3) = CI(9): Richleste misure di sicurezza

i

1 Conseguenze / Gravith _ Classe I (FF+PF+AV) Frequenza Probabilith Evitabilita
‘ (se) 34 1 57 , 810 11113 1415 (Fn *r) )
Morte, perdita di un occhio o di un braccio 4 Fr<slh 5 Molto alta 5
Permanente, perdita dl dita 3 1h<Fr<=24h 5, Probablle 4
Reversibile, attenzione medica ¥l , 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossibile 5.
Reversibile, pronto soccorso 1 I4g<Fr<=1a 3, Raramente 2 Possibile 3

'Fr»1a 2 Trascurablle 1 Probablle 1

Misure di protezione [ Protezioni | Misure di pratezione complementari

I componenti elettrici ed elettronici sono tuttl element! marcati CE secondo le direttive di settore.
Gli impianti elettricl, 1 dispositivi di comando e i dispositivi di trasferimento dati via radio sono realizati conformemente
alle direttive di settore

Stima del rlschlo finale

(Pil1 operatorl) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Se(2) [ Fr(2) + Pr{1) + Av(1) = CI{(4): OK

Conseguenze / Gravitd _ Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabiliti Evitabilita §

{5e) , ¥ 57 810 | 11-13/14-15 . {Fr) (9] (Awv) !

Morte, perd:t'a di un occhio o di un braccio 4 Fr<=1h " 5. Molto ata - 5 - t

Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5’ Probabile 4 ;

Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4. Posslbile 3 Impossibile 5 i

Reversibile, pronto soccorso i 14g<Fr<=1a 3’ Raramente 2 Possibile 3.7

Fr>1a 2 Trascurablle 1 Probabile 1 i

= i

i

;

i

1

'

i

Data scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 1n Conforme
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RESS1.5.12 _ Non applicabile
1 Requisiti essenziali di sicurezza a di tutela della salute
1.5 Rischi dovut! ad altri pericoli
1.5.12 Radlazioni laser
In caso di implego di dispositivi faser va tenuto conto delle seguenti disposizioniz i
- | dispositivi laser montati su macchine devono essere progettati e costruiti in modo da  evitare qualsiasi radiazione
involontaria,
- i dispositivi laser montati sulle macchine debbono essere protetti In modo tale che né le rediazioni utili, né e
radiazionl prodotte da riflessione o da diffusione e le radiazioni secondarie possano nuocere alla salute,
- i dispositivi ottici per l'osservazione o la regolazione di dispositivi laser montatf sulle macchine devono essere tali che
{e radiazioni laser non creing alcun rischio per la salute.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN ISO 11553-1; EN ISO 11553-2; EN 12254; EN ISQ 11145; EN ISO 11252: EN IS0 11554
CENELEC | Altro
Morme: [ISQ/TR 14121-2
]
H
{
Data scheda: 20/09/2018 V.R: 171
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RESS 1.5.13 Non applicabile

1 Requisitl essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.5 Rischl dovuti ad altri pericoli

1.5.13 Emissioni di materie e sostanze pericolose
la macchina deve essere progettata e costuita In modo tale da evitare 1 nschi i inaiazione, ingestione, contatto con
la pefle, gli occhi e le mucose e di penetrazione attraverso la pelle delle materie e sostanze pericolose prodotte.
Se il pericolo non pud essere eliminato, la macchina deve essere equipaggiats in modo che le materie e sostanze
pericolose possano essere captate, aspirate, precipitate mediante vaporlzzazione di acqua, fikrate o trattate con un

altro metodo altrettanto efficace.
Qualora 1l processo non sia  totalmente chiuso durante il normale funzionamento della macching, | dispositivi di

captazione e/fo di aspirazione devono essere situati in modo da produrre il massimo effetto.
CEN

Norme A: EN ISO 12100
Norme B:  EN ISO 14123-1; EN ISO 14123-2

CENELEC | Altro
Norme: ISOfTR 14121-2

Data scheda: 20/09/2018 V.R.: 11
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BODO4807
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: RESS 1.5.14

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute
1,5 Rischi dovuti ad aitri perlcoli
1.5.14 Rischio di restare imprigionati in una macchina

Tel. +39 (0422526299 :

Fax. +39 9422525295

Non applicabile

la macchina deve essere progettats, costruta o dotata i mezzi che consentang di evitare che una persona restl
chiusa allinterno o, se cid non fosse possibite, deve essere dotata di mezzi per chiedere ailto.

CeW

Norme A:  EN ISO 12100

Norme B: EN 547-1; EN 547-2; EN 547-3
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Data scheda: 20/09/2018 ViRt
—— e e
| Motor Grader Motor Grader

Mod.: 140M

171 |

Matricola: CAT 0140M T BODO4807
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' RESS 1.5.15 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.5 Rischi dovuti ad altd pericoli

1.5.15 Rischio di scivolamento, inciampo o caduta
le parti della macchita sulle quali & previsto lo spostamentc o lo stazionamento delle persone devono essere
progettate e costruite in modo da evitare che esse scivoling, inciamplno o cadano su tali parti o fuor di esse.
Se opportuno, dette parti devono essere dotate di mezl di presa fissi rispetto allutilizzatore che gl consentanc  di ;
mantenere la stabllita. i !

CEN

Norme A: EN ISO 12100
Norme B:  EN ISO 14122-1; EN ISQ 14122-2; EN ISC 14122-3; EN ISO 14122-4

CENELEC | Altl‘o
Norme: ISO/TR 14121 2

Condlzloru opemtlve
Normale; manul:ennone, 5|tuazlone di emergenza.
Situazionl pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli
4.2 Perdita di conoscenza
9.2 Leggero malessere
Zona perlcolosa
Protezioni Iaterall con sensore di apertura,
Stima del rlschlo iniziale

Se(3) | Fr(4) +Pr(3) + Av(3) = CI(10) Rlchteste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze I Grcwﬂ:é Classe C' (FF+PF+AV) . Frequenza Probabllith :  Evitabilith
(Se) i34 ‘f 57 , 8-10 ' 11-13, 1415 {Fr) (Pr) 1 (Av)

Morte, perdita di un occhio o di un braceie 4 Fre=ih "5 Moito aita 5

Permanente, perdita dl dita 3 1h<Fr<=24h 5 Prcbablle 4

Reversibile, attenzione medica i 24dh<Fr<=14g 4 Possiblle 3, Impossibile 5

Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr=la 2 Trascurablle 1 Probabile 1

Misure di protezione | Protezionl | Misure di prubaionemmplgmentari
La macchina & stata progettata per evitare che le persone rimangano intrappolate all'intemo dei punti accessibili..
Indicazioni istruzioni
Segnalazione di pericolo di Inclampo dovuto ad element! sporgenti rispetto alla forma generale della macchina (come

ad esempio |a lame livellatrice).
Stima del rischio finale

Se(1) | Fr{2) + Pr{1} + Av(1) = CI{4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probablllta Evnabll[té
(Se) 34 | 57 810 1113 1415 (Fr) ‘ ¢ )
Morte, perdita di un occhio o di un braccio 4 Fre=th E Molto alta 5 o
: Pesmanente, perdita di dia 3 | 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4
. Reversiblle, attenziane medica b 24h<Fre=14g 4P Possiblle 3 Impossibile 5
! Reversiblie, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3, Raramente 2 Possiblle 3
! Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probabile 1
bata scheda: 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 ! Conforme
_ Pragetto: _Macchina:
Motor Grader Mui:r Grader Anno: 2016

Mnd.. 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 1.5.16 Applicabile

1 Requisiti essenziall di sicurezza e di tutela della saluta ]
1.3 Risthi dovuti ad aitrl pericoli
1.5.16 Fulmine

le macchine che necessitano di protezione dagli effett! del fulmine durante Muso devono essere equipagglate in  modo
da scaricare al suolo le eventuali scariche elattriche.
CEN )
Norme A:  EN IS0 12100
Norme B: EN 60204-1 i
CENELEC | Altro ]
Norme: ISO/TR 14121-2 k

Condizionl operative
Normale; sftuazione di emergenza.
;ona_ pericolosa
Tulta la macchina
Stima del rischio inlziale
(Singolo operatore) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido
Se(4) | Fr(2) + Pr(1) + Av(3) = Ci{6): Richiesta misure di sicurezza

Conseguenze / Gravita | Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilith = Evitabilta
(Se) ' 34 |57 | 810 ' 11130 1415 (F) (Pr) (Av)
;Morté,- perdita di un oochio'b'dl un braccio 4 Fre=1h ’ 5 Moito alta 5 ’
'Pennanmte, perdita dl dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probablle 4
{ Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossiblle 5
iReverslhlle, pronto soccorso i . 14g<Fr<=1a 3. Raremente 2 Possibile 3 t

" Fr>1a 2 Trascurabile 1 Probablle 1

Misure di protezione | Protezionl | Misure di protezione complementar!

La macchine & idonea ad essere utiizata a clelo aperto ma non & dotats di dispositivi parafulmine o di altr dispositivi
attf a trasmettere a terra le scariche elettriche.
La macchina & utifizzabile all’aperto solamente in condizioni meteorologiche dl cielo sereno.
Indicazioni istruzioni
£ assolutamente proibito utilizzare la macchina all'apeito in condlzioni meteorologiche di tempo Instabile,
Qualora siano previsti temporali, sospendere le lavorazioni, spegnaere il motore e usclre dalla macchina.
Se s verfica un evento meteorologico con caduta di fulmini mentre 'Operatore & a bordo, rimanere alfintermo delia
macchina € non scendere per nessuna ragione, almeno fno al termine della perturbazione.
Se si verfia un evento metecrologico con caduta di fulmini e nessuno & a bordo della macchina, allontanarsi dalla

macchina e cercare un riparo sicuro.
Se 1 fulminl cadono in wvichanza alla macching, loperatore non deve nd salire sulla macchina, nd scendere dalla

macchina.
Stima del rischio finale )
(Singolo operatore)} ISO/TR 14121-2:2013 p. 6,5 Metodo ibrido
Se(4) | Fr(2) + Pr{1) + Av(1) = CI(4): Suggerite misure di sicurezza
Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilith Evitabilitd
(Se) 34 57 810 1113 1415 (Fr) [ {Pr) ‘ (Av)
Morte, perdita di un acchio o di un bracdo q 4 Fre=lh 5 Motoala 5
. Permanente, perdita di dita 1 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4 1
, Reversiblle, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4] Possiblle 3 Impossibile 5
: Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1 Probabile 1
i
H
¥
Data schedar 20/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 Conforme |
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno; 2016

‘Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.6.1 Applicabile
i
1 Requisiti essenziall di sicurezza e di tutela della salute
1.6 Manutenzigne
1.6.1 Manutenzione della macchina
I punti di regolazione e di manutenzione devono essere situati fuori dalle zone pericolose. Gl interventl di
regolazione, di manutenzione, di riparazione e di pulitura della macchina devono poter essere eseguiti sulla macchina
ferma.
Sa per motivi tecnici non & possibile soddisfare una delle precedenti condizioni, devono essere prese disposizioni per
garantire che dette operazioni possano essere eseguite in condizioni di sicurezza (cfr. punto 1.2.5).
Per le macchine automatizzate e, se del caso, per altre macchine, deve essere previsto un dispositivo di  connessione
che consenta di montare un dispositivo di diagnosi di ricerca delle avarle. .
Gli elementi delle macchine automatizzate che devono essere sostituiti  frequentemente devono essere  facilmente |
smontabili e rimontabli in condizioni di sicurezza. L'accesso a questi elementi deve consentire di svolgere questi
compiti ¢on i mezzi tecnicl necessari secondo il metode operativo previsto. [
CEN
Norme A; EN 150 12100
CENELEC | Altl'o ) N
Norme: ISO/TR 14121-2
Condizioni operative
Normale; manutenzione.
SIl:uazIonI permnlose | Eventi permolos[ | Pericoil
9.1.6 Posizionamento Inadeguato degli organi di comando manuali
9,1.7 Progettazione Inadeguata degli organi di comando manuali e del modo di azionarli
9,2.2 Pericoli provocat] da eccessivo 0 scarso impegno mentale, tensione
9.3.2 Errori dell'operatore {dovuti ad errato abbinamento della macchina con le caratteristiche e le capacitd umane)
Zona pericolosa
Tutta la macchina
Stima dgl ;ischio iniziale
(Pili operatori) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metedo ibrido
Se(2) | Fr(3) + Pr(2) + Av(3) = CI(8): Suggerite misure di sicurezza
i Conseguenze / Gravita ~Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita
T : _—
{se) 34 | 57 | 810 | 11-13 - 14-15 (Fr) (PO (A
Morte petdita di un occhlo o di un braccle Fr<=1h 5- Molto alta -1
: Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabite 4
Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4’ possibile 3, Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblie 3
Fr>1a 2 Trascurablle ”1 VProbabile 1
Misure di protezione | Pratezlonl | Misure di protezione complemen;arl
La maggior parte delle regolazioni & a comando elettrice o elettronico, pertanto sono situate nell'abitacolo, fuori dalle
zone pericolose.
Le regolazioni manuali sono sempre e solo possibili a macchina ferma, al pari delle operazionl dl manutenzione . H
Dispositivi elettronicl di diagnesi e segnalazione di avaria sono instaliati sulle principali parti meccaniche.
In fase di progettazione sono stati studiati accessl sicurf alle parti che devono essere sostitult! frequentemente.
La macchina & stata progettata e costruita in modo ¢he [l corretto utilizzo da parte delfoperatore sia facllmente
comprensibile tramite ¥ Manuale Istruzioni e le avvertenze a bordo macchina. }
1l pannello di comando, le indicazioni e i cartelli monitori bordo macchina sono melto chiarl e consentono una facile
gestione ai lavoratori e permettono di riconoscere e tenere sempre a mente i pericoli relativi alf'uso della stessa.
Le informazioni sono espresse in lingua italiana.
Indlr:azmnl |struzmn| =
Prescrizione di eseguire e operazioni d| manutenzlone e d| pulma a macchtna ferma
Istruzionl per la manutenzione redatto In modo chiaro, semplice e completo.
Segnaletica )
Vietato operare su
organl in moto
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 12! Conforme
Progetio: Maqchlng:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSDO4807
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RESS 1.6.1

Stima dal rischi_n ﬂljlale X
{Pill operatori}

i L e S M o 7 |

Fax. f39 0422526296
-hfo@suwbemlz.lt '

Applicabile ;

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

Se(2) | Fr(2) + Pr{1) + Av(1) = Ci{4): OK

(Se)

Mu}te, pt;mita di un occhio o di un braccio

Permanente, perdita dl dita
Reversibile, attenzlone medica
Reversiblle, pronto soccorso

Rischio regiduo

Conseguenze / Gravita

coeraasoll (Frsbrtiv)__ .}

Frequenza I‘ Probabilitd ' Evitabilita

Inosservanza volontaria delle pili comuni regole di sicurezza,

Data scheda; 21/09/2018

Progette: e
Motor Grader

; : 1 i I 1 !
© 34 0 57 | 810 ;1113 14-15, (Fr) ! (Pr} | (Av) Pk i
4 fresth 5 Moltoalta 5 ) '
3 ih<Fr<=24h 5 Probablle 4 1
2 24h<Fr<=14g 4, Possibile 3 Impossibile 5.
1 14g<Fre=1a 3, Raramente 2. Possibile 3
. Fr>la 2, Trascurablle 1 Probabile 1
i
13
)
i
|
V.R.: VRQ-001 22 Conforme
Mecthina:
Anno; 2016

Motor Grader

Mod.: 140M Matricola; CAT 0140M T BODD4807
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RESS 1.6.2 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e dl tutela della salute
1.6 Manutenzione
1.6.2 Accesso ai posti di lavoro e ai punti d'intervento utllizzati per la manutenzione

La macchina deve essere progettata e costruita

in modo da permettere

'accesso In condizioni di sicurezza a tutte e

zone 1n cui & negessario Intervenire durante il funzlonamento, la regolazione e la manutenzione della macchina.

CEN
Norme A: EN ISC 12100

Norme B: EN 547-i; EN 547-2; EN 547-3; EN ISO 14122-1; EN 1SQ 14122-2; EN ISO 14122-3

CENELEC | Altro

Norme: ISOfTR 14121-2

Condizioni operative
Normale; manutenzione,
Situazloni pericolose | Eventi perlcolosu ] Perluoll

1.2.4 Massa € velocita (energla cinetica di elementl in mowmento controllato © non controllatc)

4.5 Intereferenze con la comunicazione verbale, con i segnali acustici, ecc.)
10.2 Combinazlone di pericoli
Zona pericolosa
- Abitacolo;
- Vano motore e parti soggette a manutenzione.
S‘tima del rnschlo I ziale

Se(Z) | Fr(3) + Pr(2) + Av(3) CI(8) Suggerite misure di sicurezza

ISOfTR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo lbrido

Conseguenze ! Gravith ! Classe a (FF+F'F+AV) | Frequenza Probablifta Evitabllita
‘ {Se) 340 57 810 1143 1415 () @) (av) '
' Morte, perdita i un occhio o di un braccio ' Fre=th 5 Molto alta 5 ’
' permanente, perdita di dita -“ h<Fre=24h 5, Probablie 4
Reversibile, attenzione medica 24h<Fr<=14g 4 Possblle 3 Impossiblle 5
Reversibile, pronto soccorso i4g<Fr<=1a 3, Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1! Probablle 1
Misure di protezione | Protezioni | Misura di protezione complementari
La macchina & stata progettata in modo da permettere l'accesso In sicurezza in tutte le zone in cui & necessario

intervenire,
Stima del rischio ﬂnale .

Se(2) | Fr(2) + Pr(1) + Av(l) CI(4) 0K

ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido

i Conseguenze / Gravith . Classe cl (FF+PF+AV) Frequenza | Probabilita Evitabilitd
{Se) 34 ; 57 | 810 .1513 1415 (Fr) (Pr) ] (Av)
Morte, perdita di un occhio o di un bracdo 4 Fr<=1h " 5 Molto alta 5 o ‘;
Permanents, perdita di dita 3 lh<Fr<=24h 5 Probabile 4 !
Reversibile, attenzlone medica Hi 24h<Fr<=14g 4 Pgssibile 3 Impossibile 5!
: Reversiblle, pronto soccorse 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente ZEPossibile 3
:  Fr>la 2 Trascurabile 1: Prababile 1
!
1
'
1
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 111 Conforme i
Progetto: Macchina: i
Motor Grader . Motor Grader Anno: 2016
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RESS 1.6.3 Applicabile

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.6 Manutenzione

1.6.3 Isolamento dalle fonti di alimentazione dl energia
La macchina deve essere munita di dispositivi che consentono di Isolarla da ciascuna defle sue fonti di alimentezione di
energia. Tali dispositivi  devono essere identificati  chiaramente. Devono  poter essere bloccati, qualora la
riconnessione rischi di presentare un pericolo per le persone. 1 dispositivi devono Inoltre poter essere bloccati nel
caso in cui l'operatore non possa verificare l'effettivo costante isolamento da tutte le pesizioni cui ha accesso,
Nel caso di macchine ¢he possono essere alimentate ad energia elettrica mediante una spina ad Innesto, & sufficiente
la separazione della spina, a patto che l'operatore possa verificare da tutte [e posizioni cul ha accesso, che la spina
restl disinserita.
L'eventuale energia residua © Immagazzinata dopo [lisolamento della macchina deve poter essere dissipata senza
rischio per le persone.
In deroga al requisitc dei comml precederti, taluni dircuiti possono  non essere separatf dalla loro fonte di energia
onde consentire, ad esempio, 1 supporto di pezzi, la tutela di informazioni, [lluminazione delle parti interne, ecc. In
questo caso devono essere prese disposizioni particolari per garantire la slcurezza degli operatori,

CEN

Norme A:  EN IS0 12100
Norme B: EN 1037; EN 60204-1
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative
Normale; manutenzione.
Situazioni pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli o :
2.1 Contatto di persone con elementi normalmente in tensione {contatto diretto)
2,2 Contatto di persone con elernenti che entrano in tenslone in caso di guasto {contatto indiretto)
7.2.2 Awiamento Inatteso
10.32 Avviamento/uso non autorizzato
Zona pericolosa ) o B ]
Impianto elettrico, motore termico, strutture metalliche e carterizzazioni,
Stima del risc_hlo iniziale

Se(4) | Fr(4) + Pr(3) + Av(3} = CI{10): Richieste misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6,5 Metodo ibrido
Conseguenza / Gravita Classe C! (Fr+Pr+Av) Frequenza . Probabilit Evitabllita
(Se) 34 | 57 ;810 1113 1415 (F) : PN (Av)

: Morte, perdita di un occhia o di un bracgio 4 Fre=th " 5' Molto attz 5

- Permanente, perdita dl dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4,

' Reversiblle, atkenzione medica 2 2h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibife 5
“Reversiblle, pronto soccorso 1 l4g<Fr<=1la 3. Raramente 2 Passibile 3
i Fr>1a 2; Trascurabile 1, Probabile 1

Misure Qi__pmtgglqﬂg | Prpte__ziqpl i Misure Qi protezione oomplemenl;ari
Presenza di interruttore di spegnimento del motore termico con mantenimento defla tensione ai clreuiti elettrici, I

circuiti elettrici possono essere sezionati con Il selettore & chiave principale accessibfte dall'abitacolc.
Non sono previsti dispositivi dl scarico a terra delle tensioni residue, che comunque sarebbero di bassa intensity e

tenslone,
Stima del rischio finale
Se(3) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) = CI(4): OK 1SO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze / Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza ! Probabilith = Evitability
' (Se) i 34 57 | 810 [11-13 1415 (Fr) {Pr) (Av)
I Marte, perdita di un occhio o di un bratcio 4 Fr<=1h 5 Moto alta 5 !
Permanente, perdita dI dita 3 1h<Fr<=24h 5' Probahile 4,
| Reversibile, attenzione medica : 24h<Fr<=14g 4 Possiblle 3 Impossiblle 5
| Reversibile, pronto soccorso 1 14g<Fre=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
i Fr>1a 2, Trascurablie 1, Probabile ST
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-00i 1y Conforme i
[Progetho: Macchina: .
Motor Grader . Motor Grader Anno: 2016

; Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 1.6.4

1 Requisiti essenziali di slcurezza e di tutela della salute
1.6 Manutenzione
1.6.4 Intervento dell'operatore

la macchina deve essere progeltata, costruita ed equipaggiata in mede tale da limitare
essere  evitato, dovrd poter essere effettuato

degll operatori. Lintervento di un operatore, ognigualvolta non possa
faciimente e in condizioni di sicurezza.
CEN

Norme A: EN ISO 12100
CENELEC | Aitro
Morme: ISQ/TR 14121-2
Note o
Per operare correttamente la macchina deve essere condotta da un operatore a bordo.
Non ¢'& bisogno di altri operatori durante la fase di lavoro o di preparazione al lavoro.

Data scheda: 21/09/2018 V.R:
Progetto: . Macchina:
Moctor Grader Motor Grader

11

~ Tel. +39 0422526299
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Non applicabile

la necessita dintervento
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. RESS 1.6.5 Non applicabile co

1 Requisiti essenziali dI sicurezza e di tutela della salute ‘ }
1.5 Manuienzione )
1.6.5 Pulitura delle parti interne !
La macchina deve essere progettata e costruita in modo che la pulitura delle parti interne della macchina che ha
contenuto  sostanze © preparazioni pericolose sla  possibile senza penetrare in tali parti inteme; lo stesso dicasi per
leventuale svuotamento completo, che deve poter essere fatto dall'esterno, Se & impossibile evitare di penetrarvi,
la macchina deve essere progettata e costruita In modo da  consentire  di effettuare la pultura in condizioni di '
sleurezza, '
CEN

Norme A: EN ISO 12100
Norme B: EN 547-1; EN 547-2; EN 547-3
CENELEC | Altro

Nome: ISO/TR 14121-2

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 11
i Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

i\lod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 1.7.1 Applicabile

1 Requisitl essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.7 Informazioni

1.7.1 Informazionl e avvertenze sulla macchina

1.7.1 Informazloni e avvertenze sulla macchina
Le informazioni e le awvertenze sulla macchina dovrebbero essere fornite preferibilmente In forma di  simboli o
pittogrammi  facilmente comprensiblll. Qualsiasi informazlone © avvertenza scritta od orale deve essere espressa nella
o nele lingue uffidali della Comunid, che possono essere determinate, conformemente al  trattato, dallo Stato
membro in cui & Immessa sul mercatc efo messa in servizio la macchina e pud essere corredata, su richiesta, della o

delle versioni linguistiche comprese dagli operator.
CEN
Norme A; EN ISO 12100 %
Norme B: EN 981; EN 61310-1; EN 61310-2
R

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative
Normale.
Situazloni permolose | Eventi pencolosu | Perlcoli
9.1.3 Perlcoll provocati da Inadeguata progettazione o identifi icazione del oomandi manuah
9.1.4 Pericoli provacatf da inadeguata progettazione, o posizionamento di dispositivi di segnalazione visiva
9.3.1 Pericoli provocatt da errore umano, comportamento umano
9,3.4 Istruzioni Insufficienti al guidatore/operatore
Zona pericolosa
Qualsiasl zona in prosslmlté della Macchma, durante il normale cicdo di lavoro o per le operazioni manutenzione da

parte di personale addetto
Misure di protezione | Proteziom [ Misure dl protezione complemen’carl

La macchina & stata progettata e costruita in modo che il corretto utilizzo da parte dei Iavoraton sia ﬁ-mlmente
comprensibile tramite I Manuale Istruzioni e le avvertenze a bordo macchina.
Le indicazioni, le spie di segnalazione e i cartelli monitori a bordo macchina seno maolte chiari.
Le informazioni sono espresse in lingua italiana.
Iuschlo residuo

Erron di conduzmne La macchlna deve essere condotta da personale esperto ed adeguatamente formato sulle
procedure previste dal manuale d'uso.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 ifi Conforme
Progetto: Macchina: .
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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'RESS 1.7.1.1 Applicabile '
. = b
1 Requisiti essenzlali di sicurezza e di tutela della salute E )
1.7 Informazioni ;

1.7.1 Informazloni e avvertenze sulla macchina
1.7.1.1 Informazioni e dispositivi di informazione
Le informazioni necessarie alla guida di una macchina devono essere fornite in forma chiara e facilmente 1 :
comprensibile, Non devono essere In quantita tale da accavallarsi nella mente dell'operatore. P
Le unita di visuallzzazione o qualsiasi altro mezzo di comunicazione interattiva tra operatore e macchina devono
essere di facile comprensione a impiego. 4

CEN

Norme A: EN ISO 12100 i
Norme B:  EN 894-1; EN 894-2; EN 61310-1; EN 61310-2; EN 61310-3; EN 842; EN 081 V)
CENELEC | Altro. 7 : g

Norme: ISO/TR 14121 -2

Condlzmnl operative !

Normale; manutenzlone, 5|tuazmne di emergenza. L
Sltuaziom perloolose ! Eventn peru:olosl | Pericoli

9.2.2 Pericoli provocatl da eccesrvo © scarso |mpegno mentale, tenslone

9.3.1 Pericoli provocati da errore umang, comportamento umano

9.3.4 Istruzionl insufficient! al guidatorefoperatore H
Znna perlcolosa

Quailsiasi zona In pmsﬂmité del!a Macchina, durante il normale ciclo di lavoro o per le operazioni di manutenzione da '
parte di personale addetto. i
Mlsure di protalone 1 Probezrom | Misure di pwtezlone oomplementari i

Il sistema di comando & stato programmato per essere il plil semplice poss]blle Le |5truz.|oni S0N0 chnare e preclse,
adatte ad essere comprese anche ai non madrelingua con un livello medio dl taliano.

Rischio rslduo
Errori di conduzrone La macchma deve essere condotta e gestrla da personale eSperto ed adeguatamente formato
sulle procedure previste dal manuale d'uso.

Data scheda; 21/05/2018 V.R.: VRQ-001 1/1 l Conforme i

Progetto: Macchina:
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RESS 1.7.1.2 Applicabile

1 Requislti essenziali di sicurezza e di tutela della salute

1.7 Informazioni

1.7.1 Informazionl € avvertenze sulla macchina

1.7.1.2 Dispositivi di allarme
Quando la slcurezza e la salute delle persone possono essere messe in pericolo da un'avaria di uma macchina che
funziona senza soiveglianza, la macchina deve essere attrezzata in modo da emettere un segnale di  awvertenza

sonoro o luminoso adeguato.
Se la macchina & munita di dispositivi di avvertenza, essi devono poter essere compresi senza ambiguity e facimente

percepiti,. Devono essere prese misure opportune per consentie all'operatore di  verificare la  costante efficienza  di
quest dispositivi di avvertenza.
Devono essere applicate le  disposizioni delle specifiche direttive comunitarie concementi | colori ed | segnali di
sicurezza.

CEN

Norme A: EN ISO 12100
Norme B:  EN 61310-1; EN 981
(_:_E_NE_I:EC | Altroﬁ e

Norme: ISOYTR 14121-2

Condizil_)ni operative )

Normale; manutenzione; situazione di emergenza,

Zona pericolosa
Qualsiasi zoma i prossimitd della Macchina, durante il normale ciclo di lavoro o per le operazioni dl manutenzione da
parte di personale addetto.

Misure di protezione | Pro‘bezioni | Misure d pro_tezione complementar]

Sono state Installate segnalazioni luminose € sirene di avvio e stop d’emergenza.
1 dispositivi di allarme soncro e visivo installatl sono conformi alle preserizion! normative in corso di validitd.
S| tratta di segnali chiaramente comprensiblll per gli operatori istruitl.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRO-U01 iji Conforme |
Progetto: Macchina: =
Motor Grader . Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BID04807
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1 Requisiti essenziali di slcurezza e di tutela dellz salute
1,7 Informaziori
1.7.2 Avvertenze in merito ai rischf residui
Nel cass in cui permangano del rischi, malgrado slano state adottate e misure  di  protezione
progettazione, le protezioni e e misure di protezione  complementar, devono essere  previste
avvertenze, compresi i dispositivi di avvertenza.
CEN
Norme A: EN ISO 12100
Norme B:  EN 61310-1; EN 842; EN 981
CENELEC | Altro

Nome: ISO/TR 14121-2

Condlzmm operative

Normale; manutenzlune, situazione df emergenza.
Situazmnl perlcolose | E\rentl perfcolosl | Pencoll
9.14 Perlcorl provocati da |nadeguata progetlazione, 0 posuznonamento di dlsposmw dl segnalazlone visiva
9.1.5 Assenza o inadeguatezza di mezzi di segnalazione acustici o Visivi
9.3.5 Errore umano, comportamento umano
Zona permnlosa

o g = e — w —

Tutta la macchina
Misure di protezione | Protezionl | Misure di_ protezione complementari
1 dispositivi df avvertimento sono stati scelt @ coliocat! In medo da rendere agevole il loro controllo e tall avvertimenti
sono riportati net Manuale d'uso e manutenzione,
Indicazioni istruzioni
Quanto gia Indicato nelle schede della presente Valutazione del Rischi.
Rischio residuo

Inosservanza delle istruzioni da parte del lavoratorl.
Rischt residul legati possibili distrazioni def lavoratori o a mancanza di attenzione.

_Frog’etto:‘ R Macchina: )
Motor Grader Motor Grader

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BID04807

Tel. +39 0422526299

Fax__+‘39,770422526_296

info@superbeton.it

RESS 1.7.2 Applicabile ¥

intagrate nella

necessarie

Data scheda: 21/05/2018 V.R.t VRQ-001 /1 Conforme

Armno: 2016
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RESS 1.7.3 Applicabile

1 Requisiti essenzlali di sicurezza e di tutela della salute
1.7 Informazionl
1.7.3 Marcatura delle macchine
Ogni macchina deve recarg, in modo visibile, leggibile e indelebile, aimeno le seguenti indicazioni:
- ragione sociale e indirizzo completo del fabbricante €, se del caso, del suo mandatario,
- designazione della macchina,
- marcatura «CE» (cft. allegato III),
- designazlone della serie o del tipo,
- eventualmente, numero di serie, :
- anno di costruzione, cioé I'anno in cui sl & concluso il processo di fabbricazione.
E vietato antedatare o postdatare la macchina al momento dellapposizione della marcatura CE.
Inoltre, la macchina progetiata e costruita per T'utilizzo In atmosfera esplosiva deve recare I'apposita marcatura.
La macchina deve anche recare indicazioni complete riguardanti il tipp di macchina, nonché l= indicazioni Indispensabili
alla sicurezza di wtifizzo. Dette informazioni sono soggette al requisiti di cui al punto 1.7.1,
Se un elemento della macchina deve essere movimentato durante [Putilizzazione con mezzi di sollevamento, la sua
massa deve essere indicata in modo legglbile, indelebile e non ambiguo.
CEN_ _ :
Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 82079-1
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative
Non specificata.

Note
Marcatura effettuata secondo le modalitd e prescrizionl imposte dalla Direttiva macchine, Direttiva rumore e Direttiva '
compatibilith elettromagnetica. H

Oltre alla marcatura, applicata al tetaio sul finaco siniustro, la macchina riporta i segni grafici e gh avvertiment! di cuf
alla presente valutazione del rischi e altri qui non citati. Sono stati inoltre redatti manuale d'use e manutenzione e
dichiarazione CE di conformitd.

Macchina non operante in atmosfera esplosiva e non producente gas o atmosfere potenzialmente esplosive.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 1/1 | Conforme
 Progatto: . Macchina:
F - 2 e o
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matrlcola: CAT 0140M T B9DO4807
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RESS 1.7.4 Applicabile
1 Requlsiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute i
1.7 informaziont
1.7.4 Istruzionl
1.7.4 Istruzloni
Ogni macchina deve essere accompagnate da  istruzioni per l'uso neffa o nelle lingue comunitade ufficiali dello Stato
membro in cui la macchina & immessa sul mercato efo messa in servizio.
le istruzioni che accompagnano la macchina devono essere  «Istruzioni origingli» © una «Traduzione delle istruziont
originali»; in tal caso alla traduzione deve essere allegata una copia defle istruzianl orginali.
In deroga a quanto sopra, le istruzionl per la manutenzione destinate ad essere usate da un personale specializzato
Incaricato  dal fabbricante o dal suo mandataric possono essere fomite In una sola lingua comunitaria compresa da
detto personale.
Le istruzloni devono essere elaborate seconds i principl elencati qui di seguito.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
Notme B: EN B2079-1
CENELEC | Altra
Nomme: ISO/TR 14121-2
Condiziont operative
Non specificata.
Notg B
Sono state redatte le istruzioni originali in lingua italiana. Le istruzioni per la manutenzione sono in lingua itafiana.
i
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRG-001 11 Conforme
_ Progetto: Macching:
Motor Grader + Motor Grader Anno: 2016 |

" Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04S07
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RESS 1.7.4.1 Applicabile !
1 Requisiti essenziall di sicurezza e dl tutela della salute | ¢
1.7 Informazioni i
1.7.4 Istruzion|
1.7.4.1 Principi generali di redazione
a) Le lIstruzioni devono essere redatte in una o pill lingue ufficlali della Comunitd, I fabbricante o Il suo mandatario si
assume [a responsabllita di tali istruzioni apponendovi la dicitura «Istruzieni originali».
b) Qualora non esistano «Istruzioni originali> nella o nelle lingue ufficall del paese di utilizzo della macching, |l
fabbricante o il suo mandataio o chi immette la macchina nella zona linguistica in questione deve fomire la traduzione
nella o nelle lingue di tale zona. Tall traduzioni devono recare la dicitura «Traduzione delle Istruzion! originali».
c) Il contenuto delle istruzioni non deve riguardare soltanto l'uso previsto della macchin, ma deve tener conto anche
delluso soorretto ragionevolmente prevedibile.
d) In caso di macchine destinate allutlizzazione da parte di operatori non professionall, la  redazione e Ia
presentazione delle istruzioni per l'uso dewvono tenere conto del livello di formazione generale e della perspicacia che
¢i sl pud ragionevalmente aspettare da questi operatoti.
CEI'{ - B
NormeA EN ISO 12100
Notme B: EN B2079-1
CENELEC | Altru
Norme: ISO/TR 14121~2
Condizioni operative
Non specificata.
Note
Istruzioni redatte in lignua italiana. Le istruzioni sono state redatte cercando di utllzzare un  linguaggio semplice e
facimente comprensibile anche dal non madrelingua con una conoscenza media della lingua italiana e da parte di
operatori non professionall, le Istruzionl tengono conto, per quanto possibile, delluso  scorretto  ragionevolmente |
prevedibile di tutta la macchina e dei singoll componenti. i
¥
.
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 Conforme ;
Progefto: Macchina: -
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016 °

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 1.7.4.2 Applicabile ,s

1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute H
1.7 Informazionl

1.7.4 Istruzioni

1.7.4.2 Contenuto delle Istruzioni

Ciascun manuale di istruzioni deve contenere, se del caso, almeno le informazioni seguenti: !
a) la ragione sociale e I'indiHzzo completo del fabbricante e del sug mandatario;

b) la designaziore della macchina, come indicato sulla macchina stessa, eccetto il numero di serie (cfr. punto 1.7.3);

€) la dichlarezione di conformith CE o un documento che riporta 1 contenuto della dichiarazione di conformita CE, i
dati relativi alla macchina ma non necessariamente il numero di serie e la firma;

d) una descrizione generale della macchina;

e) [ disegni, [ diagramml, le descrizioni e le spiegazioni necessarl per i'uso, la manuterzione e la riparazione della
macchina e per verificarne il corretto funzionamento;

f) una descrizione def o del posti di lavoro che posseno essere occupati dagli operatori;

@) una descrizione dell'uso previsto defla macchina;

h) le avvertenze concementi | modi nei quali la macchina non deve essere usate e che potrebbero, in base
all'esperienza, presentarsi;

i) le istruzioni per Il montaggio, linstallazione e il collegamento, inclusi i disegni e | diagrammi e i sistemi di fissaggic e la
designazione del telalo o dell'installazione su cuf la macchina deve essere montata;

J) le Istruzioni per linstallazione e il montaggio volte a ridurre il rumore e le vibrazioni prodotti;

k} le istruzionf per la messa in servizio e luso della macchina e, $e necessario, le lIstruzioni per la formazione degli
operatort;

I} le informazioni in merito al rischi residui che permangono, malgrado slano state adottate le misure di  protezione
integrate  nelia progettazione della macching e malgrado e protezioni e le misure di protezione complementari
adotiate;

m} le istruzioni sulle misure di protezione che devono essere prese dallutllizzatore, incduse, se del caso, le
attrezzature di protezione individuale che devono essere fomite;

n} le caratteristiche essenzlali degli utensti che possono essere montati sulla macchina;

0) le condizioni in cul la macchina soddisfa i requisiti di stabilid  durante l'utilizzo, il trasporto, il montaggio, lo
smontaggic, In condizioni di fuori servizio, durante le prove o le avarie prevedibili;

p) le istruzioni per effettuare In condizioni di slcureza e operazionl di trasporto, movimentazione e  stoccaggio,
indicant! la massa della macchina e dei suoi vadi elementi  allorché devono  essere regolarmente  trasportati
separatamente;

q) il metodo operstive da rspettare In case di infortunio o avaria; se si pud verificare un blocco, | metodo operativo
da rispettare per permettere di sbloccare la macchina in condizioni di sicurezza;

1) la descrizione delle operazioni di regolazione e manutenzione che devono essere effettuate  dall'ubilizzatore nonché
le misure di manutenzione preventiva da rispettare;

s) le istruzioni per effettuare in condiioni di  sicurezza la regolazione e la manutenzione, incluse le misure di
protezione che dovrebbero essere prese durante tali operazioni;

t) le specifiche dei pezzi di ricambio da utilizzare, se incidono sulla salute e la sicurezza degli operatori;

u) le seguenti informazloni relative alfemissione di rumare aereo;

- il Ivello di pressione acustica dellemissione ponderato A nei posti di lavoro, se supera 70 dB(A); se tale livello non
supera 70 dB{A), deve essere indicato,

- Nl valore massimo della pressione acustica Istantanea ponderata C nei posti di lavoro, se supera 63Pa (130dB
rispetto & 20 pPa),

- il livello di potenza acustica ponderato A emesso dalla macching, se il livello di pressione acustica dell'emissione
ponderato A nel posti di lavoro supera 80 dB(A).

I suddetti wvalori devono essere o quellf misurati effettivamente sulla macchina in questione, oppure quelli stabiliti sulla
base di misimazioni effettuate su unma macchina  tecnicamente comparablle e rappresentativa della macchina da
pradurre.

Quando si tratta di una macchina di grandissime dimensioni, fvece del livello di potenza acustica ponderato A
possono essere indicati livelli di pressione acustica dell'emissione ponderati A in appositi punti intorno alla macchina.

Allorché non sono applicate le norme armonizzate, | dati  acustici devono essere misurati  utilizzando il codice di
misurazione pit  appropriato  adeguato alla  macchina. Ogniqualvolta  sono  indicati 1 wvalori  dell'emissione  acustica,
devono essere specificate le incertezze relative a tali valori. Devono essere  descritte le condizioni di funzionamento
della macchina durante la misurazione e | metodi utilizzati per effettuaria.

Se Il posto o i posi di lavoro non sono o non possono essere definiti, i liveli di pressione acustica ponderatl A devono
essere misurai @ 1m dalla superflcie della macchina e a 1,60m di altezza dal suolo o dalla plattaforma di  accesso.
Devono essere indicati la posizione € 1l valore della pressione acustica massima.

Qualora vi siano specifiche direttive comunitarie che prevedono altre  indicazioni per la misurazione del livello di
pressione acustica o del livello dl potenza acustica, esse vanno applicate e non s applicanc le prescrizioni
corrispondenti del presente punto;

v} se la macchina pud emettere radiazioni non ionizzantl che potrebbero nuocere alle persone, In  particolare se
portatrici  di dispositivi medici impiantabili attivi © non attivi, le informazioni riguardanti le radiazioni emesse per
i'operatore e ie persone esposte.

CEN o , .
 NomeA: ENISO12100 _ o
bata scheda: 21/09/2018 ¥.R.: VRQ-001 if2 | Cdnforme |
Progetto: Macching: o -
Motor Grader Motor G!‘Eder - Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BAD04807



o e e i s i e ey
N | SUPERBETON S.p.A. Tel. +39 0422526299 ;
SuperBston - e P R - - - .. oL s g
. ' v. IV Novemnbre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV Fax. +39 0422526296 ’
www superbeton.it - Infofsuperbeton.it
=)
RESS 1.7.4.2 Applicabile ]
Norme B:; EN 82079-1
CENELEC | Al!:ro
Nome: ISO/TR 14121-2
Cpl:ld!zioni operative o
Non specificata.
Note |
1l manuale & stato redatto considerando i principi menzionati al punto 1.7.4.2 delf'allegato 1 della direttiva macchine.
=
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i
i
|
]
|
1
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 22 ; Conforme
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
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RESS 1.7.4.3 Non applicabil i
..... — ! 3
1 Requisiti essenziali di sicurezza e di tutela della salute P
1.7 informazioni |
1,7.4 Istruzlonf
1.7.4.3 Pubbficazioni illustrative o promozionali
le pubblicazioni llustrative o promozionali che descrivono la  macchina non possono essere In  contraddizione con le
istruzioni  per quanto concerne gli aspetti relativi alla salte e alla sicurezza. Le pubblicazionl llustrative o promozionali
che descrivono le  caratteristiche delle prestazioni della macchina devono contenere le  stesse  informazioni  delle
Istruzioni per quanto concerne le emissioni.
CEN
Norme A: EN ISO 12100 i
Norme B:  EN 82079-1
CENELEC [ Altro
Nomme: ISO/TR 14121-2
£
! !
+
1]
]
}
Data scheda: 21/09/2018 V.R.!
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| RESS 3.1.1 Applicabile oo
3 Requisiti essenzialf supplementarl di sicurezza e di tutela della salute per ovviare al pericoll dovuti
alla mobilita delle macchine
3.1 Considerazioni generali
3.1.1 Definizioni
a) «Macchina che presenta pericoli dovuti alla mobilit»:
- macchina il cui lavoro richiede la mobiltd durante il lavoro oppure uno spostamento continue o  semicontinuo
secondo una successione di stazioni di lavoro fisse, o
- macching il cuf lavoro si effettus senza spostamentl, ma che pub essere munita di mezzi che consentano di

spostarla pill facilmente da un luogo allaltro,
b} «Conducente»: operatore competente Incaricato  dello spostamente di una macchina, Il conducente pub  essere
trasportato dalla macchina oppure accompagnara a piedi, o azionarla medlante telecomando.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro
Notme: ISOMTR 14121-2

Condlzioni operative

Non specificata.

Note .~
Trattasi di "macchina [l cui lavore richiede i@ mobilitd durante I lavoro oppure uno spostamentc continuo o
semicontinuo secondo una successione di stazioni di lavoro fisse”

In particolare il favoro di livellamento del terreno efo di creazione delle pendenze pud essere fatte solamente grazie

allo spostamento della macchina.
La macchina & guidata da un conducente per tutte le fasi di lavoro.

Data scheda; 21/09/2018 V.R.t VRQ-001 11 Conforme
l’rogetm I Macchina:
Mator Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 3.2.1 Applicabile :
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3 Requisiti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovut]

alla mobllita delle macchine

3.2 Postl dl lavoro

3.2.1 Posto di gulda
La visibilitdh daf posto di guida deve essere tale da consentire al conducente di far mucvere le macchina e | suoi
utensili nelle condizioni di impiego prevedibili, in tutta sicurezza per sé stesso e per le persone esposte.
In caso di necessita, adeguati dispositivi devono rimediare ai pericoli dovuti ad insufficiente visibilith diretta.
La macchina su cui & trasportato il conducente deve essere progettata e costruita in modo che al posti di guida non sl
presentino per il conducente rischi dovuti al contatto imvelontario con le ructe o con i cingoli,
Se le dimensioni lo consentono e se | rischi mon ne sono accresciutl, il posto di guida del conducente trasportato deve
essere progettato e costuitc in modo da poter essere dotato di cabina. La cabina deve comportare un lucge

destinato alla sistemazione delle istruzioni necessarie al conducente.
CEN .

Norme A: ENISO 12100 ;
CENELE_C i Altrt_) ) ) o
Norme: ISO/TR 14121-2 -

Condizionl operative
MNormale.
Situazioni pericolose | Eventi pericolosi | Pericoli
1.1 Investimento
1.3 Schiacciamento
Zona pericolosa
- postazione di guida presso il timone di manovra
Stima del rischio iniziale

Se(3) | Fr(3) + Pr(2} + Av(1) = CI(6): Suggerite misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Conseguenze f Gravita Classe Cl (Fr+Pr+Ay) Frequenza Probabilith Evitabilita }
| (Se) 34 57 810 1113 1415 {F) | {Pry {Av) i
{Moré, perdita di un occhio o di un braccio 4 Fr<=1h 5 Mokoalta 5
| Permanente, perdita di dita 3 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
: Reversibile, attenzione medica b 24h<Fr<=14g 4 Posslblle 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso I 14g<fr<=1a 3 Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1a 2 Trascurablle 1 Probablle 1

Misure di protezione | Proterionl | Misure di protezione complementari |
Il conducente all'intermo dell'abitacolo & protetto contro tutti i pericoli derivanti dalfesterno e dalla macchina stessa.
La visibiita dal posto di guida & stata massimizzata, esistono solo alcune piccole zone d'ombra faciimente  evitabili
spostando leggermente [ testa e senza abbandonare il sedile del conducente. In ogni caso la macchina é dotkata di
specchiett? retrovisor] che permettono la visibilita anche sulle zone d'ombra.
L'abitacclo & una cabina protettiva in linea con i dettami del presente RESS.

Stima del rischio finale
Se{2) | Fr(3) + Pr{1) + Av({1) = CI(5): OK ISQYTR 14121-2:2013 p. 5.5 Metodo Ibrido
Conseguenze / Gravitd _Classe CI(Fr+Pr+Av) | Frequenza . Probabilita Evitabilith
i (Se) . 34 . 57 ! 810 11-13 1415 {Fr) {Pr) (Av)

Fre=1h 5 Molto alta 5
lh<Fr<=24h 5 Probablle 4
24h<Fr<=14g 4’ Possiblie 3 Impossibile
l4g<Fr<=1a 3 Raramente 2/ Possiblle

: Fr>la 2 Trascurabile 1 Probabile

Morte, perdita di un occhio o di un braccio
Permanente, perdita di dita

Reversibile, attenzicne medica

Reversiblle, pronto soccorso

W

[

Rischio residuo

La possibilitd di investimento comunque non pud essere axzzerata, gll operatorl saranno informati sul rischio di
Investimento e di schiacclamento.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 1/1 | Conforme
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RESS 3.2.2 Applicabile

3 Requisltl essenzlali supplementari dI sicurezza e di tutela della salute per ovviare al pericoll dovuti

alla mobilita delle macchine

3.2 Posti di lavoro

3.2.2 Sedili
Se ¢ il rischio che gfi operatori o altre persone trasportati dalla macchina possano essere schiacciati tra  elementi
della macchina e il suclo in caso di ribaltamente o rovesclamento laterale, in particolare per le macchine munite di una
struttwa di protezione di cul af puntl 3430 3.44, i sedii devono essere progettati © munitl di un sistema di rtenum
fn modo da mantenere le persone sui loro sedili, senza opporsl ai moviment necessari alle operazioni n& ai movirmenti ’
dovuti alla sospensione dei  sedili rispetto  alla strubtura, Detti sistemf di ritenuta non  devono  essere montati  se
accrescone 1 rischi. )

CEN '

Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2 £~
Condizioni operative )
Normale; situazione di emergenza.
Stima del rischio Iniziale
(Singolo operatore) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo [brido
Se(4) | Fr(3) + Pr{2) + Av(3) = CI(8): Richieste misure dl sicurezza

Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza Probabilita Evitabilita
(Se) 34 i 57 | 810 | 1113 1415 (F) (Pn) (av)

;Morte; perdita di un occhio o di un bracclo Fr<=1h 5 Malto ata 5

Permanente, perdita di dita 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
{ Reversibile, attenzlone medica : 24h<Fr<=14g 4 Passibile 3, Impossibife 5
'Reversibile, pronto soccorso 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
| Fr»1a 2 Trascurablle 1, Probabile 1

Misure dl protezione | Protezioni | Misure di pmhegiong complementari
L'abitacolo & protetto con  struttura  certfficata  resistente  al perso  della macchina stessa on  condizione  di
ribaltamento.
1l sedile & dotato di dispositivo di ritenuta (cinture) conforme al presente RESS,

Stima del rischio_flna!_e )
(Singolo operatore) ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido
Se(4) | Fr(2) + Pr{1} + Av(1) = CI(4): Suggerite misure di sicurezza

Conseguenze / Gravith Classe Cl (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabilita Evitabllith
(Se) D34 57 810 [11-1314-15; (Fr) ' (P (Av)
 Morte, perdita di un ecchia o di un bracclo 4 a Fre=ih 5 Molto alta 5 )
| Permanente, perdita di dita 3 lh<Fre=24h 5, Probablle 4
! Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4’_. Possiblie 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorso 1 I4g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Passibile 3,
Fr>1a 2 Trascurabite 1 Probabile 1
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 ifi Conforme
Progatto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
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RESS 3.2.3 Non applicabile

3 Requisitf essenziall supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti

alla mobilita deile macchine

3.2 Posti di lavoro

3.2.3 Posti per altre persone
Se le condizioni di utilizzazione prevedono che, oltre al conducente, siano saltuariamente o regolarmente trasportate
sulla macchina o vi lavorine altre persone, devono essere previsti posti adeguati affinché il loro trasporto o lavoro
avvenga senza rischi.
11 punto 3.2.1, secondo e terzo comma, si applica anche ai posti delle persone diverse dal conducente.

CEN

Norme A: EN ISO 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2
Note

Non & previsto il trasporto di persone oltre al condicente,

Vi sono dei pianali di accesso al cofano motore che sono accessibili da terra e che sono ubicati sopra le ruote, Tali
pianali servono solamente per agevlare le operazioni di manuternzione e per la pulizla della macchina. Gli operatori
saranno istruiti a non procedere con la marcia se vi sono persone che stazionano su questi pianali.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: i

Progetio: _. . Macchina:
Motor Grader . Motor Grader e

:i Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807



. | SUPERBETON S.p.A. el. +30 0422526299

"7 SuperBeton -~ —— = e - - . i . i s ]
i : V. 1V Novembre, 18 - 31010 PONTE DELLA PRIULA TV Fax. +39 0422526296 -
www.superbeton.it Info@superbeton. it

'RESS 3.3 Non applicabile = = |

3 Requistt] essenziall supplementar! di sicurezza e di tutela della salute per ovviare al pericoll dovuti
alla mabilita delle macchine }
3.3 Sistemi di comando }
3.3 Sisterni dI comando i
Se necessario, vanno previst! sistemi atti ad impedire 'uso non autorizzato dei comandi, H
Nelle macchine dotate di telecomando, ogni unith o comando deve indicare chiaramente quall siano le macchine che
essa & destinata a comandare.
1l sistema di telecomando deve essere progettato e costruito in modo da Influenzare soltanto:

~ la macchina fn questione, i
- le funzioni in questione. i
Le macchine dotate di telecomands devono essere progettate e costruite in modo da rispondere unicamente ai |
segnali delle unita di comando previste.
CEN -
MNorme A:  EN ISD 12100
CENELEC_ | A‘Itm
Norme: ISO/TR 14121-2 1L
! W2 F
. 1
f.
H
i
g
i
3
]
'
i
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-01 i/i {
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RESS 3.3.1 __ Applicabile

3 Requisiti essenziall supplementar di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti
alla mobillita delle macchine I
3.3 Sistemi di comando :
3.3.1 Dispositivi di comandic
Dal posto di manovra il conducente deve poter azionare wAU | dispostvi 4l comando necessari al funzipnamento della
macchina, tranne per quanto riguarda le funzioni che possono essere esercitate in condizioni di  sicurezza solo
mediante dispositivi  di comande collocati  altrove. Dette funzionl includono, in  particolare, quelle di cul  sono
responsabifi operatori diversi dal conducente o per le quali & necessario che il conducente lasc il posto di manovra
per comandarle in condizicni di sicurezza.
1 pedall eventuali devono essere progettati, costruiti e dispestt in mode che possano essere azionati da un G
conducente in modo sicuro con il minimo rischio di azionamento errato. Devono avere una superficie antisdrucciole ed
essere facili da pulire.

Quando il loro azionamento pud comportare pericoli, in particolare movimenti pericolosi, | dispositivi dl comando, ad
estlusione di quelli a posizioni predeterminate, devono ritomare in posizione neutra non appena [operatore i lascia
liberi.

Nel caso di una macchina a ruote, il meccanismoe dl sterzo deve essere progettatc e costruito in mode da ridume Ia
forza dei movimenti bruschi del volante ¢ della leva di sterzo, dovuti al colpi subiti dalle ructe sterzanti,

I comando di blocco del differenziale deve essere progettato e disposto in modo da permettere di  sbloccare il
differenzizle quando la macchina & In movimento.

Il sesto comma del punto 1.2.2, concernente i segnali di avviamentc sonori efo visivi, 5 applica unicemente in caso di

retromarcia.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro

MNorme; ISO/TR 14121-2

Condizioni operative
Nermale.
Stima del rischio iniziale
Se(3) | Fr(3) + Pr(2) + Av(1) = CI{6): Suggerite misure di sicurezza ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo Ibrido
: Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+PrtAv) = Frequenza Probabilita Evitabilita
! (Se) 34 57 8101113 1415 (Fr) (P} ! (Av)
Motte, perdita dl un occhlo o di un bracdle 4. Fre=th 5 Molto alta 5
Permanente, perdita di dita 3 & 1h<Fr<=24h 5 Probabile 4
Reversiblle, attenzione medica Z 2dh<Fr<=14g 4 Posslbile 3 Impossiblie 5
Reverslblle, pranto soccorso 1 14g<Fr<=1a 3 Raramente 2 Possibile 3
H Fr>1a 2 Trascurablle I Probablte 1
Misure di protezione | Protezioni | Mlsureldl protezlone complementari
Dal posto di manovra I conducente pud azionare tuti | dispositvi di comande necessari al funzionamento della

macchina.
1 pedall sono statl progettati, costruiti e disposti in modo c¢he possano essere &zlonati da un conducente in modo
sicuro con il mintmo rischio di azipnamento errato. Sono dotati di una superficie antisdrucciolo.
1 principali dispositivi di comando di movimento e direzione rifonano in  posizione neutra non appena l'operatore i
lascia liberi.
1l dispositivo di sterzo & costituito da due joystick eletfonici, pertanto la forza da imprimere al dispositive & adeguata
@ non & soggetta a vibrazioni o colpi subitl dalle ruote sterzant.
Tl cicalino di segnalazione entra In funzlone solamente In retromarcia.

Stima del rischio finale

Se(3) | Fr(2) + Pr(1) + Av(1) = Ci{4): OK ISO/TR 14121-2:2013 p. 6.5 Metodo ibrido |
Conseguenze / Gravita Classe CI (Fr+Pr+Av) Frequenza | Probabliita Evitabilita
(Se) 34 | 57 | 810 (11-13 1415 (Fr) ! (P [ (Av)
 Morte, perdita di un occhio & di un braceio 4 Fr<=1h 5 Molto alta 5
. Permanente, perdita di dita ] lh<Fr<=24h 5 Probabile 4
* Reversibile, attenzione medica 2 24h<Fr<=14g 4 Possibile 3 Impossibile 5
Reversibile, pronto soccorsa 1 14g<Fr<=1a 3, Raramente 2 Possiblle 3
Fr>1ia 2 Trascurablle 1, Probabile i
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 /1 Conforme i i
Progetto: X Macchina: .
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807



3 Requlsiti essenziall supplementati di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti

mobiiita delle macchine

3.3 Sistemi dI comando
3.3.2 Awlamento/spostamento

-

Qualslasi  spostamento comandato di una macchina semovente con  conducente trasportatc  deve essere possiblle
soltanto se il conducente si trova al pesto di comando.

Quando, per il suo lavoro, una macchina & attrezzate con dispositivi che superano la sua sagoma normale {ad
esempio  stabllizzatore, freccia), & necessario che il conducente disponga di mezzi  che gli consentano di wverificare
facilmente, prima di spostare la macching, che dettl dispositivi sono in una posizione che consente uno spostamento
sicuro.

La stessa cosa deve verificarsi per la posizione di tutti g alti elementl che, per consentire uno spostamento  sicuro,
devono occupare una posizione definita, se necessario bloccata,

Quando ¢id non genera altri rischi, lo spostamento della macchina deve essere subordinato alla posizione sicura deghi
elementi sopra indicatl.

Uno spostamento involontario della macchina non deve essere possibile all'atto dell'avviamento del motare.

Norme A: EN ISO 12100

CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizi_oni operative

Non specificata,

Note

Data scheda: 21/09/2018 V.R.; VRQ-001 1/1 Conforme d
Pm_gem): . : M._apq_ﬂna: -t
Motor Grader ' Motor Grader Anno: 2016

Cgni spostamento & possibile solamente se il conducente si trova al posto di comando allinterno dell'abitacolo.
Dalla sua postazione il conducente ha la piena visione del raggio di azione della lama livellatrice.
Non & poassibile alcuno spostamento involontario della macchina allatte dell'avviamento del motore.

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B2D04807
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RESS 3.3.3 Applicabile

3 Requisitl essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare al pericoll dovutl

alla mobilita delle macchine

3.3 Sistemi di comando

3.3.3 Funzione di spostamento
Fatte salve le prescrizioni da rspettare per la ciroolzzione stradale, le macchine semovent e i loro rimorchi  devono
rispettare i requisiti in mateda dl rallentamento, di amesto, di frenatura e di immobilizazione che garantiscano la
sicurezza In tutte le condizioni di funzionamento, di carico, di velocitd, di caratteristiche del suolo e di pendenza
previste.
Il rallentamente e l'arresto della macchina semovente devono poter essere ottenuti dal conducente attraverso  un
dispositive principale. Se la sicurezza lo esige, In caso di guasto del dispositivo principale ¢ in mancanza di energia per
azionare tale dispositivo, un dispositivo d'emergenza con un dispesitivo di comande interamente indipendente e
facilmente accessibile deve consentire il rallentamento e l'aresto.
Se la sicurezza lo esige, limmobilizzazione della macchina deve essere mantenuta con un dispositivo di sosta.
Questo dispositivo pud essere combinatc con wuno dei dispositivi di cui al secondo comma, a condizione che sia ad
azlone puramente meccanica,

le macchine dotate di telecomando devono disporre di sistemi atti ad azionare automaticamente e immediatamente
Parresto e a prevenire il funzionamento potenzialmente pericoloso nelle situazioni seguenti:
- quando il condugente ne ha perso il controllo,
- quando viene ricevuto un segnale di arresto,
- quando viene individuata un'avaria in un elemento del sistema di controllo legato alla sicurezza,
- quando un segnale di convalida non & stato rilevato entro un termine specificato.
Il punto 1.2.4 non si applica alla funzione spostamento.
CEN

Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro

Nome: ISOfTR 14121-2
Condizioni operative
Non specificata.
Note
La macchina & stata realizzata In confornita alle prescrizioni del persente RESS.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 111 Conforme
FProgetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 3.3.4 o Non applicabile |
3 Requisitl essenziall supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoll dovuti
alla mobilita delle macchine
3.3 Sistemi dI comando
3.3.4 Spostamento delle macchine con conducente a piedi
Ogni spostamento di una macching semovente con conducente a pledi deve essere possibile solo < quest'ultimo
eserclta  un'azione continua sul  dispositvo  di  comando corrispondente. In  particolare, nessung spostamento  deve !
essere possiblle all'atto davviamento del motore. \
Il sistema di comando delle macchine con conducente a piedi deve essere progettato in modo da ridurre al minimo | ’ +
rschi connessi allo spostamento inopinate della maochina verso Il conducente, In particolare i rischiz i
- di schiacciamento,
- di lesloni provocate da utensiii rotanti.
La velocits di spostamento della macchina deve essere compatibile con Fandatura del conducente.
Sulle  macchine che possono essere munite di un utengle rotante, quest'ultimo non deve potere essere azionato
quando i comando di retromarcia & inserito, salvo che lo spostamento dells macchina Hsuli  dal  movimento
dellutensile. In questultimo caso la veloct® In retromarcia deve essere sufficientemente ridotta, in modo da non
presentare rischi per il conducente,
e
Norme A: EN ISO 12100 ¢
CENELEC | Aliro ; |
Norme: ISO/TR 14121-2 |
i i
3
H
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: i
Progetto: M@ch'na: .
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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- RESS 3.3.5 Non applicabile

3 Requisiti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai paricoll dovuti
alia mobilita delie macchine
3.3 Sistemi di comando
3.3.5 Guasto del circuito di comande

In caso di guasto dell'alimentazione del servosterzo, la macchina deve poter essere guldata per il tempo necessario

ad arrestarla.
CEN

Norme A: ENISO 12100
CENELEC [ Altro ]
Norme: ISO/TR 14121-2

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: 5
Progetto: Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.! 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 3.4.1 Applicabile !
3 Requisiti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovvlare ai pericoll davuti ! I
alia mobillit delle macchine !
3.4 Misure di protezione contro i pericoli meccanicl '

3.4.1 Movimenti Incontrollati

Lz macching deve essere progeftats, costruita ed eventualmente montata sul suo supporto mobile in mode che al
momento  dello  spostamento le  oscillazioni Incontrollate del suo  baricentrs non  ne pregiudichino la stabilltd né
comportino sforzi eccessivi per la sua struttura,
CEN
Norme A: EN ISO 12100
CENELEG LAND . = — |

Norme: ISO/TR 14121-2
Condizioni pperati\ge
Non specificata.
Note

Tuti gl elementi della macchina sono saldamenti fissal al telaio e ogni movimento delfa macchina non  provoca
spostament! importanti del baricentro tali da inficare l'equilibrio e da stability della macchina nel suo complesso.

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 111 5 Conforme
Progetto: _ Mecchina: o
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 3.4.2 Applicabile

3 Requisiti essenzlall supplementari di sicurezza e dl tutela della salute per ovviare al pericoli dovuti

alla mobilita delle macchine

3.4 Misure di protezione contro i pericoll meccanici

3.4.2 Element! mobili d} trasmissione
In deroga al punto 1.3.8.1, nel caso del motori, i ripadi moblli che impediscono Faccesso alle parti mobili  del
compartimento motore possono non essere prowviste di dispositivi di interblocco, a condizione che la loro apertura  sia
possiblle soltanto con limpiego di un utensle o di una chiave, oppure dopo aver azionato un comando sltuato sul
posto di guida, se questulimo si trova In una cabina completamente chiusa con una serratura per impedire [l'accesso
non autorizato.

CEN

Norme A:  EN ISC 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2 !
Condizioni operative
Non specificata. .

Note
1 ripari che Impediscono Faccesso af vano motore sono stati realizzati in conformita alla Direttiva Macchine.

Data scheda: 21/03/2018 V.R. VRG-00L 1t Conforme
Progetto: = Mecchina: )
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016 !

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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RESS 3.4.3 Applicabile

3 Requisiti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti

alla mobilita delle macchine

3.4 Misure di protezione contro i pericoli meccanici

3.4.3 Ribaltamento o rovesclamento laterale
Quando per una macchina semovente con conducente, operatore/i o altrafe personafe trasportati esiste I rischio di
ribaltamento o rovesciamento laterale, essa deve essere munita df uma struttura di  protezione appropriata, se  cib

aceresce | rischi
Detta struttura deve essere tale che, in caso di ribaltamento o rovesclamento laterale, garantisca alle  persone

trasportate un adeguato volume limite di deformazione.
Al fine di verificare che la struttura soddisfi il requisite di cui al secondo comma, il fabbricante ¢ il suo mandatario

deve effettuare, o far effettuare, prove appropriate per ciascun tipo dl struttura.
CEN
 NomeA: ENISO 12100
CENEITEC | Altro
Norme: ISOfTR 14121-2

Condizionl operative
Non specificata,
Note |
Per quanto riguarda la sicurezza del conducente vale quanto gid espresso al punto 1.1.7.
1| costruttore ha realizzato la struttura di riparc dell'abitacalo in conformitd al requisiti della presente direttiva, ¢
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 if1 ; Conforme
Progetta: _ Macchina:_ .
' Motor Grader Motor Grader Anno; 2016

| Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 3.4.4 Applicabile

3 Requisiti essenziall supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovutl

alla

mobllita delle macchine

3.4 Misure di protezione contro i pericoli meccanici
3.4.4 Caduta dl oggetti

Quando per uma macchina semovente con conducente, operatorefi altrafe o personafe trasportati esistono rischl
connessi con cadute di oggetti o di materali, essa deve essere progettata e costrulta in modo da temere conto di fall
rischi; essa deve Inoftre essere munita, se le sue dimensionl lo consentono, di uma struttura di  protezione
appropriata.

Detta struttura deve esser tale che in caso di cadute di oggeti o di materiali sia garantito alla persona o alle persone
trasportate un adeguato volume limite di deformazione.

A fine di verificare che la struttura soddisfi il requisite di cui al secondo comma, il fabbricante o il suo mandatario
deve effettuare, o far effettuare, prove appropriate per ciascun tipo di struttura,

CEN

Norme A:  EN 1SO 12100

CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizionl operative

Non specificata.

Note

la struttura di  protezione de! conducente & certificata anche per resistere a sollecitazionl dovute da caduta di
oggetti.

Data scheda: 21/09/2018 V.Ru VRQ-00i 11 Conforme

Progetto: -
Grader Motor Grader Anno: 2016

Motor

Macchina:

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 3.4.5 Applicabile
3 Requislti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovvlare ai pericoli dovuti
alla mobilita delle macchine
3.4 Misure dI protezione contro | pericoli meccanic
3.4.5 Mezzi di accesso
Mezzi di appoggic o di sostegne devorno essere progettati, costruii e disposti in modo che gll operatorl | utllizzing
istintivamente e non ricorrano ai dispositivi di comando per facilitare 'accesso.
CEN
Norme A: EN ISO 12100
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121 2
¥
Condizloni operative
Non specificata.
I
I mezzi di appogglo come pure le maniglie di sostegno  sono  state reallzzate utllizzando 1l principlo di  massima
semplicita di utflizzo e comfort.
Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 11 Conforine
Progetin: . _Macchina; .
| Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BSD04807
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RESS 3.4.6 Applicabile

3 Requisiti essenziall supplementari di sicurezza e dl tutela della salute per ovviara al pericoli dovuti
alla mobilita delle macchine

3.4 Misure di protezione contro i pericoli meccanicl

3.4.6 Dispositivl di traino

Ogni macchina utllizzata per trainare o destinata ad essere trainata deve essere munita di dispositvi di rimorchio o di

traino  progettati, costruiti e disposti in modo da garantire che il collegamento e lo sganclamento possano essere
effettuati facilmente ed In modo sicurc e da impedire uno sgandamento accidentale durante I'utilizzazione.
Qualora il carico sul timone lo richieda, queste macchine devono essere munite di un supportc con una  superficie
d'appoggio adattata al carlco e al terreno.

CEN

Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro

Worme; ISO/TR 14121-2
ponglizionj operative
Non specificata.
Note

1l dispositivo di traino & stato realizzato in conformita ai requisiti del presente RESS.

Data scheda: 21/05/2018 V.R.: vRQ-001 171 Conforme
Prog&}o Macchina:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BOD04807
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' RESS 3.4.7 Non applicabile f
|
3 Requisitl essenziall supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti
alla mobilita delle macchine
3.4 Misure di protezione contro i pericoll meccanici
3.4.7 Trasmissfone di potenza tra la macchina semovente (o If trattore) e la macchina azlonata
I dispositivi amowibili di trasmissione meccanica che collegano una macchina semovente (o un trattore) al primo !
supporto fisso di una macchina azionata devono essere progettati e costruiti in modo che ttte le parti in movimento |
durante il funzionamento siano protette per tutta la lunghezza. {
Sul lato della macchina semovente o del trattore, la presa di forza alla quale & collegato 1l dispositivo amovibile di ;
trasmissione meccanica deve essere protetta da un riparo  flsso collegato alla macchina semovente (0  trattore) '
oppure da qualsiasi altro dispositive che garantisca una protezione equivalente. i
Deve essere possiblle aprire questo Hparo per accedere al dispositive amovibile di  brasmissione. Una volta collocata, i
deve esservi abbastanza spazio per impedire alfalbero motore di danneggiare it riparc quando la macchina (o il
trattore) & in movimento,
Sul lato cella macchina azionata, [l'albero comandato deve essere chivso in un  carter di protezione fissato sulla
macchina,
La presenza di un limitatore di coppla o di uma ruota libera & autorizata per la trasmissione cardanica soltanto sul {
lato in cui awviene il collegamento con B macchina azionata. In questo caso occorre indicare sul dispositivo  amoviblle i
di trasmissione meccanica il senso del montaggio. ¢
Ogni macchina azionata, il cui funzionamento Implica la presenza di un dispositivo amovibile di trasmissione meccanica |
che la colleghi ad una macching semovente (o a un trattore), deve possedere un sistema di aggancio del dispositivo
amovibile di trasmissione meccanica tale che, quando la macchina @& staccata, il dispositivo amovibile di trasmissione
meccanica £ Il suo riparo non vengano danneggiati dal contatto con Il sutlo o con un elemento della macchina,
Gl elementl esterni del riparc devono essere progettati, costruli e disposti in mods da non poter ruotare con I
dispositivo  amoviblle dl trasmissione meccanica. 1l riparo  deve coprire  lalbero di frasmissione fino alle estremith delle
ganasce Inteme nel caso di giunti cardanici semplici e almeno fino al centro del giunto o del giunti esterni nel caso di
cardani dettl a grandangolo,
Se sono previsti accessi ai posti di lavoro In prossimitd del dispositivo amovibile di  trasmissione meccanica, ess)
devono essere progettati e costruiti In modo da evitare che | ripari di tali alberi possanc servire da predellinl, a meno
che non siano progettati e costruiti a tal fine.
CEN
Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro
Norme: ISO/TR 14121-2
Data scheda: 21/09/2018 V.R.! 171 f
Progette: . Manch!na: B
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
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RESS 3.5.1 Applicabile

3 Requisit essenzlali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovutt

alla mohilita delle macchine

3.5 Misure di protezione contro altr perlcoll

3.5.1 Batteria d'accumulatori
L'alloggiamento della batteria deve essere progettato e costrute in modo da impedire la prolezione dellelettrolita
sulloperatore in caso di ribaltamento o rovesclamento laterasle e da evitare faccumulo di vapori vicino ai post

occupati dagli operatori.
La macchina deve essere progettata e costruita in modo che la batterla possa essere disinserita con un dispositivo

facilmente accesslblle previsto a tal fine.
CEN

Norme A: ENISO 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizionl gpe@tlye__ )
Non specificata.
Note .
La progettazione e la realizzazione della batteria elettrica hanno tenuto conte del fattori elencati al presente RESS. :

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: VRQ-001 i1 Conformie
_ Progetto: Macching:
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016 ,

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS3.52 Applicabile

3 Requisiti essenziali supplementari di slcurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti
alla mobliita delle macchine
3.5 Misure di protezione contr altri pericolf
3.5.2 Incendio

A seconda del pericoli previsti dal fabbricante la macchina deve, qualora le dimensioni lo consentano:

- permettere l'installazione di estintori faciimente accessibii, oppure

- essere munita di sistemi di estinzione che siano parte integrante della macchina.
CEN

Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Altro
MNorme; ISO/TR 14121-2

Cond_izit_)ni operative

Non specificata.
Note

Sono stati  installati due estintori sui  fianchi  della macching, nei pressi del cofano, e un estintore allinterno
dell'abitacolo. Il loro accesso & serplice e sono facilmente visibil,

Data scheda: 21/09/2018 Y.R.: VRG-GO1 ifl Coniorme i
. nget;o:“_‘ S Nlaoghil:la:_ _ 7
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BID04807
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RESS 3.5.3

Tal, +39 0422526200 |

Fax. +39 0422526296 |
| womspetent

Non applicabile

3 Requislti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovutl

alla mobilitd delle macchine
3.5 Misure di protezione contro altri pericoli
3.5.3 Emissioni di sostanze pericoiose

I punto 1513, secondo e terzo comma,

polverizzazione di  prodotti. Tuttavla [l'operatore deve

pericolose.
CEN

Nerme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Atro

Norme: ISO/TR 14121-2

Data scheda: 21/09/2018 V.R.:
Progette: . Macchina:
Motor Grader Motor Grader

Mad.: 140M

applica quando la funzione principale
essere  protetto dal  rischlo di  esposizione a

/1

Matricola: CAT 0140M T BOD04807

della

macchinga & a

tali emissionl

Anno: 2016
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'RESS 3.6.1 Applicabile P

3 Requisiti essenziali supplementar! di sicurezza e di tutela della salute per ovviare al pericoli doviti

alla mobllith delle macchine

3.6 Informazioni ed indicazioni

3.6.1 Iscrizioni, segnalazioni e avvertiment
Le macchine devono essere provviste di Iscrizioni efo di targhe con le istruzioni per Iluso, la regolazione e la
manuterzione, ovunque pecessarlo, per garantire la sicureza e la tutela della salite delle persone. Talf mezz
devono essere scelti, progettati e realizzati in modo da essere chiaramente visibili e indelebili,
Fatte salve le prescrizioni da rispettare per la circolazione stradale, le macchine con  conducente trasportato  devono
essere dotate della seguente attrezzatura:
- un avvertitore acustico che consenta di avvertire le persone,
- un sistema di segnalazione luminosa che tenga conto delle condizioni df Impiego previste; quest'ultima condizione
non si applica alle macchine destinate esclusivamente ai lavori sotterranei e sprowiste di alimentazione elettrica,
-~ alloccorrenza, deve esserci un appropriato sistema di collegamente tra il rimorchio e la macchina per [Iazionamento
del segnali,
le macchine dotate di telecomande, le cui condizioni di implego normali espongono le persone a rischi di urto o di
schiacclamento, devono essere munite dl mezzi  adeguati per segnalare | loro spostamenti o di mezzi per proteggere
le persone contro tali rischl. Lo stesso vale per e macchine la cui utilizzazione implica la ripetizione sistematica di
avanzamento e arretramento lungo uno stesso asse e il cul conducente non ha visibilita posteriore diretta.
1l disinserimento involontario dei dispositivi dl  avvertimento e di segnalazione deve essere reso impossibile in sede di
fabbricazione. Ogni wvolta che dd sia indispensabile alla sicurezza, questi dispositivi devono essere muniti di mezzi di
contrelio del buon funzionamento e un loro guasto deve essere reso apparente all'operatore.
Quando I movimento delle macchine o dei loro utensili & particolarmente  pericoloso,  devono  essere  previste
indicazioni sulle macchine stesse che awvertano df non awvicinarsi alle macchine durante il lavoro; tali Iscrizioni devono
essere leggibili a distanza sufficlente per garantire la sicurerza delle persone che operano nei pressi delle macchine.

CEN

Nonme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 842
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Condizioni operative

Non speclficata.
Note

Le targhe e le iscrizioni di sicurezza sono idonee alle quantitd di informazioni da trasmettere e sono chiaramente
visibili e indelebili. Le istruzioni si trovano allinterno dell'abitacolo.

Sono presenti l'avvisatore acustico df retromarcia e Il sistema di segnalazione |luminosa: entrambi | dispositivi non sono
efudiblli o disinseribill dall'operatore.

Data scheda: 23/09/2018 V.R.: VRQ-001 1/1 ' Conforme f
Progetto; Macchina: . ‘
Motor Grader Motor Grader

Mod.; 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807

Anno: 2015
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RESS 3.6.2 : Applicabile

3 Requisitl essenzlali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti

alla mobilita delle macchine
3.6 Informazioni ed indicazioni ;
3.6.2 Marcatura |

Ognl macchina deve recare, in modo leggiblle e Indelebile, le seguenti indicazioni:
- la potenza nominale espressa in chilowatt (kW),
- la massa, nella configurazione pill usuale, in chilogrammi (kg),
e se del caso:
- lo sforzo massimo dl trazione previsto dal fabbricante al gancio di traino in newton (N),
- lo sforzo verticale massimo previsto sul gancio di traino In newton (N).
CEN
Normme A: EN ISO 12100
CENELEC | Altro

Norme: ISOfTR 14121-2
Condizioni operative !

Non specificata,
Note

la macchina & provista di targa riportatne la potenza nominale in kW e la massa nella configurazionie usuale,
espressa in kg.

Data scheda: 21/05/2018 V.R.! VRQ-001 if1 Conforme

- Progetto: Mau:l!ina::
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016
Maod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807
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RESS 3.6.3.1 Non applicabile ; i
j I
3 Requisiti essenziali supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovvlare ai pericoli dovuti H

alla mobilltd delle macchine

3.6 Informazioni ed Indicazioni

3.6.3 Istruzioni

3.6.3.1 Vibrazioni
le istruzionl devono fornire le seguenti Indicazionf relative alle  vibrazioni trasmesse dalfa macchina al sistema
mana-braccio o a tutto il corpo:
- il valore totale di vibrazioni cui & esposto il sistema mang-braccio, quando superl 25m/s2. Se tale livello & inferigre
0 pari a 2,5 m/s2, deve essere indicato,
- il valore quadratico medio massimo dell'accelerazione ponderata cui & esposto tutto il corpo, quando suped 0,5
m/s2. Se tale Iivello & inferiore o par a 0,5 m/s2, deve essere indicato,
- iIncertezza della misurazione.,
I suddetti wvalori devono essere quelll misurati effettivamente sulla macchina In questione, oppure quelli stabiliti sulla
base di misurazion] effettuate su una macchine tecnicamerte comparabile  rappresentativa  della macchina da

produrre. \ !
Allorché non sono applicate le norme armonizzate, | datl sulle vibrazioni devono essere misurati usando il codice di
misurazione pill appropriato adeguato alla macchina,
Devono essere descritte le  condizioni di  funzionamento della  macching durante /a2 misurazione e if codice di
misurazione utilizzato per effettuaria.

CEN

Norme A:  EN ISO 12100
Norme B: EN 1032
CENELEC | Altro

Norme: ISO/TR 14121-2

Data scheda: 21/09/2018 V.R.: i1
Progetto: } Macchina: )
Motor Grader Motor Grader Anng: 2016

' Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T BIBO4807
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RESS 3.6.3.2 'Non applicabile

3 Requisitl essenzlall supplementari di sicurezza e di tutela della salute per ovviare ai pericoli dovuti
alla mobilitd delle macchine

3.6 Informazioni ed indicazioni

3.6.3 Istruzioni

3.6.3.2 Usl molteplici

Le Istruzioni di macchine che consentono wvarl usl a seconda dellattrezzatura impiegata e le istruzioni delle
attrezzature  Intercamblabili devono contenere le informazioni necessarie a consentire il montaggio e Ilimplego in
sicurezza della macchina di base e delle attrezzature intercambiabili che possono esservl montate.

CEN

Norme A:  EN ISO 12100
CENELEC | Akro

Norme: ISOYTR 14121-2

Data scheda: 21/09/2018 VR 1 |
P Macchina: -
Motor Grader Motor Grader Anno: 2016

Mod.: 140M Matricola: CAT 0140M T B9D04807



