Allgemeine Baumerkmale

1, Anzahl der Achsen 4 und Rader Lo P
1.1 Anzahl und Lage der Achsen mit Doppelbereifung 2,43 u._..p.n
2 Gelenkte Achsen (Anzahl, Lage) m wm +,m,w

3. Angetriebe Achsen (Zahl, Lage, Verbindung)

w Fmt?p mm.u.mﬁmﬁ_qmu.u;m

Hauptabmessungen . .

4. Radstand : Y 56 nn_ ﬁﬁ.
41 Achsabstande  1-2 | 4750 mm 23 (00028000 mm - 34 0T 1350 wml
5.1 Hochstzulassige Lange B e ...._-_mnqm Ha .

6.1  Hochstzuldssige Breite ; fom

8. Sattelvormaf des Sattelzugfahrzeugs (Héchst- und Mindestwert)

121  Hochstzulissiger Uberhang hinten

Massen

14.  Masse des unvollstandigen Fahrzeugs in fahrbereitem Zustand
14.1  Verteilung n__.mm_m_. Masse auf die Achsen:

1 2971 kg 2 3413 kg 3
15.  Mindestmasse des _um:ﬁm_._um nach .,._,mEa__mﬂ_._n__mc:m
156.1 Verteilung dieser Masse auf die Achsen

1 3300 kg 2 3300 wu
16. ._.mn::_mn: zuldssige Hochstmassen S
Technisch zuldssige Gesamimasse im nm_mnmnm_._ Nnm.._m:u

16.1
18.2 Technisch zuldssige maximale Emmmm je Achse:
1 7500 kg 2 7560 ke
18.3 Technisch wc_mmm_mm EmH_Em_m Masse _m }nﬂm_mﬂnﬂﬁm
1 54 ummmc wm - 2 e 3
16.4 Technisch m:_mmm_mm mmmmaﬁammmm der _um:ﬁmcmwaawﬁm:n:

18.  Technisch zulassige me_im_m bn:m:umammmm..amﬂ mﬂmamEzm mh:mm

18.1 Deichselanhangers

18,2 Sattelanhangers

18.3 Zentralachsanhangers
18.4 ungebremsten Anhangers

1g.  Technisch zulassige mﬁﬁ_mmﬂ mE x:gﬁgﬂmnzjxﬁ
Antriebsmaschine e R
20.  Hersteller des Motors i e
21.  Baumusterbezeich :c_._m mmﬂm_w :m::mm_m:n:nm m.,u._ ?___EE
22 Arbeitsweise : A

28 2 ...”..”mm_:mq Elekirobetrieb - =
231 Hybrid{Elektro-[Fahrzeug -
24 ¢ . Anzahlund b:aa_._tnm_ der Zylinder
25.  Hubraum

26.  Krafistoff

26.1, Fahizeug .3; .

26.2. (nur NEmEEEjEEm:H

27.  Héchstleistung

27.1. Hochste Nutzleistung 315 kW
27.2. GroBie Slundenleistung

273. H @ﬁ_..mu_..m..wﬂmwmmwﬁmﬂ_n g

274, Hochste 30-Minuten-Leistung

og  QGetriebe{Typ)

4 - - kg
35500 kg
- ___n.m.
& gy
- vﬂ_ﬂ
750 kg
= kg
Daimler AG
OM47TOLA. 6-T
Selbstziindung / Viertakt
nein
nein
6:;in Reihe
10677 cma
Diegel
Einstoffmotor

bei

1600 min-1 (Verbrennungsmotor)
- kW (Elektromotor)
- kW (Elektromotor)
- kw {(Elektromotor)
mech. -—autaom.
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Héchstdrehzahl | |
29, Hochstgeschwindigkeit ! g0
Achsen und Radaufhdngung |

31. Lage der Hubachse(n) _. . e
32, Lage der belastbaren Achse(n) =2 ; b -
33. Antriebsachse(n) mit Luftfederung oder gleichwertiger Aufhangung A Nein
a5 mm:mz.ﬁm%ﬂﬂn_:ﬂ_u:

k. b

| 315/80R'22,5 154/-~= @ - 315/80 R 22,5 154/--- @
VO B R M) < A A mﬁ 00
mmﬂm,.u B 22 s opidbiai .mpﬂmm ,ﬁ
3 5 22.5%9.00 e 4
Bremsen

36.  Anhanger-Bremsanschlisse

37.  Druck in der Versorgungsleitung des Anhanger-Bremssystems
Anhangevorrichtung

44.  Genshmigungsnummer oder -zeichen der Anhangevorrichtung (sofern m:mmumﬁm
45,  Typen oder Klassen von Anhangevorrichtungen, die angebracht werden _.ﬁ__.ﬁm:

e

45.1 Kennwerte: D:§ o R ~ kN S

Umweltvertrédglichkeit

46.  Gerduschpegel Standgerausch ..m_w.f%mﬂhﬁ; Hm_ n_E Eaﬁaa:mmj_
Fahrgerausch ...._.m. @,ﬁ.ﬂmﬂﬁ ol

-...ln

47.  Abgasnorm: Euro
48.  Abgasemissionan
eu RIS mmmxmaam*mﬁmﬁﬁmn.

_Mmm Sonstige

1.2 Prifverfahren Typ | (NEF2Z E_:m_..._.___mnm_ _._._...,_.f mﬁ:mmzimnmu oder EEMh ﬂme_u._D i) |
CO Coimipy amig/Rn T - g/ ki
THC Mg/ ki - -mg/kih
NMHC #mg/ kh : = mg/ khh
NOx | ~mg/kvh - mg/kWh
THC + NOx - mg/Kvh = mg/kih
NH3 - ppm - ~ppm
Fartikelmasse - mg/kWh - mg/kih
Partikelzahl - #/kWh - #/ ik
2.2 Prifverfahren WHTG {EURO V1)
co Gy - mg / kih - mg/kWh
NOX - mg/ kWb ~mg/ KWk
A NMHC e i rhﬁﬂ#ﬂ? - mg/ kWh - mg/kWh
adeee THC 57 e/ kih - mg/kith - mg/kih
.. .” ; 2 ; _ﬂ_l_n_ 4 ,. * m.u._m. h___.uﬂ Em..__. " .HFW.EH__HE—# 5 Hﬁ.hﬁﬂﬁ
T ......”.....“.”..”...m.mn_wﬂﬂmmmm 3,23 Eﬂaﬁmﬁ = mg/kWh - mg/Kih
...._.__..__umaxmﬁmi 1% muE}Z § /xuh - #/kwh ~ #/kWh
48.1 mmcmr.ﬁwmlﬁ_m :.m_. Emn mmm.n&mnﬁ:n nskoeffizienten) -m-1
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